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Bezpecnostni pokyny

NOF®

DRIVESYSTEMS

Ménice frekvence NORDAC SK5xxE

Bezpecnostni a uzivatelské pokyny
pro ménice frekvence

(dle: smérnice pro nizké napéti 73/23/EWG)

1. VSeobecné

Béhem provozu mohou mit ménicové pohony (odpovidajice své-
mu kryti) nékteré Casti pod napétim, holé, popf. pohybujici se, Ci
rotujici dily, jakoz i holé povrchy.

Nedovolené sejmuti potfebnych krytli, nevhodné pouZiti, Spatna
instalace, ¢i obsluha mohou mit za nasledek nebezpedi téZkych
zranéni, nebo vécnych poskozeni.

Dalsi informace jsou obsazeny v této dokumentaci.

Vsechny prace pfi dopravé, instalaci, uvedeni do provozu, jakoZ i
Udrzba sméji byt provadény pouze kvalifikovanym persona-
lem (IEC 364 popf. CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100 a IEC
664 nebo DIN VDE 0110 a pfi dodrzovani mistnich bezpecnost-
nich predpisi).

Kvalifikovany personal ve smyslu téchto zakladnich bezpetnost-
nich pokynd jsou osoby, které jsou dlvérné seznameny s ve-
stavbou, montazi, uvedenim do provozu a provozem vyrobku, a
ziskali pro svou c¢innost odpovidajici kvalifikaci.

2. Uéelné pouziti
Ménic frekvence je soucast urcend k montazi do elektrickych zafi-
zeni a strojt.

PFi vestavbé do strojl je zakdzano uvedeni ménice do provozu (tj.
zahgjeni urcitého provozu) pokud neni zajiSténo, ze stroj odpovi-
da pozadavkim evropské smérnice 89/392/EWG (smérnice pro
strojni zafizeni); viz. EN 60204.

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni urcitého provozu) je povoleno
pouze pii dodrzeni smérnice elektromagnetické kompatibility,
EMC smérnice (89/336/EWG).

Ménice spliuji pozadavky smérnice pro zafizeni nizkého napéti
73/23/EWG. Harmonizované normy prEN 50178/DIN VDE 0160
jsou pro ménice ve spojeni s EN 60439-1/ VDE 0660 Cast 500 a
EN 60146/ VDE 0558.

Technicka data, jakoz i Udaje k zapojeni jsou na vykonovém Stitku
a v dokumentaci, a musi byt bezpodminec¢né dodrzeny.

3. Transport, uskladnéni

Je tfeba hledét pokynd pro transport, skladovani a pfiméfené po-
uzivani.

4. Poloha

Poloha a chlazeni pristroje musi odpovidat predpisdim pfislusné
dokumentace.

Ménice je tfeba chranit proti nepfipustnym narokdm. Obzvlasté
pfi transportu a uzivani nesméji byt zadné konstrukéni dily ohy-
bany a/nebo ménény izolaéni vzdalenosti. Omezte dotyk s
elektronickymi prvky a kontakty.

Ménice obsahuji stavebni prvky, které mohou byt pii nepfimére-
ném zachdazeni snadno elektrostaticky poskozeny. Elektrické kom-
ponenty nesméji byt mechanicky poskozeny, nebo zni¢eny (ne-
bezpedi Ujmy na zdravi!).

5. Elektrické pFipojeni

Pfi praci na ménici pod napétim je tfeba dodrzet narodni bezpec-
nostni predpisy.

Elektricka instalace musi byt provedena podle pFislusnych predpi-
st (napt. prméry vodicd, jisténi, pfipojeni ochranného vodice). Z
tohoto vychazejici pokyny jsou obsazeny v dokumentaci.

Pokyny pro instalaci dle elektromagnetické kompatibility (EMC), -
jako stinéni, zemnéni, usporadani filtrd a poloZeni vodicl — se na-
chazi v dokumentaci ménice. Tyto pokyny je tieba stale dodrZovat
i u ménicl oznacenych znackou CE. Dodrzeni zakonem predepsa-
nych meznich hodnot EMC je v odpovédnosti vyrobce zafizeni ne-
bo stroje.

6. Provoz

Zafizeni, ve kterych je vestavén méni¢, musi byt vybavena pfi-
padnymi kontrolnimi a ochrannymi prvky podle pravé platnych
bezpecnostnich opatfeni, napf. pracovni prostfedky, bezpecnostni
predpisy, apod.

Zmény ovladaciho softwaru ménice jsou vyhrazeny.

Po odpojeni ménice od napajeciho napéti je zakazano se ihned
dotykat casti ménice vedoucich napéti a vykonovych pfivodé z
d@vodu nabitych kondenzator(l. Je tfeba dodrZzet pokyny na od-
povidajicich vystraznych Stitcich ménice.

Béhem provozu musi z{stat vSechny kryty zavieny.

7. Udrzba
Dodrzujte pokyny uvadéné v dokumentaci vyrobce.

Tyto bezpecnostni pokyny uschovejte!

BU 0500 CZ
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Documentation

Oznaceni:
Mat. Nr.:
Serie:

Rada pristroj:
Typy:

BU 0500 DE
607 50 01
SK 500E

K tomuto dokumentu

SK 500E, SK 505E, SK 510E, SK 511E, SK 515E, SK 520E, SK 530E, SK 535E

SK 5xxE-250-112-0 ... SK 5xxE-750-112-O
(0.25kW ... 0.75kW, 1~ 115V, vystup 3~ 230V)

SK 5xxE-250-323-A ... SK 5xxE-112-323-A
(0.25kW ... 2.2kW, 1/3~ 230V, output 3~ 230V)
(3.0kW ... 11.0kW, 3~ 230V, vystup 3~ 230V)

SK 5xxE-550-340-A ... SK 5xxE-222-340-A
(0.55kW ... 22.0kW, 3~ 400V, vystup 3~ 400V)

Seznam verzi

Vydavatel

Oznaceni sou€asnych verzi S.W. stav Poznamka
BU 0500 DE, bfezen 2005 V1.1R1 Prvni vydani, vychazi z BU 0750 DE
BU 0500 DE, kvéten 2005 V1.1R2 PFepracovana verze, doplnéni a korektura
BU 0500 DE, ¢erven 2005 V1.2R0 Doplnéni a korektura P220, dale P466/P554, EMC-
normy
BU 0500 DE, srpen 2005 V1.2 R0 Vyobrazeni Jumper(l sit/motor, upozornéni array-
rovina u SK TU3-PAR, P107 zdvih, P215, P420...425
P470 ¢isla svorek
BU 0500 DE, prosinec 2005 V1.3 R1 Brzdné rezistory, adresa NED, pozor horky, vystupni
proud u 2,2kW/230V, P415 procesni regulator, odru-
Seni 400V
BU 0500 DE, kvéten 2006 V1.4 R0 Pfepinace U/l pro signal zadané hodnoty jsou pieho-
zené, zména obrazku v kap.2.9, nové parametry
Mat. No. 607 5001 /1806 P534, chyby 12.1 a 12.2, zména u P513
BU 0500 DE, fijen 2006 V1.5R0 115V typy pfistroje, P218, P400/546=46, P420-
Mat. No. 607 5001 / 4006 425=3, P520 fmin, P543=22, P748-01, UL-data
T kap.7.5
BU 0500 DE, May 2007 V 1.6 RO DIP piepinac¢ 485/CAN, EMV Kit, dalsi detaily v P744-
Mat. No. 607 5001 / 2207 746, E004 rozSifeno o chybu E4.1, P217
BU 0500 DE, August 2007 V 1.6 RO UL text, Upozornéni na ménicich s Bezpe¢nym sto-
Mat. No. 607 5001 / 3307 pem, P217 tlumeni vibraci, P219, rozsah P414,
at.mo P418=33, P420...425=71/72, P509=10, P515, P533,
P535 rozsifen, P551, P552. P557 rozSifen, P559 na
30 sec., P737 rozsiten, prehled paramentra vé. P6xx
BU 0500 DE, February 2008 V1.7 RO externi 24V napajeni (SK 5x5E), CP=Cold Plate pro-
vedeni, Externi chladi¢ pro Cold Plate, SK TU3-POT,
Mat. No. 607 5001/ 0808 KTY-84 zpracovani - Kap.4.3/ P400/405=48, snima&
otacek HTL (24V) pres digitalni vstupy (P421/423,
P461, P462, P463), P560 opraven, E013.2/E018
opraveno
BU 0500 DE, Mai 2008 V1.7 RO RoHS-conformita, WAGO-RJ45 svorkovnice, Ri pro
Mat. Nr. 607 5001 / 2008 analogovy vstup, P434/441/450/455=18 méni¢ pfipra-
T ven, rozméry pro externi chladi¢, adresy
BU 0500 DE, April 2009 V1.7 RO pfistroje do 22kW velikosti BG5 a BG6, opravy/ rozsi-
feni/zmény pro: P108, P113; P434, P441, P450,
Mat. Nr. 607 5001 / 1409 P455 P481 P464, PT07
Pozor:nekompatibilni funkce P113 se starSimi ver-
zemi software

NORD - Pohanéci technika, s.r.o.
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Uéelné pouziti
meénice frekvence

Dodrzeni provozniho navodu je predpokladem bezporuchového provozu a spinéni eventu-
elnich narokd na zaruku. Proto si nejprve pozorné prectéte navod k obsluze dfive, nez za-
Cnete s méniCem pracovat!

Navod k obsluze obsahuje dlilezité pokyny pro servis. Uchovavejte ho v blizkosti pfistroje.
Ménice frekvence SK 500E / 520E jsou pfistroje pro pramyslova zafizeni k pohanéni tfifazo-
vych asynchronnich elektromotord s kotvou nakratko. Tyto motory musi byt vhodné pro provoz
s ménici frekvence, jiné druhy zatéZe nesmi byt k pfistroji pfipojeny.

Ménice frekvence SK 500E / 520E jsou pfistroje pro pevnou vestavbu do rozvadéce. VSechny

udaje k technickym datdm a pripustnych podminkach v misté instalace je tfeba bezpodmineéné
dodrzet.

Uvedeni do provozu (zahajeni provozu dle ucelu pfistroje) je povoleno pouze pfi dodrzeni
smérnice EMC 89/336/EWG a zajiSténi shody koncového vyrobku se smérnici 89/392/EWG
(EN60204).
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1. VSeobecné

1 VSeobecné

Rada NORDAC SK 5xxE vychazi z osvédéené platformy Nord. Tyto pfistroje se vyznaduji svou kompaktni
stavbou pfi zachovani optimalnich regulacnich viastnosti.

Tyto pfistroje vyuzivaji bezsenzorovou vektorovou regulaci, ktera ve spojeni s modelem tfifazového asyn-
chronniho motoru vzdy zajistuje optimalni pomér napéti / frekvence. Pro pohon to pfinasi: nejvyssi zabérny a
pretéZovaci moment pfi konstantnich otackach.

Diky modularnim technologickym jednotkam Ize tuto fadu pfistroji pfizpUsobit individualnim pozadavkim.

Na zakladé Sirokych mozZnosti nastaveni mohou byt pouzity vSechny asynchronni motory. Rozsah vykon( je
od 0.25kW do 22kW s integrovanym sitovym filtrem.

Tento navod vychazi ze software V1.7 RO (P707) pfistroji SK 5xxE. Ma-li pouzity méni¢ frekvence jinou verzi
software, mlze toto vést k odliSnostem. Nejaktualnéjsi navod Ize stahnout z internetu (http://www.nord.com/).

Pro pfistroje SK 51xE a SK53xE existuji doplfikové manualy( BU530 - Bezpec&ny stop, BU0510 — Polohovani ),
kde jsou popsany specialni funkce téchto pfistroju.

Dalsi doplfikovou dokumentaci jsou manualy pro sbérnicové systémy (Profibus, CAN, ASi,...). Kompletni pfe-
hled najdete v sekci Dokumentace na www.nord.com

Ve standardnim provedeni maji pfistroje vestavény hlinikovy chladi€, pfi provozu je pak teplo z chladiCe pfe-
davano do prostoru rozvadéce. Pokud je zadouci snizit otepleni rozvadéce, popfipadé zmensit zastavbovy
prostor ménicu, jsou mozné tyto varianty provedeni pfistroja:

Cold Plate provedeni

Ménice v tomto provedeni maji misto Zebrovaného chladi¢e pouze plochou kovovou desku na zadni strané.
Pfes tuto desku je pak mé&ni€ montovan na teplosmé&nnou montézni plochu v rozvadé&ci (v malych velikostech
napf. na zadni sténu rozvadécové skriné). Montazni deska je pak zpravidla chlazena protékajici vodou a od-
padni teplo je tedy odvadéno mimo rozvadé&¢. Vyhodou tohoto fedeni je niZsi teplota uvnitf rozvadéce a tedy
pak muze byt umistén i v prostfedich s velkou prasnosti nebo vyssi teplotou, protoze skfifi nemusi mit vétraci
otvory.

Provedeni s externim chladi¢em

Toto provedeni vznikne doplnénim ,Cold Plate” pfistroje o externi chladi€¢. Pouziva se v pfipadech kdy je po-
zadovano externi chlazeni pfistrojli, ale neni k dispozici chlazena montazni deska. Na ,Cold Plate* ménic je
pak pfimontovan chladi¢, ktery ma o néco mesi rozméry nez Cold Plate plocha na ménici. Cely pfistoj je mon-
tovan na zadni stranu skfiné do pfipraveného otvoru — chladi¢ je pak vné skfiné a je tedy ochlazovan okolnim
vzduchem. Vyhodou je tedy opét odvod tepla mimo rozvadéc a tedy nizsi teplota uvnitf skfiné.

BU 0500 CZ Technické zmény vyhrazeny 7
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1.1 Prfehled
Vlastnosti zakladniho pfistroje SK 500E:

e Vysoky zabérny moment a precizni regulace otacek motoru diky bezsenzorovému vektorovému fizeni

e  Tésna montaz bez nutnosti pfidavnych odstupl

e  Pfipustna teplota okoli 0 az 50°C (viz. Technicka data)

e Integrovany EMC- sitovy filtr pro kfivku A1 (a B1 pro velikosti 1 - 4 ) dle EN55011(ne pro 115V pfistroje)
o Automatické méfeni odporu statoru nebo ziskani pfesnych dat motoru

e  Programovatelné stejnosmérné brzdéni

e  Vestavény brzdny chopper pro 4-kvadrantovy provoz

o 5 xdigitalni vstupy, 2 x analogové vstupy, 2 x vystupni relé, 1 x analogovy vystup

o  Ctyfi nezavislé, online pfepinatelné sady parametrti

o  RS232/485 rozhrani pfes konektor RJ12

Typ SK 510E - roz$ifena vybava proti zakladnimu typu SK500E:
. Bezpecny stop (dle kategorie 3, resp. 4,...blize viz manual BU0530)

Typ SK 511E — rozSifena vybava proti zakladnimu typu SK510E:
. 2 x CANbus rozhrani pfes konektory RJ45 (viz manual BUOOG0)

Typ SK 520E - roz$ifena vybava proti zakladnimu typu SK500E:
e 2 x CANbus rozhrani pres konektory RJ45 (viz manual BU0O060)
e RS485 rozhrani na pfidavnych svorkach
e 2 xdigitalni vstupy a 2 x digitalni vystupy navic
o Zpétna vazba otacek pres vstup inkrementalniho Cidla

Typ SK 530E - rozSifena vybava proti typu SK520E:
e Integrovana polohovaci karta POSICON (viz manual BU0510)
e vstup pro absolutni snimac¢ otacek s rozhranim CANopen
e Bezpeclny stop (dle kategorie 3, resp. 4,...blize viz manual BU0S30)

Typ SK 5x5E — rozSifena vybava proti typlim SK5x0E:

e Externi napajeni 24VDC (popis v manualu BU0500), mé&ni¢ komunikuje s nadfazenym RS i pfi vypnu-
tém napajeni silové Casti

Typ SK 5xxE-...-CP — rozSifena vybava proti typdm SK5xxE:
e CP= Cold Plate provedeni, popfipadé doplnéno externim chladi¢em (popis v manualu BU0500)

Rozdilné vlastnosti pfistroji velikosti 5 a 6 oproti velikostem 1 az 4:
e Pfidavny, oddéleny vstup pro PTC termistor (galvanicky oddéleny)

e Externi napajeni 24VDC s automatickym pfepnutim na interni napajeni 24V v pfipadé vypadku
externiho napajeni

e analogové vstupy pro +/- 10V i 0 -10V (pfepinatelné)

UPOZORNENI:  Vlastnosti jednotlivych typ(i pfistroji jsou rozdilné dle typu / provedeni. V prib&hu tohoto
navodu bude na toto poukézano. Zakladni hardwarové rozdily jsou popsany v kap.2.12

8 Technické zmény vyhrazeny BU 0500 CZ



1. VSeobecné

1.2 Dodavka

Prohlédnéte pfistroj ihned po dodani resp. vybaleni, zda neni poSkozen po dopravé nebo zdeformovany Ci
uvolnény nékteré dily.

PFi poskozeni se ihned spojte s dopravcem a zafidte okamzité feSeni.
Dulezité! Toto plati i je-li baleni neposkozeno.

1.3 Rozsah dodavky

Standardni provedeni: 1P20

integrovany brzdny chopper

integrovany EMC sitovy filtr pro kfivku A1 dle EN55011 (ne pro 115V pfistroje)
zaslepovaci kryt prostoru pfidavnych technologickych jednotek

sponka stinéni fidicich svorek

zakryti Fidicich svorek

navod k obsluze

Dodatelné pfisluSenstvi: brzdny odpor pro generovanou energii, (kap. 2.6)
prevodnik rozhrani RS232 — RS485 (Navod BU 0010)
NORD CON, PC software pro parametrovani (Ize stdhnout na www.nord.com)

ePlan Makra pro vytvafeni elektrickych schémat (www.nord.com)
EMC- sada (SK EMC 1-1, SK EMC 1-2), kap. 2.5
Sitové filtry, sitové a motorové tlumivky

Technologické jednotky:SK CSX-0, SimpleBox,
viz kap.3.2 odnimatelny panel, 4 mistna 7 segmentova LED displej, jednotladitkové ovladani

SK TU3-CTR, ControlBox,
odnimatelny panel, 4 mistna 7 segmentova LED displej, klavesnice

SK TU3-PAR, ParameterBox,
odnimatelny panel, vicefadkovy textovy LCD displej, klavesnice

SK TU3-PBR, Profibus, pro komunikaci Profibus (1.5Mbaud)
SK TU3-PBR-24V, s externim napajenim 24V (12Mbaud)
SK TU3-CAO, CANopen, pfipojeni shérnice

SK TU3-DEV, DeviceNet, pfipojeni sbérnice

SK TU3-IBS, InterBus, pfipojeni sbérnice

SK TU3-AS1, AS- Interface

SK TU3-POT, Potenciometr Box

odnimatelny panel, dvé klavesy a potenciometr

UPOZORNENI: Extra popisy BUS- systém(i (BU 0020 ... BU 0090) jsou k dispozici ...
> www.nord.com <
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1.4 Bezpecnostni a instalacni pokyny

Ménice frekvence fady NORDAC SK 500E jsou uréeny pro nasazeni v pramyslovych silnoproudych zafizenich
a pracuji s napétimi, ktera pfi dotyku mohou zpusobit téZka zranéni nebo i smrt.

Instalace a prace jsou povoleny pouze osobam z elektrotechnickou kvalifikaci a pfi vypnutém pfi-
stroji bez napéti. Témto osobam musi byt k dispozici tento navod k obsluze a musi byt jimi dusled-
né dodrzovan.

Mistni pfedpisy pro stavbu elektrickych zafizeni jakoZ i bezpe€nostni pokyny musi byt také dodr-
Zeny.

PFistroj po odpojeni sitového napajeni obsahuje jesté 5 minut nebezpeéné napéti.

U jednofazového pfistroje (230V) musi byt induk&nost sité alesport 100uH na fazi. Neni-li toto spl-
néno, je tfeba predradit sitovou tlumivku.
Pro bezpec¢né oddéleni od sité je tfeba odpaijit sitové napajeni ménice frekvence ve viech pdlech.

Takeé v klidovém stavu motoru (napf. blokovani elektroniky, zablokovani pohonu nebo zkrat na vy-
stupnich svorkach) mohou sitové svorky, motorové svorky a svorky brzdného rezistoru vést ne-
bezpelné napéti. Klidovy stav motoru neni totozny s galvanickym oddélenim od sité.

Pozor, take prvky fidici karty a obzvlasté pfipojovaci zdifky pro odnimatelne technologicke jednot-
ky vedou nebezpetna napéti. Ridici svorky jsou od sitového potencialu oddéleny.

Pozor, pfi uréitém nastaveni se miaze ménic¢ frekvence po pfipojeni sitového napéti automaticky
rozbéhnout.

Ménic¢ frekvence je uréen pouze pro pevné pfipojeni a nesmi byt provozovan bez uc¢inného uzem-
néni, které odpovidda mistnim predpisim pro velké hodnoty svodovych proudd
(> 3,5mA). VDE 0160 predepisuje polozeni druhého uzemnovaciho vodi€¢e nebo uzemrovaci vodic
0 prufezu minimalné 10mm?.

Pro ménice frekvence nejsou bézné proudové chrani¢e vhodné jako jedina ochrana, pokud mistni
predpisy nepfipousti moznou stejnosmérnou slozku v poruchovém proudu. Proudové chrani¢e mu-
si byt citlivé na obé slozky proudu ( dle EN 50178).

Ménice frekvence NORDAC SK 5xxE jsou pfi spravném provozovani bezudrzbové. Pfi  vyskytu
prachu ve vzduchu je tfeba chladici plochy pravidelné Cistit tlakovym vzduchem.

POZOR
Chladi¢ a vSechny dalSi kovové dily se mohou zahfat na teplotu nad 70°C.
PFi montazi je tfeba dodrzet dostatecny odstup od sousednich prvkd. Pfi pracich na kompo-
nentech dbejte na dostate¢nou ¢asovou prodlevu pro vychladnuti.

POZOR
Vykonova Cast vede také po odpojeni sitového napéti jesté 5 minut napéti. Svorky ménice,
motorové vedeni a svorky motoru mohou vést napéti!
Dotyk otevienych nebo volnych svorek, vodicu a ¢asti pfistroje mlze vést k tézkym zrané-
nim nebo zpusobit smrt!

Nebezpedi Prace jsou povoleny pouze osobam s kvalifikaci elektro a pfi beznapétovém stavu pfistroje.
urazu!
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1. VSeobecné

/\| POzZOR

o Déti a vefejnost nesméji mit k pfistroji pfistup a zasahovat do néj!

o P¥istroj smi byt pouZzit pouze k vyrobcem stanovenému ucelu. Neopravnéné zmény a po-
uziti nahradnich dila a pfipravkd, které nejsou zakoupeny od vyrobce nebo jim doporuce-

ny, mohou zapfi€init poZar, elektrické rany a zranéni.
e Uchovavejte tuto pfiru¢ku na pfistupném misté a pfedejte ji kazdému uzZivateli!

Vystraha: Toto je vyrobek vyhrazeného zafizeni dle IEC 61800-3. V obytném prostfedi mlze tento
vyrobek zplsobovat vysokofrekvenéni ruseni, v jehoz pfipadé musi uzivatel ucinit vhodna
fi} opatfeni.

Jednim z vhodnych opatfeni maze byt i pouziti doporu¢eného sitového filtru

1.5 Registrace

1.5.1 Evropska smérnice pro EMC

Je-li NORDAC SK 5xxE instalovan dle doporuceni v pfirucce, splfiiuje vSechny pozadavky EMC smérnice,
odpovidajici EMC produktové normé pro motoricky pohanéné systémy EN61800-3.
(Viz. také kap. 8.3 Elektromagneticka kompatibilita [EMC].)

1.5.2 UL- a cUL-registrace No. E171342
“Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms sym-
metrical Amperes, 120 Volts maximum (SK 5xxE-xxx-112), 240 Volts maximum
(SK 5xxE-xxx-323), or 480 Volts maximum (SK 5xxE-xxx-340), or 500 Volts ma- L LISTED
ximum (SK 5xxE-xxx-350) and when protected by J class fuses as indicated."” ®

Vhodny pro nasazeni v siti s max. zkratovym proudem do 5000A (symetricky), 120V max. (pro SK5xxE-xxx-
112), 240V max. (pro SK 5xxE-xxx-323 ), 480V max. (pro SK 5xxE-xxx-340) nebo 500V max. (pro SK 5xxE-
xxx-350)a pfi ochrang jisténim tfidy J jak je uvedeno v kapitole 7.5. manualu BU0500.

Ménice frekvence NORDAC SK 5xxE obsahuji ochranu motoru proti pretizeni. DalSi technické detaily najdete
v kapitole 7.5.

1.5.3 C-registrace — No. N 23134

Frekvencni ménice NORD fady SK500E (kromé 115V pfistroji = SKSxxE-xxx-112-O)
spliuji vSechny relevantni normy pro pouziti v Australii a Novém Zélandu.

1.5.4 RoHS smeérnice

Frekvencni méni¢e NORD fady SK500E, v¢etné doplikil, splfiuji smérnici 2002/95/EC, o
tvz. direktivu RoHS. Jm

s
%

&, 2007

95|E_C-"

vy
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1.6 Typovy kli¢ / provedeni pfristroje

SK 500E-250-323-A-CP
T 17 LT_ Provedeni pfistoje: CP = ,Cold Plate“ nebo s externim chladi¢em
Odrusovaci filtr tfidy: O = bez, A nebo B kfivka
Sitové napéti: x12 = 115, x23 = 230V, x40 = 400V, x50 = 500V

Pocet fazi sité: 1 = jednofazovy, 3 = tfifazovy *

Mista pfed desetinnou ¢arkou vykonu: 0 = 0.xx, 1 = 0x.x0, 2 = 0xx.0
Jmen. vykon (xx): 25 = 0.25kW, 37 = 0.37kW, az 22 = 22kW

Rada pFistroje: SK 500E / SK 505E / SK 510E / SK 511E / SK 515E /
SK 520E / SK 530E / SK 535E

*) pod oznaceni 3 spadaji i kombinované
pristroje urcené pro jedno a tfifazovy provoz (viz. také Techn. data)

12
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2. Montaz a instalace

2 Montaz a instalace

2.1 Vestavba

Ménice frekvence NORDAC SK 5xxE jsou dodavany v nékolika velikostech odpovidajice svému vykonu. P¥i

montéZi je proto tfeba zohlednit spravnou polohu.
Pfistroje vyzaduji pro ochranu pfed prehfatim dostate¢né odvétrani. Zde plati minimalni hodnoty odstupu

sousedicich dild nad a pod méni¢em frekvence, které by mohly zabranit volnému pfistupu vzduchu. (nad >
100mm, pod > 100mm)

Odstup pfristrojii: Montaz pristroju tésné vedle sebe je mozna. Pfi pouziti podstavnych brzdnych rezistor(
(nelze pro CP provedeni) je vSak tfeba ohled na vétsi Sitku pfistroje (Kap. 2.5), obzvlasté ve spojeni s

teplotnim spinacem na brzdném rezistoru!
Montazni poloha: MontaZni poloha je zdsadné svisla. Je tieba dbat na to, aby pro zajisténi dobré konvekce

chladici Zebra na zadni strané pfistroje pfiléhala na rovnou plochu.

e
L

,//////////////'

7 /j//_/r///////_,///'

Teply vzduch nad pfristrojem je zapotiebi odvadét!

Je-li umisténo vice ménicl frekvence nad sebou, je tfeba dbat na to, aby nebyla prekroen mezni teplota
vstupujiciho nasavaného vzduchu. (viz. také kap. 7 Technicka data). Nastane-li tento pfipad, je doporuéeno
mezi ménice frekvence instalovat néjakou ,zabranu“ (napf. kabelovy kanal), ktery prerusi pfimy proud vzduchu

(stoupajici teply vzduch).
Tepelné ztraty: Pfi vestavbé do rozvadéce je tfeba dbat na dostatené vétrani. Za provozu vznikaji tepelné
ztraty asi 5% (dle velikosti pFistroje a vybaveni) jmenovitého vykonu ménice.

13
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2.2 Rozméry
2.2.1 Rozméry SK 500E ve standardnim provedeni

§ Velikost pfistroje Rozmér pfi montaZi (kap. 2.3.1) | Hmotnost
Typ méniée =
2 [kal
A B C D E %)

SK 5xxE-250- ...

BG1 186 74* 153 220 / 5.5 1.4
SK 5xxE-750- ...
SK 5xxE-111- ...

BG2 226 74~ 153 260 / 5.5 1.8
SK 5xxE-221- ...
SK 5xxE-301- ...

BG3 241 98 181 275 / 5.5 27
SK 5xxE-401- ...
SK 5xxE-551- 340...

BG4 286 98 181 320 / 55 3.1
SK 5xxE-751- 340...
SK 5xxE-551- 323...

BG5 324 157 224 358 93 5.5 8.0
SK 5xxE-751- 323...
SK 5xxE-112- 340...

BG5 324 157 224 358 93 5.5 8.0
SK 5xxE-152- 340...
SK 5xxE-112- 323... | BG6 364 183 234 398 110 5.5 10.3
SK 5xxE-182- 340...

BG6 364 183 234 398 110 55 10.3
SK 5xxE-222- 340...

VSechny rozméry v [mm]
*) pfi montazi podstavného brzdného rezistoru je
vyska méni¢e 88mm ( kap..2.6)

%

A :

’////.///////_///—
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2. Montaz a instalace
i

2.2.2 Rozméry SK 500E v provedeni Cold Plate

E Rozméry Montazni rozméry Hmotnost
Typ 5 ca. [kg]
A B (o D %)
SK 5xxE-250- ...-CP
BG1 182 95 119 1.3
SK 5xxE-750- ...-CP
SK 5xxE-111- ...-CP
BG2 222 95 119 1.6
SK 5xxE-221- ...-CP
Detaily montaze v kap. 2.3.2
SK 5xxE-301- ...-CP
BG3 237 120 119 1.9
SK 5xxE-401- ...-CP
SK 5xxE-551- ...-CP
BG4 282 120 119 23
SK 5xxE-751- ...-CP
v8echny miry v [mm]
Podstavné brzdné odpory nelze standardné
pouzit s pfistroji v provedeni CP (Kap. 2.5)

BU 0500 CZ Technické zmény vyhrazeny 15
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2.3 Montazni rozméry

2.3.1 SK 500E ve standardnim provedeni

Pro montaz SK 500E na sténu jsou dodavany 2 (nebo 4 pro veliost 5 a vétsi) odpovidajici uchytky, které se na
zadni strané pfistroje nasunou do télesa chladice, jak je zndzornéno na obrazku. Neni k tomu zapotfebi Zadné
dalSi pfislusenstvi.

Alternativné je zde také moznost zasunout Uchytky do télesa chladi€e bo&né&, pro pfipadnou potfebu minimali-
zovat nutnou hloubku rozvadéce.

VSeobecné je tfeba dbat na to, aby zadni strana télesa chladi€e byla uzaviena rovnou plochou a pfistroj byl
namontovan svisle. Toto vede k optimalnimu chlazeni, které zaruéi provoz bez zavad.

16
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2.3.2 SK 5xxE...-CP, Cold Plate provedeni

Montazni rozméry ménice jsou dany velikosti ménice — viz nasledujici tabulka.

2. Montaz a instalace

. - T tloustka
Velikost vyska H h1 h2 Sifrka B k u Cold-Plate desky
BG1 182 91 -
95
BG2 222 111 -
5.5 10
BG3 237 75.33 75.33 120
BG4 282 90.33 95.83
vSechny miry v [mm]
Velikost 3 + 4
Velikost 1 + 2 < B >
v > k|«
+ O O
< B >
v k€
AU
reutS) 0
4
A ? @ 4,5mm O
H h1
§ @ 4,5mm O
O O
hi
h2
O O | O O

BU 0500 Cz
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i

2.4 Externi chladi¢ — sada

Ménice fady SK500E v provedeni Cold Plate (SK 5xxE-...-CP) Ize dodat se

sadou externiho chladice.

Pfi tomto zplsobu montaze je externi chladi€ umistén mimo prostor roz-
vadéce a pfistroj je chlazen venkovnim vzduchem (prustréna montaz).

Sady externich chladici:

Typ Velikost Vykon [kW] Druh provozu
SK TH1-1
S1 0.25-0.75 S1
Mat. Nr. 275999050
SK TH1-2
S2 1.1-15 S1
Mat. Nr. 275999060

Sada externiho chladice obsahuje:
e Chladi¢
e Tésnéni
e Teplosménnou pastu
e 4 Srouby

Pfi montazi externiho chladie pouzivejte jen toto originalni

pfisluSenstvi pro zajisténi bezproblémového provozu.

18 Technické zmény vyhrazeny
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2. Montaz a instalace
i

2.41 Montaz sady externiho chladice

Pfed montazi ménice s externim chladi¢em zkontrolujte iunosnost stény rozvadéce.
Vyfiznéte otvory ve sténé rozvadéce, které odpovidaji rozmértiim externiho chladice.

1. Naneste teplosménnou pastu na chladici plochu méni¢e SK500E v provedeni ColdPlate
2. Prisroubuijte chladi¢ na méni¢ pomoci dodanych Sroubl

v - —

Srouby pevné dotahnéte a odstrarite zbytky vytladené pasty.
Umistéte t&snéni mezi méni¢ a sténu rozvadéce.
Umistéte ménic tak, aby chladi¢ prochazel otvorem vné rozvadéce.

Upevnéte ménic ke sténé rozvadéce za pouziti vSech pfipravenych montaznich otvor(.
(Viz rozmérovy nacrt v kap. 2.3.2)

o g kv

Nyni je méni¢ pfipraven k provozu.

Poznamka: Pfi spravné montazi je zaru€eno kryti IP54 (z vnéjsi strany)
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NORDAC SK 500E Manual

i

2.4.2 Rozméry externiho chladice

g Rozmeéry chladice Rozméry ménice ColdPlate Hmotnost
Typ ménice =

2 [ka]

Hk Bk Tk H B T
SK 5xxE-250- ...
SK 5xxE-750- ... S1 157 70 100 182 95 119 23
SK TH1-1
SK 5xxE-111- ...
SK 5xxE-221- ... S2 200 70 110 222 95 119 34
SK TH1-2
vSechny miry v [mm]
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2. Montaz a instalace

i

2.5 EMC- sada

Pro dodrzeni urovné odruseni dle stupné B1 (viz. kap. 8.4) je tfeba pouzit pfidavnou EMC- sadu.

Ta obsahuje upevfiovaci uhelnik stinéni a 2 upinaci spony.

Uhelnik se upevni na dolni okraj (pod svorky U-V-W) na oba $rouby skfin&. Upinaci svorkou se stin&ni moto-
rového kabelu plodné uzemni na uhelnik stinéni. V pfipadé potfeby se druhy uhelnik pouZije pro kabel brzd-
ného odporu.

SK 5xxE-182-340- ... SK 5xxE-222- 340-

Typ Velikost EMC- sada
SK 5XXE-250- ... SK 5xxE-750- S1 SK EMC 2-1
SK 5XXE-111- ... SK 5xxE-221- S2 Mat. Nr. 275999011
SK 5XXE-301- ... SK 5xxE-401- S3 SK EMC 2-2
SK 5XXE-551-340- ... SK 5xxE-751- 340- S4 Mat. Nr. 275999021
SK 5xXE-551-323- ... SK 5xxE-751- 323- - SK EMC 2-3
SK 5xxE-112-340- ... SK 5xxE-152- 340- Mat. Nr. 275999031
SK 5xxE-112-323- < SK EMC 2-4

Mat. Nr. 275999041

Upozornéni: EMC sadu nelze pouZit pro CP (ColdPlate) provedeni ménicl. V téchto pfipadech je nutno za-
jistit celoplosné ukostfeni stinéni jinym zplsobem.

EMC sadu Ize instalovat i na horni stranu ménice (nad pfivodni svorky), v tom pfipadé slouZi
pro odlehceni tahu vodicl a pro jejich fixaci. Toho se vyuziva napf. pfi pfipojeni CANbus

kabeld.

BU 0500 CZ Technické zmény vyhrazeny
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2.6 Brzdné rezistory (BR)

PFi dynamickém brzdéni (sniZzeni frekvence) vraci asynchronni motor elektrickou energii do ménice frekvence.
Aby se zabranilo odpojeni méni¢e na pfepéti, Ize pouzit externi brzdny rezistor. Integrovany brzdny chopper
(elektronicky spina€) pulsné pfipojuje napéti meziobvodu (prah spinani je asi 420V/720V/825V DC, dle napéti
sité) k brzdnému rezistoru. Zde se nadbyte¢na energie méni v teplo.

POZOR
Brzdny rezistor a vS§echny dalsi kovové dily se mohou zahfat na teplotu nad 70°C.

PFi montazi je tfeba dodrzet dostateény odstup od sousednich prvkd. Pfi pracich na

komponentech dbejte na dostateénou ¢asovou prodlevu pro vychladnuti.

U ménict do vykonu 2.2kW Ize pouzit standardni podstavny brzdny rezistor (SK BR4-..., IP40), ktery je mozné
navic vybavit pfidavnym teplotnim spinacem (bimetal, 180°C bod rozepnuti) pro nahlaseni pretizeni. Upevno-
vaci material je pfilozen v postranni drazce. Brzdny rezistor a Cidlo teploty Ize pfipojit slanénymi vodi¢i. Certifi-
kace: UL, cUL

Upozornéni: Podstavné brzdné odpory nelze standardné pouzit s pfistroji v provedeni Cold Plate (nelze upev-
nit na spodni stranu ménice)

SK BR4-... velikost 1 " SK BR4-... velikost 2

Pro ménice frekvence od 3kW do 22kW jsou k dispozici rezistory s ramem (SK BR2-..., IP00). Tyto se montuji
do blizkosti ménice frekvence do rozvadéce. Jako ochrana pfed pfetizenim se na rezistoru nachazi teplotni
spinac. PFipojeni rezistoru a teplotniho Cidla se provadi pomoci Sroubovych svorek. Certifikace: UL, cUL

SK BR2-... velikost 3 SK BR2-... velikost 4
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2.6.1 Elektricka data BR

2. Montaz a instalace

Trvaly Vyzarovaci Pf'ipc(;jovalci
Typ ménice Typ rezistoru Odpor . vodice
vykon schopnost svorky
gﬁ gxggggl 13:8 .. | skBR4-240/100 40 O 100 W 1okws | 2x1.9mm?
Mat. Nr. 275991110 AWG 14/1 9
SK 5xxE-550-112-O ... | SK BR4-150/100 L = 0.5m
SK 5xxE-750-112-O Mat. Nr. 275991115 150Q 100 W 1.0 kWs
SK 5xxE-250-323-A ... SK BR4-240/100
1.0 kW
SK 5xxE-370-323-A Mat. Nr. 275991110 240Q 100 W 0 s 2 x 1.9mm?
SK 5xxE-550-323-A ... SK BR4-150/100
AWG 14/19
SK 5xxE-750-323-A Vit e 275991115 1500 100w 1.0kWs i
=0.5m
SK 5xxE-111-323-A ... SK BR4- 75/200
SK 5xxE-221-323-A Mat. Nr. 275991120 50 200w 4.0 kWs
SK 5xxE-301-323-A ... SK BR2- 35/400-C 2
SK 5xXE-401-323-A Mt Nr. 276282045 350 400w 6.0 kWs 2x10mm
SK 5xxE-551-323-A ... v pripravé 5
SK 5xxE-751-323-A 2x10mm
SK 5XXE-112-323-A v pripravé 2 x 10mm?
o oxEToo0Sa0 A [ SKBRAA00MO0 | 45 100 W 0.75kws | 2x1.9mm’
Mat. Nr. 275991210 AWG 14/1 9
SK 5xxE-111-340-A ... SK BR4-220/200 _
SK 5xxE-221-340-A Mt Nr. 275991220 2200 200w 4.0 kWs L =0.5m
SK 5xxE-301-340-A ... SK BR2-100/400-C
SK 5xxE-401-340-A Mat. Nr. 278282040 1000 400 W 6.0 kWs 2
SK 5xxE-551-340-A SK BR2- 60/600-C 2x10mm
xXE-551-340-A ... - -
SK 5xxE-751-340-A Mat. Nr. 278282060 600 600w 7.5 kWs
SK 5xxE-112-340-A ... | SK BR2- 30/1500-C 2
SK 5xxE-152-340-A Mat. Nr. 278282150 300 1500 W 20 k\Ws 2x10mm
SK 5xxE-182-340-A ... | SK BR2- 22/2200-C 2
1
SK 5xxE-222-340-A ot N 276087220 22 Q2 2200 W 28 kWs 2 x 10mm
*) maximalné jednorazové s cyklem 120s
Teplotni spinac, bimetal
, s . Pripojovaci vodice /
Kryti Napéti Proud Rozméry POl svorky
slanény vodizc":,
25Apficosp=1 | gitka +10mm 2x0.8mm
SK BR4-... IP40 250Vac 1.6A pFi cos=0.6 (jednostrang) AWG 18
L =0.5m
250Vac 10A o stalovs svorky
instalovan
SK BR2-... IPOO 125Vac 15A uvnite 2 % Amm?
30Vdc 5A

BU 0500 Cz
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2.6.2 Rozméry podstavnych BR

: Upeviiovaci rozméry
Typ odporu Velikost A B C
D %)

SK BR4-240/100
SK BR4-150/100 BG 1 230 88 175 220 5.5
SK BR4- 400/100

SK BR4-75/200
SK BR4-220/200 BG 2 270 88 175 260 5.5

C = vestavna hloubka ménice frekvence + podstavny BR V8echny rozméry v mm

—— C —»

+— B — — C —> I |

G o

L
N x
x
% LN
4
i A D o
i ® | 5 <
A D Q [
a o
& =
2
. d .
| @
N A // - E
o 0 =
v_Y ‘ o ) y ",’J/QLJ

o &} o

SK BR4-... velikost 1

/ SK BR4-... velikost 2

pridavny teplotni spinac

2.6.3 Rozméry standardnich BR

Upeviiovaci rozmeéry
Typ odporu A B C
D E &
K BR2-100/400-

S 00/400-C 170 100 240 150 90 4.3
SK BR2- 35/400-C
SK BR2- 60/600-C 350 92 120 325 78 6.5
SK BR2- 30/1500-C 560 185 120 530 150 6.5
SK BR2- 22/2200-C 460 270 120 430 240 6.5

V8echny rozméry v mm

SK BR2-... velikost 3/4 (ilustracni
obrézek, tvar se meni dle vykonu)

Technické zmény vyhrazeny
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2. Montaz a instalace

2.7 Sit'ova tlumivka (prislusenstvi)

O
Tl

Pouziti tlumivky na vstupu (napajecim pfivodu) ménice
pfinasi tyto vyhody:

o @@

1. Redukce proudovych 3pi¢ek v napajeci Casti
ménice (usmérnovac, kondenzatory) znamena zvyseni
Zivotnosti ménice.

2. Redukce obsahu
generovanych zpét do sité

3. ZlepSeni uciniku
Maximalni sitové napéti pro tlumivky je 480V pro 50/60
Hz.

Stupen kryti je IP20, resp.IP0O0, tlumivky jsou uréeny
pro montaz do rozvadéce.

vy8Sich  harmonickych

S

Bl

S——

) L1 g

Pro méniCe nad 45kW je nutno pouzit sitovou

tlumivku
Sitova tlumivka 1 x 220 - 240 V Upevnéni x
Typ ménice o —
>
L1 B1 T . » £
';?(Rs?)ﬁg Typ Jmen.proud| Indukénost L2 | B2 g ,g E
o |3
o
0.25...0.75 kW | SK CI1-230/8-C 8A 2x1.0mH | 78 65 89 56 40 | M4 4
Mat. No.: 278999030
1.1...2.2 kW [SK CI1-230/20-C 20 A 2x04mH | 96 90 106 | 84 65 | M6 10
Mat. No.: 278999040
Véechny rozméry v mm| [mm?]
Sitova tlumivka 3 x 200 - 240 V Upevnéni x
Typ méniée o
>N
L1 B1 T - » £
';?(Rs?)ﬁg Typ Jmen.proud| Indukénost L2 B2 9 ’g =
o 3
o
0.25...0.75 kW | SK CI1-460/6-C 6A 3x4.88mH | 125 95 140 | 100 | 55 | M5 4
Mat. - Nr.: 276995004
1.1...1.5 kW |SK CI1-460/11-C 11A 3x293mH| 155 95 160 | 130 | 56.5 | M8 4
Mat. - Nr.: 276995010
2.2 ... 3.0 kW |SK CI1-460/20-C 20 A 3x147mH| 185 | 102 | 201 | 170 | 57.5 | M6 10
Mat. - Nr.: 276995020
4.0...7.5kW [SK CI1-460/40-C 40 A 3x0.73mH| 190 | 122 [ 201 | 170 | 77.5 | M6 10
Mat. - Nr.: 276995040
11.0. kW |SK CI1-460/70-C 70 A 3x047mH| 230 | 125 | 260 | 180 | 98 | M6 35
Mat. - Nr.: 276995070
V3echny rozméry v mm| [mm?]
BU 0500 CZ Technické zmény vyhrazeny 25
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Sit'ova tlumivka 3 x 380 - 480 V Upevnéni x
Typ ménice S —
>N
L1 B1 T . n £
hé(})(%l())ﬁg Typ Jmen.proud| Indukénost L2 | B2 g 9 E
(o] 3
o
0.75 ... 2.2 kW | SK CI1-460/6-C 6A 3x4.88mH | 125 95 140 | 100 | 55 M5 4

Mat. - Nr.: 276995004

3.0...4.0 kW |SK CI1-460/11-C 11A 3x293mH| 155 95 160 | 130 | 56.5 | M8 4

Mat. - Nr.: 276995010

5.5...7.5 kW |SK CI1-460/20-C 20A 3x147mH]| 185 | 102 | 201 | 170 | 57.5 | M6 10

Mat. - Nr.: 276995020

11 ... 15 kW [SK Cl1-460/40-C 40 A 3x0.73mH| 190 | 122 [ 201 | 170 | 77.5 | M6 10

Mat. - Nr.: 276995040

18.5 ... 22 kW |SK CI1-460/70-C 70 A 3x047mH]| 230 | 125 | 260 | 180 | 98 | M6 35

Mat. - Nr.: 276995070

V&echny rozméry v mm| [mm?]
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2.8 Vystupni tlumivka (prislusenstvi)

Vystupni tlumivka se pouziva zejména z dlvodu
kompenzace kapacity dlouhych pFivodd k motoru.
Dalsi vyznam ma pro redukci napétovych Spicek,
které mohou poskodit izolaci starSich motor(, které
nebyly navrzeny pro praci s frekvenénim ménic¢em.

Spinaci frekvence by méla byt nastavena max. na 3
-6kHz (P504 = 3-6).

Tlumivky jsou navrZzeny na max. pracovni napéti

i

2. Montaz a instalace

—

480V, pro frekvence 0-100Hz.
popf.IP00, jsou uréeny pro instalaci v rozvadédi.

Délka kabelu, pfi které je nutno pouzit vystupni tlu-
mivku je od 100m/30m (nestinény/stinény). Dalsi in-

Kryti je

formace - viz kap. 2.11.3 'Motorové kabely.

IP20, ‘

Vystupni tlumivka 3 x200 — 240V Upevnéni x
Typ ménice § .
L1 [ B1 | T e | g
r;?(RS%'gg Typ Jmen.proud |Indukénost L2 B2 § ’g E
o
0.25...0.75 kW | SK CO1-460/4-C 4 A 3x3.5mH | 120 | 104 | 140 | 84 75 M6 4
Mat. - Nr.: 276996004
1.1...1.5kW | SK CO1-460/9-C 9A 3x25mH | 155 | 110 | 160 [ 130 |(71.5 | M6 4
Mat. - Nr.: 276996009
2.2...3.0kW |SK CO1-460/17-C 17 A 3x12mH | 185 | 102 | 201 | 170 |57.5 | M6 10
Mat. - Nr.: 276996017
4 ... 7.5kW |SK CO1-460/33-C 33A 3x06mH | 185 | 122 | 201 | 170 | 77.5 | M6 10
Mat. - Nr.: 276996033
11kW [SK CO1-460/60-C 60 A 3x0.33mH| 230 | 125 | 260 | 176 | 71 M6 35
Mat. - Nr.: 276996060
VSechny rozméry v mm [mmz]
Vystupni tlumivka 3 x 380 - 460V Detail: mounting o
Typ ménice 5
o =
L1 B1 T i= o
r;?(RS%'gg Typ Jmen.proud [Indukénost L2 | B2 "s:':; §
£l 8
0.55 ...1.5 kW | SK CO1-460/4-C 4 A 3x35mH | 120 | 104 | 140 | 84 75 M6 4
Mat. - Nr.: 276996004
2.2...4.0kW |SK CO1-460/9-C 9A 3x25mH | 155 | 110 | 160 | 130 | 71.5 | M6 4
Mat. - Nr.: 276996009
5.5...7.5kW [|SK CO1-460/17-C 17 A 3x1.2mH | 185 | 102 | 201 | 170 | 57.5 | M6 10
Mat. - Nr.: 276996017
11 ... 15 kW |SK CO1-460/33-C 33A 3x06mH | 185 | 122 | 201 | 170 | 77.5 | M6 10
Mat. - Nr.: 276996033
18.5 ... 22 kW [SK CO1-460/60-C 60 A Bx0.33mH| 230 | 125 | 260 | 176 | 71 M6 35
Mat. - Nr.: 276996060
VSechny rozméry v mm [mmz]
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2.9 Smérnice pro pripojeni

Ménice frekvence byly vyvinuty pro provoz v pramyslovém prostfedi. V tomto prostfedi mohou na ménice frek-
vence pUsobit vysoké hodnoty elektromagnetického ruseni. VSeobecné zaru€uje odborné provedena instalace
bezporuchovy a bezpecny provoz. Pro zachovani meznich hodnot EMC - smérnice mély by byt zohlednény
nasledujici pokyny.

(1)

()

©)

(4)
(®)

(6)

Ujistéte se, Ze vSechny pfistroje v rozvadéci nebo v poli jsou dobfe uzemnény kratkym zemnicim vodi¢em
velkého prarezu, ktery je pfipojen na spoleény zemnici bod nebo na zemnici sbérnici. Obzvlasté dulezité
je, aby kazdy, k ménici frekvence pfipojeny fidici pfistroj (napf. PLC), byl pfipojen kratkym vodiCem vel-
kého prufezu na stejny zemnici bod jako méni¢ frekvence sam. Upfednostnéte ploché vodice (napf. ko-
vové tfmeny), které pfi vysokych frekvencich vykazuji nizkou impedanci.

PE-vodi¢ motoru fizeného méni¢em frekvence pfipojte pfimo na zemnici svorku ménice. Dal§i moznosti
je instalace spole¢ného zemniciho pasu a pfipojeni vSech ochrannych vodi¢u na tuto sbérnu. (viz také
kap. 8.3/8.4 EMC)

Pro fidici okruhy pouzijte pokud mozno stinéné vodiCe. Pfitom by mélo byt stinéni na konci vodice peclivé
zakon&eno a melo by se dbat na to, aby zily neprobihaly velké vzdalenosti nestinéné.

Stinéni kabelu analogové Zadané hodnoty by mélo byt uzemnéno pouze na jedné strané na ménici frek-
vence.

Ridici vodi¢e by mély byt vedeny od silovych vodiét co mozna nejdale, pfi pouziti oddélenych kabelovych
kanall atd. Kfizeni vodi¢d by mélo probihat co mozna nejvice pod uhlem 90°.

Ujistéte se, Ze jsou stykace v rozvadédi odruseny bud RC- &lenem v pfipadé stfidavého napéti nebo ,nu-
lovou“ diodou pro stejnosmérné stykace, €imz se zajisti u€inné odruseni civek stykacu. Varistory pro
omezeni prepéti jsou rovnéz ucinné. Toto odruseni je obzvlasté dllezité jsou-li stykace Fizeny pomoci re-
Ié ménice frekvence.

Pro silové vedeni (kabel motoru) ma byt pouzit stinény nebo pancéfovany kabel kdy stinéni / pancif je
uzemnéno na strané ménice, ve specialnich pfipadech pak na obou koncich uzemnéno. Zemnéni by mé-
lo byt dle moznosti pfimo pfipojeno na dobfe vodivou montazni desku rozvadéée nebo na stinici thelnik
EMC - sady (kap. 2.4).

Z toho vyplyva, ze je tfeba bezpodminecné dbat na spravnou EMC - instalaci. (viz. také kap. 8.3/8.4
EMC) V pfipadé potfeby jsou k dodani pfidavné vystupni tlumivky.

Pri instalaci ménice frekvence nesmi byt za zadnych okolnosti
porusovana bezpec¢nostni ustanoveni!

POZOR

Ridici vodige, sitové a motorové kabely musi byt uloZeny oddélené&. V zadném p¥ipadé nesmi byt
instalovany ve stejné ochranné trubce/ kabelovém kanalu.

ZkuSebni pfistroje pro méfeni izolaCniho stavu vysokym napétim nesmi byt pouZity pro kabely
zapojené do ménice frekvence.
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2. Montaz a instalace

2.10 Elektrické pripojeni

POZOR

THESE DEVICES MUST BE EARTHED.

Safe operation of the devices presupposes that qualified personnel mount and operate it in
compliance with the instructions provided in these operating instructions.

In particular, the general and regional mounting and safety regulations for work on high voltage
systems (e.g. VDE) must be complied with as must the regulations concerning professional use of
tools and the use of personal protection equipment.

Dangerous voltages can be present at the motor connection terminals even when the inverter is
switched off. Always use insulated screwdrivers on these terminal fields.

Ensure that the input voltage source is not live before setting up or changing connections to the

unit.

Make sure that the inverter and motor have the correct supply voltage set.

2.11 Elektrické pripojeni silovych svorek

Sitové pfipojeni a svorky vystupnich relé se nachazeji na horni
strané ménice frekvence.

Pfipojeni motoru a svorky brzdného rezistoru se nachazeji na
spodni strané pfistroje.

Ridici svorky jsou pfistupné z pfedni strany ménice frekvence. K

tomu je tfeba stahnout dol popf. odebrat kryt svorek (pod mistem
pro nasazeni Technologické jednotky). Pfipojovaci svorky jsou pak
volné pfistupné.

Predtim nez pristroj pripojite provérte nasledujici:

1.

Ubezpecte se, Ze sit' ma spravnou hodnotu napéti a je
dimenzovana pro potfebny proud (viz. kap. 7 Technicka data).

. Ubezpecte se, ze mezi zdroj napéti a ménic frekvence je viazen

vhodny jisti¢ s pfislusnym jmenovitym proudem.

. Sitové napéti pripojte pfimo na sitové svorky L;-L,/N-L3-PE

(dle pristroje).

Pro pfipojeni motoru pouzijte CtyfZilovy kabel. Kabel zapojte na
svorky pro pfipojeni motoru PE-U-V-W.

. Jsou-li pouzity stinéné kabely k motoru (doporuceno), je tfeba

stinéni kabelu dopliikové plosné pfizemnit na kovovy Uhelnik
EMC- sady (kap. 2.4), nebo alespon na dobfe vodivou montazni
plochu rozvadéce.

Li/L
2/N
13/-
S T O T — PE
1
i 24V DC
i
1
[X1-PEL3L2L1] [x12-4044]

\ Ep

[HTHITHHT,

T

Externi
brzdny
odpor

X12, X13: Velikost 5 a vyssi

X8: doplnék pro vel. 1-4:
poloha svorkovnice je
rizna (viz.kap. 2.12.1)

BU 0500 CZ Technické zmény vyhrazeny
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POZNAMKA: P¥i pouziti urcitych kabelovych koncovek se snizi maximalni pfipojitelny priifez vodic@.
Pro pripojeni silovych vodi¢d do svorek ménice pouZzijte spravny typ Sroubovaku:

Velikost Sroubovak

ménice kmitoctu Typ Velikost
S1-4 kFizovy PZ 1

S5 plochy 0.6 x3.5

S6 plochy 1.0x 6.5

POZNAMKA: Je-li pfipojen synchronni stroj nebo vice motora paralelné na jednom ménigi, musi byt ménic
frekvence nastaven na linearni U/f charakteristiku > P211 =0 a P212 = 0.

POZNAMKA: Pouziti stinéného kabelu je nezbytné pro dodrzeni udaného stupné odruseni. (viz také kap. 8.4
Tridy odruseni EMC)

POZOR

Tento pfistroj je zdrojem vysokofrekvenéniho ruseni, takze v obytném prostredi vyzaduje
pouziti pfidavnych odru$ovacich opatfeni. (Podrobnosti v kap. 8.3/8.4)
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2.11.1 Sitové pfipojeni (X1 - PE, L1, L2/N, L3)

Na vstupni strané ménie frekvence neni potfeba pouzivat
zadné specialni jisténi. Doporuceno je pouzit béznych jisti¢l
char. B (viz. Technicka data) a hlavni vypina¢ nebo stykac.

115V-pfistroje od 0,25kW do 0,75kW je mozné pfipojit pouze
jednofazové 1x110...120V (L/N=L1/L2)

230V- pfistroje od 0.25kW do 2.2kW sméji byt provozovany
bud’ jednofazové 1x 230V (L/N = L1/L2) nebo tfifazové 3x 230V

(L1/L2/L3),.ovS8em ne 3 x 400V!!

VSechny 400V-pfistroje a pfistroje > 3kW sméji byt napajeny
pouze tfifazovym sitovym napétim (L1/L2/L3). Pfesnou specifikaci ziskate z Technickych dat v kapitole 7.

/L |
EE!

2. Montaz a instalace

a1 1

Ll
|

e

Pozor: Pouziti téchto ménicli frekvence na siti IT je mozné po nastaveni jumperd. DalSi detaily v kapitole

2.11.9-2.11.10.
Méni¢ kmitoétu Velikost Velikost Velikost
1...4 5 6
Pevny vodic 0.2...6mm2 | 0.5... 16mm? | 0.5... 35mm?
Slanény vodi¢ 0.2...4mm? | 0.5...10mm? | 0.5 ... 25mm?
AWG standard AWG 24-10 AWG 20-6 AWG 20-2
Utahovaci moment svorek 05...06Nm | 1.2...1.5Nm | 2.5... 45Nm

2.11.2 Multifunkéni relé (X3 - 1, 2, 3, 4)

Funkci téchto relé Ize dle potfeby nastavit v parametrech
P434 az P443. Kontakty sméji byt provozovany maximalné

230V AC/ 24V DC, 2A.

Svorky 1-2 (Relé 1) mohou v tovarnim nastaveni fidit mecha-
nickou brzdu. Ve spravném okamziku odbrzdi resp. opét pfi-
tahne zpét. Pro optimalizaci ¢asového prubéhu jsou v para-
metrech P107/P114 nastavitelna vhodna €asova zpozdéni

(0.2-0.3s).

V tovarnim nastaveni hlasi sepnuty kontakt svorek 3-4
(Relé 2) pfipravenost ménice frekvence k provozu. Pi pfislusném poruchovém hlaseni nebo v beznapétovém

stavu je kontakt rozepnut.

Méni¢ kmitoctu Velikost Velikost
1..4 5..6
Pevny vodi¢ 0.14 ... 2.5mm? 0.2...6mm?
Slanény vodi¢ 0.14 ... 1.5mm? 0.2...4mm?
AWG standard AWG 26-14 AWG 24-10
Utahovaci moment svorek 0.5...0.6Nm 0.5...0.6Nm

BU 0500 Cz
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2.11.3 Motorovy kabel (X2 - U, V, W, PE)

Motorovy kabel smi mit celkovou délku do 100m, jednéa-li se o
standardni typ kabelu. Je-li pouZit stinény motorovy kabel nebo
kabel uloZzeny v dobfe uzemnéném kovovém kanale, nemél by

prekrocit celkovou délku do 30m.

PFi vétSich délkach kabelu musi byt pouzita pfidavna vystupni

tlumivka (pfislusenstvi).

Pozor:

Pozor:

kabeld.

Vénujte pozornost také kapitole 8.4 Mezni hodnoty EMC.

Méni¢ kmitoctu Velikost Velikost Velikost
1...4 5 6
Pevny vodi¢ 0.2 ... 6mm? 0.5 ... 16mm? 0.5 ... 35mm?
Slanény vodi¢ 0.2 ... 4mm? 0.5 ... 10mm? 0.5 ... 25mm?
AWG standard AWG 24-10 AWG 20-6 AWG 20-2
Utahovaci moment svorek 0.5...0.6Nm 1.2... 1.5Nm 2.5...4.5Nm

2.11.4 Pripojeni brzdného rezistoru (X2 - +B, -B)

Svorky +B/ -B jsou ur€eny pro pfipojeni vhodného brzdného
rezistoru. Pro pfipojeni by mél byt pouzit co nejkratsi stinény

vodic.

Upozornéni: U brzdného rezistoru je tfeba zohlednit vysoké

otepleni.

Upozornéni: Ménice s napajenim 115V nemaiji svorku —DC.

Pozor:

PFi provozu vice motort se ziska celkova délka motorového kabelu ze souctu délek jednotlivych

Svorky +B, -DC jsou pouzitelné pro spojeni vice méni¢u frekvence pres stejnosmérny meziob-

vod. Nikdy nepfipojujte brzdny rezistor na —DC! Dal$i detaily pro spojeni stejnosmérnych mezi-
obvodu naleznete v kap. 2.11.8.

Méni¢ kmitoétu Velikost Velikost Velikost
1...4 5 6
Pevny vodic¢ 0.2...6mm? | 0.5...16mm? | 0.5 ... 35mm?
Slanény vodi¢ 0.2...4mm? | 0.5...10mm? | 0.5 ... 25mm?
AWG standard AWG 24-10 AWG 20-6 AWG 20-2
Utahovaci moment svorek 05...06Nm | 1.2...1.5Nm | 2.5... 45Nm
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2. Montaz a instalace
i

2.11.5 PTC termistor (X13 — T1, T2) (velikost 5 a vé&tsi)

(dle EN 60947-8)

U ménich velikosti 5 a 6 jsou pro pfipojeni

termistoru uréeny svorky T1 a T2. Pro menSi H
velikosti (1 az 4) musi byt termistor pfipojen na : 0 : 3
digitalni vstup 5 (DIN5) na svorkovnici X5 (viz (SIS L L L
kap.2.12 “Elektrické pfipojeni fidicich svorek). - — —

| |
d E i 1]";

vJ'

pripojeni:

Méni¢ kmitoctu Velikost
5..6

Pevny vodi¢ 0.2...6mm?2
Slanény vodi¢ 0.2...4mm?
AWG standard AWG 24-10
Utahovaci moment svorek 0.5...0.6Nm
Jmenovité hodnoty
Hordnota pro sepnuti > 3.6 kQ
Hodnota pro rozepnuti <1.65kQ
Méfici napéti 5V pfi R < 4 kQ

2.11.6 Externi fidici napajeni, 24 VDC (X12 — 44, 40) (velikost 5 a v&tsi)

Ménice velikosti 5 a 6 jsou vybaveny jak internim
napajecim zdrojem (pro fidici ¢ast ménice), tak
svorkami pro pfipojeni externiho zdroje 24VDC.
Pfepinani mezi internim a externim napajenim je
provadéno automaticky. Pozor na spravné pfipojeni
externiho napajeni!

Ménice typa SK5x5E velikosti 1 az 4 nejsou vybaveny internim zdrojem. To znamena, Ze tyto typy ménicl
musi byt vZzdy pfipojeny na externi zdroj napéti 24 VDC, pies svorky X5:44 / X5:40. DalSi informace — v
kap.2.12.

pFipojeni:

Méni¢ kmitoctu Velikost
5...6

Pevny vodic 0.2...6mm?2
Slanény vodi¢ 0.2...4mm?
AWG standard AWG 24-10
Utahovaci moment svorek 0.5...0.6Nm
Jmenovité hodnoty
Svorka X12:44 +24 ... 30V
(vstup) (min 1000mA)
Svorka X12:40 GND
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i
2.11.7 Bezpecny stop - vstup 24 V (X8 - 86, 87, 89, 88)

Ménice v provedeni SK 51xE and SK 53xE jsou
vybaveny funkci “Bezpeény stop” (blize viz

doplikovy manual

prislusnych ovladacich vodi€u je pfes svorkovnici
X8. Tato svorkovnice je umisténa u ménic¢u do
velikosti 4 véetné pod prfednim krytem. U ménicua

Pfipojeni

velikosti 5 a vétSich je svorkovnice imisténa na spodni strané, vedle svorek pro pfipojeni motoru.

pripojeni:

Ménic¢ kmitoctu Velikost
5...6
Pevny vodi¢ 0.2...6mm?2
Slanény vodic 0.2...4mm?2
AWG standard AWG 24-10
Utahovaci moment svorek 0.5...0.6Nm
Jmenovité hodnoty
Svorka X8:86 +24 'V
(vystup: +24V supply) (max. 300mA)
Svorka X8:87 GND
Svorka X8:89 +24 'V £ 25%
(Vstup: “Bezpecny stop”) (max. 100mA)
Svorka X8:88 GND

(Ménice jsou dodavany pro zprovoznéni bez vyuziti funkce Bezpeény stop, svorky 87-88 a 88-89 jsou spojeny propojkou. PFi
vyuziti funkce Bezpecny stop musi byt propojky odstranény.)

(Dalsi detaily popsany v doplrikovém manualu BU0530 “Bezpecny stop”)
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2. Montaz a instalace

i

2.11.8 Spojeni stejnosmérnych meziobvodt (X2 - +B, -DC)

Spojeni stejnosmérnych meziobvod ma v technice pohonl smysl, pracuje-li jedno zafizeni v motorickém re-

Zimu a soucasné druhé v generatorickém. Zde se energie z generatoricky pracujiciho pohonu pfenasi do mo-

toricky pracujiciho. Vyhody spoc€ivaji v Uspofe energie a v mensim vykonu &i nepouZiti brzdného rezistoru.

Poznamka: U ménicl s napajenim 115V (SK 5xx-xxx-112-0) neni svorka —DC. Propojeni stejnosmérnych
meziobvodU zde nelze pouzit.

Pozor: PFi propojeni meziobvodu u jednofazové napajenych ménic¢h musi byt pouzito napajeni ménicl
ze stejné faze.

Principialni znazornéni vazby stejnosmérnych meziobvodu:

L1/L
L2/N
* L3/-
B e el e == PE
i
1
i
: =
PE L3lL21L11

Hlaseni
Pripraven k ut
provozu"
od viech
ménica
U2

i PE U V W +B-B-DC

Vazba, pokud
ménice pfipraveny

PFi propojeni meziobvod( dodZujte tato doporuéeni:

(1) Co mozna nejkratsi vedeni mezi spojovanymi pFistroji.

(2) Kazdy pfistroj musi byt pfipojen na sitové napajeni.

(3) Zajistit, aby spojeni bylo provedeno az po nahlaseni pfipravenosti k provozu. Jinak vznika nebezpeci, ze
vSechny ménice frekvence budou nabijeny pfes jeden usmérnovac.

(4) Zajistit, aby spojeni bylo preruseno, pokud jeden z pfistrojl jiZ nebude pfipraven k provozu.
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(5) Pro vySsi spolehlivost musi byt instalovan brzdny rezistor (popf. niz§iho vykonu). Pokud jsou propojeny
ménice raznych vykond, pfipojte rezistor na vétsi z obou ménica.
(6) Jsou-li spojovany pristroje stejného vykonu (identického typu) a pfi plisobeni stejné impedance sité (stej-

na délka sitovych kabell), sméji byt ménice frekvence pouzity bez sitové tlumivky. Jinak je zapotfebi do
sitového pfivodu kazdého ménice viadit sitovou tlumivku.

2.11.9 Jumper A’ sitového vstupu

Aby byly ménice frekvence SK 500E / 520E schopné pracovat v siti IT, je potfeba tento Jumper nastavit do po-
lohy 0.

Je potfeba si uvédomit, ze uvadény stupen odruseni se zméni. DalSi detaily ziskate v kapitole 8.3 EMC.

Velikost 1-4

* °| =ProvozvsitiIT =Pozice0 Vrchni strana pfistroje

El * = Bezvyznamu = Pozice 1

¢ El = Normalni poloha = Pozice 2

Velikost 5 - 6

= Provoz v siti IT = Pozice 0
]

El * = Bez vyznamu = Position 1

* El = Normalni poloha = Position 2
[ )
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2. Montaz a instalace

2.11.10 Jumper ,B’ vystupu na motor

Tento Jumper umoznuje pfistroji provoz v siti IT a redukuje svodovy proud ménice frekvence proti PE. Toto
muze byt potfeba, pracuje-li vice ménic¢l na jednom proudovém chranici.

Je potfeba si uvédomit, ze uvadény stupen odruseni se zméni. DalSi detaily ziskate v kapitole 8.3 EMC.

Velikost 1 - 4

= Provoz v siti IT = Pozice 0
|

Spodni strana pristroje

El : = Normalni poloha = Pozice 1

Velikost 5 - 6

° > = Provoz v siti IT = Pozice 0
o
[ ]
. = Normalni poloha = Pozice 1
* El = Bez vyznamu = Pozice 2
[ ]
POZNAMKA:

Hodnoty svodovych proudd jsou uvedeny pro jednotlivé vykony ménic¢u v kapitole Technicka data,
73a74
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2.11.11 Interni zapojeni Jumperu

V tovarni konfiguraci jsou propojky v “normalni pozici’. V této konfiguraci ma EMC filtr svoji standardni funkci a

svodovy proud.

<
H T T L — —
anEan . =k =0
— ~N
Tt T
To To To Tom oz Tomd o
8 8 Jumper A 8 8 Jumper B
\\ = = Velikost 1 /
o L A
4 Jo L —_
AREA =0
5 < Tox — — ~N
£ L _]_ VIS 24V obvod funkce
—I__Cy__Cy__,_Cy VIS OV Bezpecny stop
Cyfs ﬁ Cyfs
8 8 Jumper A 8 8 Jumper B
K = = Velikost 5
Prehled provoznich rezimu
Ménic¢ kmitoctu Jumper A Jumper B RezZim provozu Unikajici proud
Velikost 1 - 4 Pozice 0 Pozice 0 Provoz v IT siti -
Pozice 2 Pozice 1 Standardni odruseni <30 mA
(viz kap. 8.4)
Pozice 2 Pozice 2 Snizené odruseni << 30mA
(viz kap. 8.4) > 3.5mA
Velikost 5 - 6 Pozice 0 Pozice 0 Provoz v IT siti -
Pozice 2 Pozice 1 Standardni odruseni <3.5 mA
(viz kap. 8.4) (nizky unikajici proud,
dle EN50178)

Hodnoty svodovych proudi jsou uvedeny pro jednotlivé vykony ménicu v kapitole Technicka data,

73a74
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2.12 Elektrické pripojeni fidicich svorek

2. Montaz a instalace

Ridici svorky se nachazeji pod éelnim krytem ménice frekvence. Provedeni svorkovnic je rizné dle typu mén-
iCe (SK 500E / 505E / 510E / 511E/ 515E/ 520E / 530E / 535E) a velikosti ( 1-4 nebo 5-6).

Pfipojovaci svorky:

PFipojovaci priifez:

Kabel:

Nastréné svorkoveé konektory se odjisti malym Sroubovakem

0.14 ... 1.5mm?, AWG 26-16, pIny nebo slanény vodié¢

Vést oddélené od sitovych / motorovych vodicl a stinéné

Tabulka — ridici napéti pro rtizna provedeni fady SK50010

Serie / oo . - Yo P .
Velikost Ridici napéti Napéti max. zatizeni / poznamka
SK 5x0E/ 1-4 Interni (Vystup) 5V +20% 250mA
10V 5mA, referenéni napéti pro externi potenciometr
15V +20% 150mA pro napajeni digitalnich vstupd nebo
incrementalniho snimace s napajenim 10-30V
Analogovy vystup 0...10Vv 5mA pro analogové funkce
20mA pro digitalni funkce
Digitalni vystup 15V £ 20% 20mA
SK 5x5E/ 1-4 Interni (Vystup) 5V +20% 250mA
10V 5mA, referenéni napéti pro externi potenciometr
18...30V v Zzavislosti | 150mA pro napajeni digitalnich vstupl nebo
na napéti externiho | incrementalniho snimace s napajenim 10-30V
napajeni
Analogovy vystup 0...10Vv 5mA pro analogové funkce
20mA pro digitalni funkce
Digitalni vystup 18...30V v zavislosti | 20mA
na napéti externiho
napajeni
Externi 18...30V 800mA min. pro napajeni fidici ¢asti ménice
(napajeni)
SK 5x5E / 5-6 Interni (Vystup) 5V +£20% 250mA
10V 5mA, referenéni napéti pro externi potenciometr
24V+ 25% 200mA pro napajeni digitalnich vstupd nebo
incrementalniho snimace s napajenim 10-30V
Analogovy vystup 0...10V 5mA pro analogové funkce
20mA pro digitalni funkce
Digitalni vystup 24\ £ 25% 200mA
Externi 24V...30V 1,000mA min. pro napajeni fidici ¢asti ménice
(napajeni)

Poznamka

pfesahnout 250mA/150mA (5V/15V),

AGND a DGND jsou spole¢né vztazné potencidly pro analogové nebo digitalni vstupy.

5V / 15V (24V) Ize eventuelné odebirat z vice svorek. Pro velikosti 1-4 nesmi zatéZovaci proud
pro velikosti 5 — 6 jsou max. hodnoty 250mA/200mA.

BU 0500 Cz
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2.12.1 Svorkovnice

Velikost ménice 1 az 4

X9/X10: 2x RJ45 konektory X3 : réleove vystupy K1, K2 X11:1x RJ12 konektor
pro pfipojeni pro pfipojeni
CAN/CANopen rozhrani RS232

nebo RS485

jen pro SK 52x/53xE

X4: analogové vstupy a

ATTENTIONI | vystupy
oo WU

' +10V max. 5mA

CAUTION!I a tup:
in charges 127 ||I||l||”|‘l|ll| V%.lf.qov nebo 0/4...20mA
voltages. 2756

TS 5 RN vystup: 0 .. 10V
\ O :

X7: pridavné digitalni
vstupy a vystupy

jen pro SK 52x/53xE

DIP- prepinace: X5: digitalni vstupy a
PFepnuti rezimu analog. ovladaci napéti
vstupl AIN1 / AIN2 ]
proud/napéti : " Ripin ca. 4.5kQ
| = proud 0/4...20mA i ; 7 pro SK 5x0E sv. 42 intern

+15V max. 150mA
+5V max. 250mA

V = napéti 0...10V

AIN2 — horni DIP

AIN1 — spodni DIP pro SK 5x5E sv. 44 extern

+18-30V min. 800mA

X8: VI_S 24V, Vstup pro

blokovani ménice i \ )
e X6: Vstup inkremental-

VO_S 15/24V, Vystup p niho ¢idla
pro odblokovani .
ménice — pro bézny jen pro SK 52x/53xE
provoz bez ) ) i Encoder, napr.:
bezpecnostniho relé 10-30V,vystup 5V TTL,
/ RS422, 2048imp./ot.

jen pro SK 51x/53xE

dal$i detaily v manualu Pozor: 5V napajeni
BU 0530 (Bezpecny stop) ’ snimace neni
doporu¢ovano
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2. Montaz a instalace

Velikost ménice 5 az 6

X9/X10: 2x RJ45 konektory
pro pfipojeni
CAN/CANopen

\\__

X7: pridavné digitalni
vstupy a vystupy

jen pro SK 535E

Dip-prepinace: vievo = ON / vpravo = OFF

Pozor: 5V napajeni
| snimace neni doru¢ovano |

Pokud je S1 nastaven na ON (AIN1 = proudovy vstup),
S3 musi byt pfepnut na OFF.

-

X4: analogové vstupy a

vstup:

vystup: 0 .. 10V

S4: AIN2: ON =+10V

OFF =0...10V
S3: AIN1: ON =x10V

OFF =0...10V
S2: AIN2: | =0ON = proud 0/4...20mA X6: Vstup inkremental-

\% = OFF = napéti niho cidla
S1: AIN1: | = ON = proud 0/4...20mA .

V = OFF = napéti ien pro SK 535E

. Encoder, napft.: |
I':g::: ;’:ksaé nastaven na ON (AIN2 = proudovy vstup) T vystup SV TTL. li
S4 musi byt piepnut na OFF. - RS422, 2048imp./ot.
|

X11:1x RJ12 konektor
pro pfipojeni
rozhrani RS232
nebo RS485

vystupy
+10V max. 5mA

-10V ...+10V nebo
0...10V nebo 0/4...20mA

X5: digitalni vstupy a
ovladaci napéti

Ri pIN Ca. 4.5kQ
sv. 44

nap.napéti (interni)
+24V max. 200mA

BU 0500 CZ Technické zmény vyhrazeny
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2.12.2 Detailni popis ridicich svorek SK5x0E

Napajeni fidici ¢asti je internim zdrojem +15V (svorka X5:42) Toto napéti Ize vyuZzit i pro digitalni vstupy.

Svorka Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[Tovarni nastaveni]
Blok svorek X3 (viz také kap.2.12) pro SK5x0, s internim 15V napajenim
1 K1.1 Digitalni vystup 1 .
2 K1.2 . Rizeni brzdy P434...
[Rizeni brzdy] | Spinaci kontakt relé
3 K2.1 Digitalni vystup 2 230V AC/24V DC, 2A
4 K2.2 Porucha / Pfipraven k provozu P441...
[PFipraven / Porucha]
Blok svorek X4
11 VO +10V | 10V- Ref éni
napéti eterencni 10V, SmA Analogovy  vstup  Fidi  vystupni
frekvenci ménice frekvence.
12 GND/OV | Vztazny potencial
. C 0V analog.
analogovych signali
14 AIN1 Analogovy vstup 1 V=0...10V, Ri=30kQ, P400...
[Zadana frekvence] | '=0/4---20mA, Ri=2500,
prepinatelné s DIP-
16 AIN2 Analogovy vstup 2 pfepinaci, proti GND.
. .. e et Mozné digitalni funkce jsou popsany v P405
[Z&dna funkce] | Pri pouziti digitalnich parametrech P420...P425.
funkci 7.5...30V.
17 AOUT1 Analogovy vystup 0...10V, vztazny MuUze byt pouzit pro externi displej
. tencial GND nebo pro dalSi zpracovani v Ffidicim
7adna funkce] | P° .
[ ] max. 5mA pro analog systemu. P418/419
max. 20mA pro digital Nastaveni analog./dig. signal ....P418
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2. Montaz a instalace

Svorka Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[Tovarni nastaveni]
Blok svorek X5 pro SK5x0, s internim 15V napajenim
21 DIN1 Digitalni vstup 1 VSechny digitalni vstupy maji reakéni
[ZAP vpravo] ¢as od 1 —2ms.
Ovladani pfes kontakty s vyuZitim P420
vnitfniho zdroje 15V:
Oll21
22 DIN2 Digitalni vstup 2 O[22
23
[ZAP vlevo] Q o4
8 25 P421
O "42 15V
Old40
7.5...30V, R=6.1kQ Olla1
23 DIN3 Digitalni vstup 3 - motor - PTC
[Sada parametru bit0]
P422
Ovladani signaly +7,5-30VDC (z PLC)
= +24VDC
o Oll21| PLC
24 DIN4 Digitalni vstup 4 O 22 |
[Pevna frekv. 1, P429] Q2| —
QUl2s| — ~——— P423
O 25
42
8 a0 GND
25 DIN5 Digitalni vstup 5 @I ov
[Zadna fukce] | 2.5.--30V, R=2.2k0), I
pouze tento vstup je log.1=7,5-30VDC
ur€en pro vyhodnoceni P424
termistoru s napajenim
+5V Pro vyhodnoceni termistoru je nutné
nastavit P424=13 (vstup 5)
42 VO +15V | 15V- Ovladaci napéti Vnitini zdroj ménice — pro napajeni
digitalnich vstupt pfi ovladani pfres
0,
15V +20%, 150mA kontakty a pro napajeni snimace
otacek (s napajenim 10-30VDC)
40 GND/OV V.zt.a’zn)’/ potgnc!aj OV digital. spole¢ny potencial
digitalnich signald
41 VO +5V | 5V- Ovladaci napéti 5V +20% Napajeci napéti pro PTC motoru
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Svorka Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[Tovarni nastaveni]
Blok svorek X6 (pouze u SK 520/530E)
40 GND/OV | Vztazny potencial I Vstup inkrementalniho  ¢idla je
o R, 0V digital. . . . .
digitalnich signalu pouzitelny pro pfesnou regulaci
otacek, pro funkci vedlejSi zadane
51 ENCA+ |StopaA hodnoty nebo polohovani.
52 ENCA- | Stopa Ainverzni TTL, RS422 Doporudujeme pouziti snimace s
53 ENCB+ Stopa B 500.. 8192 napajecim napép’m 10-30V, va’by se | P300...P327
imp./ot. kompenzoval ubytek napéti na
54 ENCB- Stopa B inverzni dlouhém kabelu. Pouziti snimace s 5V
napajenim je nevhodné.
Blok svorek X7 (pouze u SK 520/530E)
73 RS485+ Bus- pfipojeni, paralelné ke konektoru
Baudrate RJ12
74 RS485- 9600...38400Baud - .
Datova linka RS485 Ukon€ovaci  odpor,  ktery  je| p502...P513
Ukonc&ovaci odpor pfipojovan DIP pFepinaem 1 (vedle
R=120Q RJ12) je ucinny i pfi pfipojeni pres
svorky 73/74
26 DING Digitalni vstup 6
. P425
[Zadna funkce] Popis jako u X5 pro sv. DIN1-5
7.5...30V, R=3.3kQ
27 DIN7 Digitalni vstup 7 Nelze vyuzit pro pfipojeni termistoru P470
[Z&dna funkce]
5 DOUT1 Digitalni vystup 1
N S . P450...P452
[Zadna funkce] | 15V, max.20mA Pro vyhodnoceni v fidicim systému.
Vycet druhd funkci odpovida funkcim
7 DOUT2 Digitalni vystup 2 max. 100 kQ zatéz & (P434/441).
graint YSHP rele (P434/441) PA455...P457
[Zadna funkce]
42 VO +15V | 15V- Ovladaci napéti pro napajeni digitalnich vstup nebo
15V £20% snimace otacek
40 GND/OV | Vztazny potencial I Spolecny vztazny potencial (OV) pro
I, 0V digital. N AL
digitalnich signalu analogové i digitalni signaly
Blok svorek X8 (pouze u SK 510/511/530E)
86 VO_S15V | Napajeci napéti Pro uvedeni do provozu bez vyuZiti
L B 15V + 20% funkce ,Bezpecny stop® je instalovana
87 VO_S OV |spolegny potencial OV propojka na sv. VI_S 24V P420
. . e . . B ...P426,
88 VI_S OV |spoletny potencial OV 24V + 25%. 100mA Vstup pro funkci ,Bezpecny stop P470
89 VIL.saav blokovavm v stup“pro zkontrolujte techn.data!
.Bezpelny stop
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2. Montaz a instalace

Svorka Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr

[Tovarni nastaveni]

Konektor X11 (1xRJ12), RS485/RS232

Poznamka: Propojeni dvou ménict pres konektor RJ12 musi byt provedeno pres USS rozhrani (RS485). Toto propojeni nesmi byt
pires RS232 z divodu mozného poskozeni rozhrani ménica.

1 RS485 A Baudrate
9600...38400Baud

2 RS485B | Datova linka RS485
Ukonc&ovaci odpor

R=120Q ...DIP1
> e ;/isz;r?zlrl]fly potencial Bus | ov digital. »J ‘ KL P502...P513
: 222 ::(E Datova linka RS232 | oooa™@e o é %% Jq
6 +5V I5n\’;ern|' napéjeci napéti 5V + 20% RJ12: Pin-¢. 1 .. 6
Doplrikové | Adaptérovy kabel délka 3m

pfisludenstvi | RJ12 na SUB-D9 Zapojeni CANNON 9:

... pro pfimé pfipojeni

k PC se softwarem ov RX%(D
NORD CON

oboo)l

O 59&0 o Je O .
C. mat. 278910240
u
5V
DIP-prepinace 1/2 (pohled shora na SK 5x0E)
oznaceni konektor(: X11 X10 X9

DIP - pfepina¢ 1 | Ukon€ovaci odpor pro RS485 (RJ12)

ON = zapnut w M M

DIP - pfepinac 2 »Hkk »HL@ »HL&

Ukoncovaci odpor pro CAN/CANopen <
(RJ45) 3

ON = zapnut

ON

o I 4
4 z z
© o

2093 838
g3rET

RS232/485 DIP CAN/CANopen

Konektor X9 a X10 (2x RJ45), CAN/CANopen (pouze u 511E, 515E>11kW, 520E a 530/535E)

1 CAN_H CAN/CANopen
CAN_L signal Baudrate ...500kBaud

CAN_GND CANbus zem / GND RJ45 konektory jsou
propojeny paralelné.

2

3

4 nc

5 o Neobsazeno Zakong&ovaci rezistor »J ‘ Kk »J ‘ Kk
R=120Q DIP 2 (vlevo od

6 CAN_SHD |Stinéni konektoru) - g 2z . .2 g 23

7 CAN_GND | CANbus zem / GND | Pro provoz rozhrani ===..%22 ===..=== P502.P515
CANbus/CANopen je

8 CAN_24V | Ext. napdjeci napéti | treba externi napajeni RJ45: Pin-¢. 1... 8

24V 24V (zatizitelnost min. ' T
30mA). U ménic¢e SK530E se toto rozhrani
.. ) o vyuziva pro pfipojeni CANopen

Dalsi detaily k pfipojeni absolutniho snimade otadek. Detaily
v kap.2.14 RJ45 WAGO- v manualu BU0510.

pfipojovaci modul
Doporuceni: zajistéte odlehceni tahu
kabell (napf. Ize pouzit EMC kit)

BU 0500 CZ Technické zmény vyhrazeny 45



NORDAC SK 500E Manual

2.12.3 Detailni popis ridicich svorek SK5x5E

Velikost 1 - 4:

Svorka X5:44 (V124V): Pro napajeni Fidici ¢asti je nutny externi zdroj +24V

Velikost 5 — 6:

Svorka X5:44 (VO24V): Interni zdroj 24VDC! Na tuto svorku je pfipojen jednak interni zdroj napéti 24VDC,
jednak lze pres svorky X12:44/X12:40 pfipojit externi zdroj napéti 24VDC.

Svorka Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[Tovarni nastaveni]
Blok svorek X3 (viz také kap.2.12) pro SK 5x5E, externi 24V napajeni
1 K1.1 Digitalni vystup 1 L
2 K1.2 N Rizeni brzdy P434...
[Rizeni brzdy] | Spinaci kontakt relé
3 K2.1 Digitalni vystup 2 230V AC/ 24V DC, 2A
4 K2.2 Porucha / Pfipraven k provozu P441...
[PFipraven / Porucha]
Blok svorek X4
11 VO +10V 1OV: Referencnl 10V, 5mA
napéti
y = Analogovy  vstup  fidi  vystupni
12 GND/OV | Vztazny potencial 0V analog frekvenci méniée frekvence.
analogovych signal '
14 AIN1 Analogovy vstup 1 V=0...10V, Ri=30kQ, P400...
.. ] od velikosti 5 také
[Zadana frekvence] | 1oy ... +10V
16 AIN2 Analogovy vstup 2 [=0/4...20mA, Ri=250Q,
7 4dn3 fepinatelné s DIP-
[#8dna funkce] Efeginaéi, proti GND. Mozné digitalni funkce jsou popsany v P405. .
parametrech P420...P425.
PFi pouziti digitalnich
funkci 7.5...24V.
17  AOUT1 Analogovy vystup 0...10V, vztazny Mflbie byt dpoluiit pro externi d(ijsplej
. tencial GND nebo pro dalSi zpracovani v Ffidicim
7adna funkce] | P° .
[ ] max. 5mA pro analog systemu. P418/419
max. 20mA pro digital Nastaveni analog./dig. signal ....P418
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2. Montaz a instalace

Svorka Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[Tovarni nastaveni]
Blok svorek X5 pro SK5x5, externi napajeni +24V
21 DIN1 Digitalni vstup 1 VSechny digitalni vstupy maji reakéni P420
[ZAP vpravo] C¢as od 1 —2ms.
22 DIN2 Digitalni vstup 2
Ovladani signaly +24VDC (z PLC) P421
[ZAP vlevo]
7.5...30V, Ri=6.1kQ2 = +24VDC
23 DIN3 Digitalni vstup 3 Q2| —rc
Ol22| — P422
[Sada parametr bit0] Oll23| |
24  DIN4 Digitalni vstup 4 Q24— -
QL2 1s.30v | P423
[Pevna frekv. 1, P429] O [[[44| 1 =
o O[]40
25 DIN5S Digitalni vstup 5 2.5..30V, R=2.2KQ, Ol GNDIoV
[Zadna fukce] | Pouze tento vstup je motor - PTC
uréen pro vyhodnoceni |\ 4 _ 7 5_ 3qypc
termistoru s napajenim
+5V P424
w Pro vyhodnoceni termistoru je nutné
pripojeni termistoru na | pastavit P424=13 (vstup 5) — plati jen
svorky X13: T1a T2 pro velikosti ménicu 1 aZ 4
velikosti 1 -4 24V napajeci napéti Svorka pro pfipojeni externiho zdroje
44 V|24V . +24V pro napajeni fidici ¢asti ménice.
18...30V, min.800mA v ey
(bez tohoto napéti ménic nelze
(vstup)
provozovat)
velikosti 5 - 6 24V napajeci napéti Napajeni Ize vyuzit i pro spinani
24V +25%, max.200mA | digitalnich vstupud a pro napajeni
44 Vo4V (vystup) snimace otacek (s napajenim 10-
30VDC)
40 GND/OV V.zt.alzn),/ potgnc!aj OV digitél. spole¢ny potencial
digitalnich signalu
41 VO +5V | 5V- Ovladaci napéti 5V + 209% Napajeci napéti pro PTC motoru (jen
seve pro velikosti 1 — 4)
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Svorka Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[Tovarni nastaveni]
Blok svorek X6 (pouze u SK 535E)
40 GND/OV | Vztazny potencial I Vstup inkrementalniho  ¢idla je
o R, 0V digital. . . - S e
digitalnich signalu pouzitelny pro pfesnou regulaci otacek
51  ENCA+ Stopa A nebo pro funkci vedlejsi zadané hodn.
i i Doporu€ujeme pouziti snimace s
52 ENCA- Stopa A inverzni TTL, RS422 napajecim napétim 10-30V, aby se P300.. P327
53 ENCB+ |StopaB 500...8192imp./ot. kompenzoval ~ Ubytek ~ napéti  na
dlouhém kabelu. PouZiti snimace s 5V
54 ENCB- Stopa B inverzni napajenim je nevhodné.
Blok svorek X7 (pouze u SK 535E)
73 RS485+ Bus- pfipojeni, paralelné ke konektoru
Baudrate RJ12
74 RS485- 9600...38400Baud _ S
Datova linka RS485 Ukoncovaci  odpor,  ktery  je| P502...P513
Ukon¢&ovaci odpor pfipojovan DIP prepinaéem 1 (vedle
R=120Q RJ12) je ucinny i pfi pfipojeni pfes
svorky 73/74
26 DING6 Digitalni vstup 6
. P425
[Zadna funkce] Popis jako u X5 pro sv. DIN1-5
7.5...30V, R=3.3kQ
27 DIN7 Digitalni vstup 7 Nelze vyuzit pro pfipojeni termistoru P470
[Z&dna funkce]
5 DOUT1 Digitalni vystup 1
. S i P450...P452
[Zadna funkce] Pro vyhodnoceni v Fidicim systému.
15V, max.20mA Vyc€et druhl funkci odpovida funkcim
7 DOUT2 Digitalni vystup 2 1& (P434/441).
graint TSP rele (P434/441) P455.. P457
[Zadna funkce]
velikosti 1 -4 24V napajeci napéti Svorka pro pfipojeni externiho zdroje
44 V|24V . +24V pro napajeni fidici ¢asti ménice.
18...30V, min.800mA Ce
(bez tohoto napéti ménic¢ nelze
(vstup)
provozovat)
velikosti 5 - 6 24V napajeci napéti Napajeni Ize vyuzit i pro spinani
44 VO 24V 24V +25%, max.200mA | digitalnich vstupu a pro napajeni
(vystup) snimace otacek (s napajenim 10-
30VDC)
40 GND/OV V.zt.a’Zn):/ potgncfé! OV digitél. spole¢ny potencial
digitalnich signalu
Blok svorek X8 (pouze u SK 511/515/535E, pro velikost 5 a vétsi: poloha X8 je odliSna — viz kap. 2.11.7)
VOS2V Napdfciabel__| yo.s0v, e rapativa | 15 Uvedent doprovoz ez ot
87 VO_SOV |spolecny potencial ov | Vstupu V124V propojka na sv. VI_S 24V P420
. . . . P ...P426,
88 VI_S OV |spolegny potencial OV 24V + 25%, 100mA Vstup pro funkci ,Bezpecny stop P470
89 VIi.saav blokovavm v stup“pro zkontrolujte techn.data!
.Bezpecny stop
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2. Montaz a instalace

Svorka

Funkce

[Tovarni nastaveni]

Data

Popis / Navrh zapojeni

Parametr

Konektor X11 (1xRJ12), RS485/RS232

Poznamka: Propojeni dvou ménict pies konektor RJ12 musi byt provedeno pres USS rozhrani (RS485). Toto propojeni nesmi byt
pres RS232 z dlivodu mozného poskozeni rozhrani ménicu.

DIP - pfepinac 1

ON = zapnut

Ukonc&ovaci odpor pro RS485 (RJ12)

1 RS485 A Baudrate
9600...38400Baud
2  RS485B | Datova linka RS485
Ukonc&ovaci odpor
R=120Q ...DIP1
3 GND Vztazny potencial Bus o
signal OV digital. »J ‘ Kk P502...P513
4 232 TXD
Datova linka RS232 | ooodr@e 2
5 232 RXD aud 332283
6 +5V I5n\’;ern|' napéjeci napéti 5V + 20% RJ12: Pin¢. 1 ... 6
Doplrikové | Adaptérovy kabel délka 3m
prislusenstvi | RJ12 na SUB-D9 Zapojeni CANNON 9:
... pro pfimé pfipojeni RXD
k PC se softwarem ov | | TxD
NORD CON
cooo)t
O 59&0 o Je O .
C. mat. 278910240
—
5v
DIP-prepinace 1/2 (pohled shora na SK 5x5E)
oznaceni konektor(: X11 X10 X9

M

M J

DIP - pfepinac¢ 2

=
Jﬁ

[
e

F

Ukongovaci odpor pro CAN/CANopen < 1 2 -.5 383 ..% 3%z
(RJ45) T EEYE: N 533::333 333::333
ON = zapnut RS232/485 DIP  CAN/CANopen
Konektor X9 a X10 (2x RJ45), CAN/CANopen (pouze u 511E, 515E>11kW, 520E a 530/535E)
1 CAN_H
CAN/CANopen signal
2 CAN_L Baudrate ...500kBaud
3 CANbus zem / GND | RJ45 konektory jsou
CAN_GN propojeny paralelné.
D
Zakoncovaci rezistor »J ‘ Kk »J ‘ Kk
4 nc R=120Q DIP 2 (vlevo od
Neobsazeno konektoru) 2 92 a 9o
o nc == %I Y ﬁl == %I Y ﬁl
P, Pro provoz rozhrani ZZZ L wEZE zzz zzz | P502..P515
6 AN SH Stinéni CANbus/CANopen je 33322338 83322338
D — treba eXt’evI.’nI' napéje.nl' RJ45: Pin-¢. 1 ... 8
24V (zatizitelnost min.
7 CANbus zem / GND 30mA). U ménic¢e SK535E se toto rozhrani
CAN GN . ) o vyuziva pro pfipojeni CANopen
D - Dalsi detaily k pfipojeni absolutniho snimade otadek. Detaily
Vvll(ap..2.14’RJ45 WAGO- v manualu BU0510.
8 CAN_24V | Ext. napajeci napéti pfipojovaci modul ey _—
24V Doporucéeni: zajistéte odleh&eni tahu
kabell (napf. Ize pouzit EMC kit)
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2.13 Barvy a rozlozeni kontaktt inkrementalniho ¢€idla

Barva kabelu

FITLED na inkrementalnim cidle HEARE Wl a2
15V / 24V napajeni hnédo / zelena X5.42/44 VO 15V / V24V
0V napajeni bilo / zelend X6.40 GND /0V
Stopa A hnéda X6.51 ENC A+
Stopa A inverzni zelena X6.52 ENC A-
Stopa B Seda X6.53 ENC B+
Stopa B inverzni rizova X6.54 ENC B-
Stopa 0 Cervena -

Stopa 0 inverzni cerna -

Stinéni kabelu

plo$né spojit se skfini ménice frekvence resp. se stinicim thelnikem

Upozornéni: PFi pouziti jiného nez standardniho vybaveni motoru (snima¢ typ 5820.0H40, 10-30V sni-
mac, vystup TTL) dbejte pokynu v pfilozené dokumentaci, nebo kontaktujte svého dodavate-
le.

Doporuceni: Pro zajisténi vysoké provozni spolehlivosti obzvlasté u dlouhych spojovacich kabeld doporu-
Cujeme pouzit vySSi napajeci napéti (15V/24V) a inkrementalni ¢idlo s napajenim 10-30V,
vystupni signal 5V TTL.

POZOR

Smér otadeni inkrementalniho ¢idla by mél odpovidat otaceni motoru. V pfipadé potieby Ize
dle sméru otaceni motoru nastavit v parametru P301 i zaporny pocet impulsu.

2.14 RJ45 WAGO - Pripojovaci modul
Pro jednodussi propojeni konektoru RJ45 (24VDC napajeni rozhrani,

CANopen absolutni snimac¢, CAN rozhrani) s pouzitim standardnich kabeld

je k dispozici tento pfipojovaci modul

Kabel s koncovkou RJ45 je vyveden na pruzinové svorky (piny 1-8 a

stinéni).

Pro celoploSné ukostfeni stinéni je k dispozici kovova spona.

Dodavatel Popis objedn.cislo
WAGO Kontakttechnik GmbH Ethernet pfipojovaci moduls CAGE-CLAMP-vystupy 289.175
Propojeni z RJ45
WAGO Kontakttechnik GmbH pfislusenstvi: WAGO spona pro stinéni 790-108
Alternativné, pfripojovaci modul a spona stinéni (komplet) Mat. Nr.
Getriebebau NORD GmbH & Co.KG Pfipojovaci modul RJ45/svorky 278910300
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2. Montaz a instalace
i

2.15 Karta analogového vstupu * 10V

Analogové vstupy ménicl serie SK500E ve velikostech 1 az 4 mohou
pracovat pouze s unipolarnim analogovym signalem (0 ... 10V; 0/4
20mA) vztazenym ke spole¢nému potencialu (GND).

Pro zpracovani bipolarniho analogového signalu (-10V ... + 10V) je nutny
prevodnik, ktery signal konveruje na 0 ... 10V.

Pfevodnik je pro upevnéni na DIN listu, doporuena je instalace pobliz
ménice v rozvadéCi. DalSi detaily Ize nalézt v pfislusném dopliikovém
manualu (BU 0920)

Poznamka: Frekvenéni ménice velikosti 5 a vétSi maji analogové vstupy
umozriujici zpracovat jak unipolarni, tak bipolarni analogové
vstupni signdly. Prizplsobeni se provede pomoci DIP
prepinacu na ¢elni strané ménice

Dodavatel Oznaceni Cislo dilu
NORD Pfevodnik +10V — 0 ... 10V 278910320
Rozméry
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3 Displej a ovladani
Pokud neni na méni¢ instalovan displej, jsou zvenci viditelné 2 LED (zelena / ¢ervena). Tyto signalizuji aktual-
ni stav pfistroje.
Zelena LED signalizuje pfitomnost sitového napéti a za provozu také pomoci rychlosti blikani stuper pfetizeni
na vystupu ménice frekvence.
Cervena LED signalizuje pfislunou chybu tim, Ze po&et bliknuti odpovida &iselnému kédu chyby (Kap. 6).
3.1 Modularni prislusenstvi
Kombinaci rdznych modult pro zobrazeni, ovladani a parametrovani mizeme méni¢e NORDAC SK 5xxE
komfortné pfizplsobit nejriznéjs§im pozadavkim.
Pro jednoduché uvedeni do provozu Ize pouzit alfanumericky displej a ovladaci modul. Pro komplexni tlohy
Ize zvolit riizné pfipojovaci moduly k PC nebo automatizaénim systémim.
Technologicka rozhrani (Technology Unit, SK TU3-...) se nasazuji zven&i na ménic¢ frekvence a jsou poho-
diné dosazitelné a kdykoliv vyménitelné.
—
-e CANopen
B - o ﬁ o
) LED ’ — sProfibus o TG
Cervend ‘EEEE e
0@ |B-w=-A
©@® =
-e DeviceNet |———
> : Profibus
VYSTRAHA Nasazeni nebo odebrani modult smi byt provadéno pouze v beznapétovém stavu. Pfipojovaci
konektor je pouzitelny pouze pro jemu ur¢ené moduly.
Montaz technologickych jednotek oddélené od ménice frekvence neni mozna, mu-
si byt nasazeny pfimo na ménic frekvence.
DalSi podrobnéjsi informace naleznete v pfiruckach pfislusenstvi.
- www.nord.com -
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3. Technologickéa rozhrani

3.2 Prehled technologickych jednotek

Prislusenstvi Popis Data
; ., e, L. . . 4-mistna 7 segmentova LED dis-
SimpleBox Slouzi k uvadéni do provozu, parametrovani a konfiguraci plej, jednoknoflikové oviddani
SK CSX-0 ménice frekvence. o ’275 900 095
- s . . . 4-mistna 7 segmentova LED dis-
ControlBox Slouzi k uvadéni do provozu, parametrovani, konfiguraci a plej, klavesnice
SK TU3-CTR ovladani ménice frekvence. ’275 900 090
no.
< i - . . 4-tadkova LCD displej, podsvét-
ParameterBox Slouzi k uvadéni do provozu, parametrovani, konfiguraci a lena. klavesnice
SK TU3-PAR ovladani ménice frekvence. 2’75 900 100
no.
Profi N . cx . T Baudrate: 1,5 MBaud
rofibus Modul Toto pfisluenstvi umoziiuje Fizeni SK 5xxE pres sériovy Konektor Sub-D9
SK TU3-PBR Profibus DP port. Ho. 275 900 030
Baudrate: 12 MBaud
: - . ex e . e Konektor: Sub-D9
Profibus Modul Toto pFislu§enstvi umozfiuje Fizeni SK 5xxE pres ~sériovy ext. napajeni 24V DC, 2-polovy
SK TU3-PBR-24v | Profibus DP port. konektor
no. 275 900 160
CAN N . o i e ., . Baudrate: az 1 MBit/s
open Modul Toto pfisluSenstvi umoZiiuje fizeni SK 5xxE pfes sériovy Konektor: Sub-D9
SK TU3-CAO CANbus Port, s CANopen protokolem 275 900 075
no.
i N . e . e Baudrate: 500 KBit/s
DeviceNet Modul Toto pfislusenstvi umozriuje Fizeni SK 5xxE pfes sériovy 5-pblové &roubové svorky
SK TU3-DEV DeviceNet Port, s DeviceNet protokolem 275 900 085
no.
I , e e e . . Baudrate: 500 kBit/s (2Mbit/s)
InterBus Modul Toto pfislusenstvi umozriuje fizeni SK 5xxE pres sériovy Konektor- 2 x Sub-D9
SK TU3-IBS InterBus Port. N0, 275 900 065
. .. , A _ 4 senzory / 2 akéni ¢leny
AS- Interface Aktor- Sensor- Interface je sbérnicovy systém pro nizsi 5/ 8 polové Sroubové svorky
SK TU3-AS1 urovné polni sbérnice pro jednoduché fidici ulohy. 275 900 170
no.
= ; . e . . START a STOP tlacitka,
otenciometrBox Uréeno pro pfimé ovladani otadek z ménice, bez vnéjsiho potenciometr 0-100%
SKTU3-POT oviadant no. 275 900 110
Montaz

Montaz technologickych jednotek se provadi nasledovné:
1. Odpojte sitové napéti, dodrzte Easovou prodlevu.

2. Kryt fidicich svorek svorek posurite
trochu dolt nebo odeberte.

3. Vrchni kryt uvolnéte zdpadkou na
dolnim okraji a vyto¢enim vzhiru
odeberte. PFipadny fixacni Sroub
vedle zadpadky odejméte také.

4. Technologické rozhrani zahaknéte
na horni okraj a lehkym stiskem za-
jistéte. Dbejte na bezproblémové
spojeni kontaktll konektoru a v pfi-
padé potieby zafixujte Sroubem.

5. Kryt fidicich svorek opét uzavrete.
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3.2.1 SimpleBox, SK CSX-0

Toto pfisluSenstvi slouzi jako jednoduchy nastroj pro parametrovani a zobrazo-
vani veli€¢in ménice frekvence SK 5xxE. Pouziva se zejména v pFipadech, kdy je
pozice pro bézny ControlBox obsazena sbérnicovym rozhranim (doplnék) a po-
zadujeme moznost sledovani a editace parametrd.

Charakteristické znaky

e 4-mistna 7 segmentova LED displej
¢ Ovladani ménice frekvence jednim knoflikem

e Zobrazeni aktivni sady parametrd a provoznich hodnot

Poté co je SimpleBox namontovan a zapnuto sitové napéti, rozsviti se na 4-
mistné 7 segmentové displeji vodorovné pruhy. Tyto signalizuji pfipravenost
ménice frekvence k provozu.

Je-li v parametru P113 nastavena tipovaci frekvence, popf. v P104 minimalni
frekvence , blika na displeji tato hodnota.

Je-li ménici dan povel k béhu, zméni se displej automaticky na zobrazeni pro-
vozni veliiny nastaveni v parametru >Vybér provozni displeje< P001 (tovarni
nastaveni = Skute¢na frekvence).

Aktualni pouzita sada parametrd je zobrazena binarné kédovana pomoci 2 LED
pod displeji.

UPOZORNENI

Nastaveni smi byt provadéno pouze kvalifikovanymi osobami pfi dodrzeni vS§ech bezpecnostnich
a vystraznych pokyn0.

Montaz

SimpleBox Ize nasadit shora na kazdou technologickou jednotku (SK TU3-...) nebo na vrchni kryt. Pro sejmuti
jednoduse stahnéte, poté co je konektor RJ12 rozpojen (stisknéte zapadku na konektoru RJ12).

Pripojeni Horni strana pfistroje

SimpleBox se pfipoji kabelem s koncovkou RJ12 (RS485)
pfimo do zastréky na horni ¢asti ménice frekvence.

V pfipadé potfeby pouzijte spina¢ DIP 1 (vlevo) pro aktivaci
zakoncéovaciho odporu sbérnice. Toto mlze byt nutné v pfi-
padé, kdy je méni¢ frekvence ovladan z nadfazeného fidici-
ho systému z velké vzdalenosti.

Dalsi detaily v kap. 2.12.1.

1
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3. Technologickéa rozhrani

Funkce SimpleBoxu:

7-segment.
LED-displej

Pfi zastaveném ménici je na displeji , _ _ _“ popf. pokud jsou nastaveny tipovaci (P113) nebo minimalni
(P104) frekvence, blika tato hodnota na displeji.

Zobrazuje b&hem provozu aktuaini nastavenou provozni veli€inu (vybér v P001) nebo chybovy kéd (Kap. 6).
Pfi parametrovani jsou zobrazovana &isla parametr(i nebo jejich hodnoty.

LED signalizuji v rezimu provozni displeje (P000) aktudlni provozni sadu parametrd a pfi
parametrovani aktudlni programovanou sadu parametru. Displej udava binarné kédovanou hodnotu.

N ALY N1/ N _ 7
-8; © ® e - ¢
! =P2 , =P8 = P4

® 0 _
12 =P 12 12 12

Tlacitko otodit
doprava

Otocenim doprava se zvysuje Cislo parametru resp. hodnota parametru.

Tlacitko otodit
doleva

Oto¢enim doleva se sniZuje €Cislo parametru resp. hodnota parametru.

Tlacgitko
kratce stlacit

Kratky stisk = ENTER, pro uloZzeni zmé&néné hodnoty parametru nebo ke vstupu do parametru za
ucelem zmény jeho hodnoty.

Tlacgitko
dlouze stlagit

Je-li tlagitko dlouze stisknuto, pfejde displej na nejblize vy3Si rovinu, popf. neuloZzeni zménéné
hodnoty parametru.

Struktura parametrt se SimpleBoxem

Displej provoznich
hodnot (resp. pfipraven
k provozu) po zapnuti

P7--

P6--

P2-- P3--

1L s

I

P200 P300

o
o
o
N

I

P201 P301 |1l

T I ¥

i |

R

P327

1

P220

P483

¢

o \

Upozornéni: Parametry P465, P475, P480...P483, P502, 510, 534, P701 az 706, P707, P718, P741/742 a
P745/746 obsahuji navic Array - roviny, v dal§im nastaveni muze byt vykonano napfr.
P 5 0 2 ENTER > P . O 1 @ O F F Egcsjtna.vhjgis:terfunkce1
IIHODNOTA
P _ O 2 E‘,> O F F ”:Z?Vl\slgis:ter funkce 2
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3.2.2 ControlBox, SK TU3-CTR

Toto prisluSenstvi slouzi jako jednoduchy nastroj pro parametrovani,
zobrazovani a ovladani ménice frekvence SK 5xxE.

Charakteristické znaky

4-mistna 7 segmentova LED displej

Pfimé ovladani ménice frekvence

Zobrazeni aktivni sady parametr a provoznich hodnot

OGS
® OO

Kompletni uloZzeni nastaveni méniCe (P550) — diky této moZnosti Ize

pfekopirovat kompletni nastaveni na dalS§i méni¢
- =

Oy

Poté co je ControlBox nasazen a zapnuto sitové napéti, rozsviti se na 4-mistné 7 segmentové displeji horizon-
talni pruhy. Ty signalizuji pfipravenost ménice frekvence k provozu.

Je-li v parametru P113 nastavena tipovaci frekvence, méni displej mezi hodnotami 0.0Hz a hodnotu v P113.

Je-li ménici dan povel k béhu, zméni se displej automaticky na zobrazeni provozni veli€iny nastaveni v para-
metru >Vybér provozni displeje< P001 (tovarni nastaveni = Skuteéna frekvence).

Aktualni pouzitd sada parametru je zobrazena binarné kédovana pomoci 2 LED na displeji.

_ Digitalni zadana hodnota frekvence je tovarné prednastavena na OHz. Pro vyzkouSeni, zda
UPOZORNENI @

& pohon pracuje, je tfeba zadat Zzadanou hodnotu frekvence tlagitkem nebo tipovaci frekvenci
L. parametrem >Tipovaci frekvence< (P113).

Nastaveni smi byt provadéno pouze kvalifikovanymi osobami pfi dodrzeni vS§ech bezpecnostnich
a vystraznych pokynd.

POZOR: Po stisku tacitka START @ se pohon muZe ihned rozbé&hnout!
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3. Technologickéa rozhrani

Funkce ControlBoxu:

Po stisku se méni¢ frekvence spusti. Ten pak vyrabi nastavenou tipovaci frekvenci (P113), popf.
eventuelné prednastavenou minimalni frekvenci (P104). Parametr >Rozhrani< P509 a P510 musi byt 0.

©lC,

Po stisku se méni¢ frekvence zastavi. Vystupni frekvence se snizuje az na absolutni minimalni
frekvenci (P505) a poté je vystup odepnut.

7-segment.
LED-displej

4 staticky zobrazované podtrzitka (_ _ _ ) signalizuji stav pfipravenosti k provozu, pokud neni zadana zadana
frekvence. Pokud podtrzitka blikaji, ménic¢ nelze spustit (je blokovan — napfiklad funkci bezpe&ného stopu nebo
chybou.

Pokud na ménic¢i blika Ciselny udaj, je méni¢ pfipraven k provozu se zadanou frekvenci (pfi oviadani
z ControlBoxu v parametrech P104 nebo P113). Touto frekvenci se méni¢ po startu rozbiha.

Béhem provozu displej zobrazuje nastavenou provozni veli€inu (vybér v P001) nebo chybovy kod.

Béhem parametrovani zobrazuje Cisla parametri nebo jejich hodnotu.

LED
@ 1

LED signalizuji pfi provozni displeji (P000) aktuani sadu parametrld a pfi parametrovani aktualni
programovanou sadu parametrd. Zobrazeni je v tomto pfipadé binarné kédovano.

L N

@ 1 -0-1 ® 1 36;1
=P1 ' = P2 v, =P3 i, =P4

@2 @2 -902 -0-2

2N

Po stisku tohoto tlacitka se zméni smér otaceni motoru. ,Smér otaceni vlevo® je zobrazen znaménkem
minus. Pozor! U ¢erpadel, dopravnich $nekl, ventilatord, apod. zablokujte toto tladitko v parametru
P540.

Stiskem tlagitka se ZVYSUJE frekvence. B&hem parametrovani se zvy$uiji &isla parametril resp. hodno-
ta parametru.

Stiskem tlagitka se SNIZUJE frekvence. Béhem parametrovani se snizuji &isla parametrd resp. hodnota
parametru.

O @O®O):

Stiskem tlacitka ,ENTER® se ulozi zménéna hodnota parametru nebo se prejde z nastaveného Cisla
parametru k jeho hodnoté.

Upozornéni: Nema-li byt pozménéna hodnota uloZena, Ize pouzit tlagitko @ pro opusténi parametru
bez ulozeni jeho zmény.
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Ovladani pomoci ControlBoxu

Méni¢ frekvence lze Fidit pfes pfisluSenstvi ControlBox, pokud neni méni¢ frekvence jiz spustén pfes Fidici
svorky nebo pfes sériové rozhrani (P509 = 0 a P510 = 0). Krom toho parametr P549 — Funkce Potenciometru
nesmi byt nastaven na hodnotu {4} “Pfi¢teni frekvence” nebo {5} “Odecteni frekvence”.

Po stisku tlacitka ,START“ se zméni displej méniCe frekvence na zobrazeni provoznich hodnot (vybér P001).
Ménic¢ vyrabi O0Hz nebo nastavenou vysSi minimalni frekvenci (P104) resp. tipovaci frekvenci (P113).

| Rychly STOP
. pz (stiknout sou¢asné)

° / +
START — ® @ - STOP

/V@ @1\\ Ulozit aktualni frekvenci
do tipovaci frekvence

Frekvenci sniZit " ‘ | Frekvenci zvysit

Nastavi frekvenci = OHz
(souCasné stisknuti)

Zobrazeni sady parametr( N

Zména sméru toceni —

Zobrazeni sady parametru:

LED signalizuji v rezimu provoznich hodnot (P000) aktualni provozni sadu parametr(i a pfi parametrovani (=
P000) aktualni programovanou sadu parametrt. Zobrazeni se v tomto pfipadé provadi jako binarné kédované.

Prepnuti sady parametru Ize provést v parametru P100 i béhem provozu (ovladani pomoci ControlBoxu).

Zadana hodnota frekvence:
Aktualni zadana hodnota frekvence se upravi dle nastaveni v parametru Tipovaci frekvence (P113) a Minimal-

ni frekvence (P104). Tuto hodnotu Ize ménit pfi mistnim provozu z klavesnice tlagitky @ a @ Po stisku tla-
Citka ENTER se tato hodnota trvale ulozi do P113 jako Tipovaci frekvence.

Rychlé zastaveni:

Soucasnym stiskem tlacitka STOP @ a ,Zména sméru toceni @ Ize vyvolat rychlé zastaveni.

Pricteni frekvence:

Pokud je parametr P549 (Funkce Potenciometru) nastaven na hodnotu {4} “Pficteni frekvence” nebo {5} “Ode-
¢teni frekvence”, Ize zvySovat zadanou frekvenci pfes ControlBox i tehdy, jestlize jsou povel Start i Zzadana
frekvence zadany z jiného zdroje (fidici svorky, sbérnice). Lze od SW verze 1.7.

Po zastaveni pohonu (povel Stop) je toto pficteni frekvence vynulovano.

Pri stisku tlacitka ENTER je hodnota pficteni frekvence ulozena do parametru P113 jako krokovaci frekvence a
je nadale k dispozici po dalSim startu pohonu jako Zadana hodnota.
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3. Technologickéa rozhrani

Parametrovani s jednotkou ControlBox

Parametrovani ménice frekvence Ize provadét v rliznych provoznich stavech. VSechny parametry jsou vzdy
ménitelné online. Pfepnuti do rezimu parametr( se provede vzdy v provozuschopném stavu ménice a i pfi za-
daném povelu k béhu z riiznych zdroja.

1. Neni-li zadan zadny povel k béhu pfes jednotku ControlBox, Fidici svorky nebo pfes sériové rozhrani

(popf. stisknuto tlaCitko STOP ©), Ize pfejit do rezimu parametrovani pfimo stiskem tlagitek @ nebo

®> /o J/[P7

2. Je-li zadan povel k béhu pres fidici svorky nebo pfes sériové rozhrani a méni¢ vyrabi na svém vystupu
frekvenci, je mozné rovnéz prejit pfimo do rezimu parametrovani stiskem tlacitek zmény hodnot

@nebo@% PO /|P7

3. Je-li ménici frekvence zadan povel k béhu prostfednictvim jednotky ControlBox (tlaitko START (D),

Ize dosahnout rezimu parametrovani sou¢asnym stiskem tlacitek START a ENTER (\&/ + \J)).

4. Prepnuti zpét do rezimu ovladani se provede stiskem tlacitka START ®

Zobrazeni sady parametrd N Pfepnuti z ovladani do

™ o | parametrovani za béhu
] / motoru
N , . (viz. bod 3)
Pfepnuti z parametrovani
do rezimu ovladani > :
Volba skupiny menu,

(viz. bod 3)
hodnota parametru

Pfedchozi skupina menu f._—»
resp. Cislo parametru

DalSi skupina menu resp.
Cislo parametru

—

Skok o jednu rovinu zpét, az
k displeji provoznich hodnot

Vyjimka: Pokud je parametr P549 (Funkce Potenciometru) nastaven na hodnotu {4} “Pfi¢teni frekvence” ne-
bo {5} “Odecteni frekvence” (od SW v.1.7) nelze pres ControlBox online parametrovat méni¢. To
znamena, ze ménic je nutné pred parametrovanim vzdy uvést do stavu STOP.
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Zména hodnoty parametru

Pro vstup do reZimu parametrovani je tfeba stisknout jedno z tlacitek zmény hodnot @ nebo @ Displej se

zmeéni na zobrazeni skupiny parametrtd [P 0 _ J | P7_ J Po stisku tlac¢itka ENTER @ vstoupime do pfi-
slusné skupiny menu a mizeme volit tlaCitky zmény hodnoty pozadovany parametr.

VSechny parametry jsou uspofadany v jednotlivych skupinach menu za sebou v kruhové struktufe. Tim je
mozné v tomto rozsahu listovat vpied a vzad.

Kazdy parametr je reprezentovan svym Cislem parametru > . Jeho vyznam a popis se nachazi v kapi-
tole 5 ,Parametrovani’.

Upozornéni: Parametry P465, P475, P480...P483, P502, P510, P534, P701...P706, P707, P718, P740/741
a P748 obsahuji navic Array - roviny, ve terych Ize provadét dal$i nastaveni, napf:

P 5 O 2 E‘,> P _ 0 1 @> O F F :2Z;agtznluasterfunkce1
II HODNOTA
P . O 2 ::ENTER > O F F mzzfgtznl{/:lasterfunkceZ
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3. Technologickéa rozhrani

Struktura menu s jednotkou ControlBox

Displej provoznich

hodnot(resp.opfipravep L —>— P7__ —(,':I>_ -
P6 =
P5--
//
PO-- _
=
i Pl-- w1 p2-- k=l pP3-- 1I

(>
11 I (£1P400

P200 P300 I
¢ I ¢ i P401

P201 P301 |1l 1
I II U 1

II II Upag3
Up114 Upa20 | YUp327

Pro zménu hodnoty parametru musi byt na displeji odpovidajici Cislo parametru potvrzeno tladitkem
LENTER" @

Zmény se provedou tlagitky hodnot @ nebo ® a musi byt ulozeny tlacitkem @

Dokud neni zménéna hodnota potvrzena tlacitkem ,ENTER®, displej hodnot blika a hodnota jesté neni uloZzena
do paméti ménice frekvence.

Bé&hem probihajici zmény hodnoty parametru pro lepsi €itelnost displej neblika.

Nema-li byt zména ulozena, Ize pro opusténi parametru pouzit tlacitko ,Zména sméru* @

Zobrazeni sady parametru NG

Zménéna hodnota nebude . Zménénou hodnotu ulozit
uloZzena "@ @4—’ |
Hodnotu snizit " A 4 ~ Hodnotu zvysit

Hodnotu na tov. nastaveni
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3.2.3 ParameterBox, SK TU3-PAR ~

Toto pfisluSenstvi slouzi pro komfortni parametrovani a ovladani ménice frek-
vence, jakoZ i pro zobrazeni aktualnich provoznich hodnot a stavd.

V tomto pfistroji Ize zpracovavat a ulozit az 5 datovych sad. Toto vede u sério-
vych aplikaci k efektivnimu uvedeni do provozu.

UPOZORNENI: Aby bylo mozné pouzit ParameterBox SK PAR-2H /-2E (ex-
terni displej do ruky/ k montazi na dvefe rozvadéce) s ménici
SK 5xxEmusi byt vybaven alespon verzi software 3.5 R1.
Pro bezpecny provoz je tfeba SK PAR-2H /-2E propojit s ex-
ternim stabilizovanym napajecim napétim 5V.

(Dalsi informace — viz manual BU0040)

@
D

m

@
©
@

&
O®

Charakteristické znaky jednotky ParameterBox

e podsvétleny LCD graficky displej s vysokym rozliSenim

o velky displej pro jednotlivé parametry

e 6 svétovych jazyku

e textova napovéda pro diagnostiku poruch

e 5 kompletnich datovych sad ménicl frekvence Ize ulozit do paméti, vyvolat a zpracovat

e pouzitelny pro zobrazeni riznych provoznich parametrd

¢ nasobeni jednotlivych provoznich parametr( pro zobrazeni specialnich veli¢in zafizeni

e pfimé ovladani ménice frekvence

Informace jednotky ParameterBox

Po nasazeni jednotky ParameterBox na méni¢ frekvence a po prvnim pfipojeni sitového napéti nasleduje do-
taz na jazyk menu, némecky nebo anglicky.

Poté provede jednotka automaticky ,,Bus- Scan*, béhem kterého bude identifikovan pfipojeny ménic¢ frekven-

ce.

Po uspésné identifikaci se zobrazi sou¢asné typ ménice frekvence a jeho aktualni provozni stav.

Poté, co je ménici vydan povel k béhu, zméni se rezim displeje na zobrazeni 3 aktualnich provoznich veli€in
(frekvence, napéti, proud). Zobrazované aktualni provozni veli¢iny mohou byt zvoleny ze seznamu 19 moz-
nych hodnot (v menu >Displej ,Anzeige“< / >Hodnoty ,Werte“<).

UPOZORNENI

Digitalni zadana hodnota frekvence je tovarné prednastavena na OHz. Pro ovéfeni, zda

pohon pracuje, musi byt zadana hodnota frekvence zadana tlaCitkem @ nebo pres
Tipovaci frekvenci v odpovidajici skupiné menu >Parametrovat <, >Zakladni parametry < a
v odpovidajicim parametru >Tipovaci frekvence < (P113).

Nastaveni smi byt provadéno pouze kvalifikovanou osobou pfi zvlastnim dodrzeni
bezpecnostnich opatfeni a vystraznych pokyn.

POZOR: Po stisku tla¢itka START ® se pohon muze ihned rozbéhnout!
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3. Technologickéa rozhrani

Funkce jednotky ParametrBox

LCD-

Graficky, podsveétleny LCD displej pro zobrazeni provoznich hodnot a parametrd pfipojeného ménice
frekvence, jakoz i vlastnich parametrt jednotky ParametrBox.

Tla€itky Vybéru Ize listovat mezi jednotlivymi body menu. Soucasnym stiskem tlacitek @ a @
prejdeme zpét do dalSi vyssi hladiny.

Obsahy jednotlivych parametrt Ize ménit tlaéitky Hodnot.

Soucasnym stiskem tlacitek @ a @ dosahnete tovarni hodnoty zvoleného parametru.

PFi ovladani ménice frekvence pres klavesnici se tla€itky hodnot nastavi zadana frekvence. Pfitom je Cas
rampy omezen na 0.17s/Hz, je-li v P002/P003 nastavena nizka hodnota.

Stiskem tlacitka ENTER se zméni zvolena skupina menu nebo zménény bod menu resp. se potvrdi
hodnota parametru.

UPOZORNENI: Ma-li byt parametr opustén bez uloZeni pozméné&né hodnoty, Ize pro to pouZit pfimo
tlacitka Vybéru.

Je-li méni¢ frekvence pravé spustén z klavesnice (ne pres Fidici svorky), Ize momentalni skute¢nou
frekvenci ulozit tlacitkem ENTER do parametru ,Tipovaci frekvence’ P113.

Tlacitko START pro zapnuti ménice frekvence.

UPOZORNEN:I:

Pri pouziti externiho
Tla€itko STOP pro vypnuti ménice frekvence. terminalu PAR-2H/-2E Ize

pouzit pouze je-lli v

QO ® WO®@OE

R - .. ) . N N ——| parametru  P509  resp.
Smér otaceni motoru se zméni po stisku tlacitka Zmény sméru. Smér | p540 tato funkce povolena.

otaceni vlevo je zobrazen znaménkem minus.

Upozornéni! Pozor u erpadel, dopravnich $nekd, ventilator(, atd.

LED LED signalizuji aktualni stav jednotky ParameterBox.
@ on ON ParameterBox je pfipojen k napajecimu napéti a pfipraven k provozu.
@® ERROR ERROR Ve zpracovani dat nebo v pfipojeném ménici doslo k chybé.
LCD- displej

Typ ménice frekvence \ / Vykon pfistroje, sitové napéti

Aktualni provozni hodnoty:

Frekvence, napéti, proud

500E 1.1kW / 230V
Fi/Hz u/v I/A

45.0 190 2.4
ONLINE FU P1 R LAEUFT

Pfipojeni k ménici frekvence

/ x Stav pfFistroje: Sada parametrd,

smeér otaceni a status

BU 0500 Cz
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Struktura menu

Struktura menu se sklada z riznych hladin uspofadanych do kruhové struktury. Tlacitkem ENTER se dosahne
dalSi hladiny. Skok zpét se provede sou€asnym stiskem tlacitek Vybéru.

500E 1.1kW / 230V U1 u2 (VK]
Fi/Hz u/v I/A 1 - -
45.0 190 2.4 OK - -
ONLINE FU P1 R LAEUFT 90
Anzeige 1] Optionen
\<:>‘ Parametrierung — Parameter —“@/
II verwalten
P1001 II II P1301
(El Bus-Scan f Sprache
P1101 P1201
II Objektauswahl (;:I Kopieren - Quelle
P1002 ﬁ II P1302
FU-Auswahl v Betriebsart
i| Betriebsanzeigen P1202
ﬁ f >ENTER< (zur§ Ebene) Kopieren - Ziel
P1003 II II P1303
Anzeigemodus Auto-Bus-Scan
Basisparameter P1203
j:[ >ENTER< (zur |} Ebene) Kopieren - Start I
P1004 ﬁ II II P1304
Werte fiir Anzeige Kontrast
Motordaten ] P1204 A
>ENTERS (zur § Ebene) Defaultwerte laden
P1005 II P1305
Normierungsfaktor Passwort einstellen
ﬁ i P1205
j:]: | Speicher loeschen
i
@I PO II P1306
zuriick Frequenzumrichter- @I Box-Passwort
Menustruktur
- Kap. 5 Parametrierung ZPL?ri]Ck ﬁ

i

PO
zurlick

=

&

P1307
Reset Boxparam.

U

P1308
NORDAC p-box
Version 4.0 R3

i

PO
zuriick

>Displej ,,Anzeigen“< (P11xx), >Sprava parametrd ,,Parameter verwalten“< (P12xx) a_>Volby ,,Optio-
nen“< (P13xx) jsou vlastni parametry jednotky ParametrBox a nemaji nic spolecného s nastavenim parametrd
meénice frekvence.

Pfes menu >Parametrovani ,,Parametrierung“< se vstoupi do struktury menu ménice frekvence, popf. pro-
vede vybér objekt(, jsou-li jiz v jednotce ParametrBox ulozeny datové sady ménicu frekvence.

Popis parametrt ménice frekvence je v Kap. 5 tohoto navodu.
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3. Technologickéa rozhrani

Volba jazyka, kratky popis

Nasledujici kroky jsou uréeny pro zménu jazyka menu na displeji jednotky ParametrBox. Po prvnim zapnuti
jednotky ParametrBox je rovnou provedena volba jazyka ,némecky“ nebo ,anglicky”. Stiskem tlacitek vybéru
(Sipka vpravo/vlevo) a potvrzenim tlacitkem ENTER se provede volba.

V nasledujicim pfikladu byla po prvnim zapnuti zvolena némcina. Po tomto vybéru by méla byt zobrazena na-
sledujici displej (v zavislosti dle vykonu a pfislusenstvi).

500E 1.1kW/230V

Uvodni displej \ > NORDAC <

Frequenzumrichter

ONLINE FU P1 ESperre

Tlacitky vybéru @ nebo @ se presunete \ Optionen

do menu Optionen >ENTER<

ONLINE FU P1 ESperre

P1301

Sprache

Deutsch ... | AN

ONLINE FU

stisknout >ENTER< @ \

ESperre

.. English
.. Francgais
.. Espanol
.. Sverige

Tlacitkem zmény hodnot @,
se zvoli pozadovany jazyk

.. Nederlands

Po potvrzeni volby >ENTER< @ Language
English

ONLINE FU P1 Locked

Stisknout soucasné

Options
tlacitka vvbéru @ a @ SENTER<

ONLINE FU P1 Locked

500E 1.1kW/230V
Stisknout soucasné

\ > NORDAC <
tladitka vvbéru @ a @

Frequency Inverter

ONLINE FU P1 Locked
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Ovladani ménice frekvence jednotkou ParametrBox

Ménic frekvence Ize pouze tehdy pInohodnotné ovladat jednotkou ParametrBox, pokud je parametr >Roz-
hrani< (P509) nastaven na funkci >Ridici svorky nebo klavesnice < (= 0) (tovarni nastaveni) a ménic frekvence
neni fizen pfes Fidici svorky.

START (Bé&h) ~L

®
STOP (Beh) /k© @ @ ®‘\ Frekvenci zvysit
@ @,

Zména sméru otaceni / l Frekvenci snizit

Ulozeni aktualni frekvence

Pfi ovladani ménice bez
funkce

}

Upozornéni: Je-li méni¢ frekvence spustén v tomto rezimu, je pouzita sada parametrud, ktera je zvolena v
tomto ménici frekvence v menu >Parametrierung - Parametrovani< ... >Basisparameter — Zakladni
parametry< ... v parametru >Parametersatz — Sada parametr( <.

POZOR: Po zadani povelu START se muze méni¢ frekvence ihned rozbéhnout na pfedtim naprogramova-
nou frekvenci (Minimalni frekvence P104 nebo Tipovaci frekvence P113).

Pricteni frekvence:

Pokud je parametr P549 (Funkce Potenciometru) nastaven na hodnotu {4} “Pri¢teni frekvence” nebo {5} “Ode-
Cteni frekvence”, Ize zvySovat zadanou frekvenci pfes ControlBox i tehdy, jestlize jsou povel Start i Zadana
frekvence zadany z jiného zdroje (Fidici svorky, sbérnice). Lze od SW verze 1.7.

Pro aktivaci této funkce je nutné stisknout zaroven tlacitko STOP @ .
Stiskem tlacitek @ nebo @ se zvysSuje nebo snizuje frekvence.

Stiskem tlacitka STOP @ nebo ENTER @ je hodnota pricteni frekvence uloZzena do parametru P113 jako
krokovaci frekvence.
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3. Technologickéa rozhrani

Parametrovani s jednotkou ParametrBox

Aby se dosahlo rezimu parametrovani, je tfeba zvolit v 1. roviné ParametrBoxu ve skupiné menu >Paramet-
rierung< a stisknout ENTER. Nyni Ize vidét rovinu parametrd pfipojeného ménice frekvence.

Tlacitka Voleb

Volba vpred

v

soucasny stisk =
jednu uroven menu zpét

S

@

f

Volba zpét

\éxi
i

Tlac¢itka Hodnot

Hodnotu zvysit

!

navrat k tovarni hodnoté

soucasny stisk =

©
JOIOK:

T

Hodnotu snizit

rv-—’——l

jedna uroven vpred resp.
potvrdit hodnotu parametru
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Obsah displeje béhem parametrovani

Je-li nastaveni parametru zménéno, blika hodnota tak dlouho, dokud neni potvrzena tlagitkem ENTER. Pro
dosazeni tovarniho nastaveni ménéného parametru, je tfeba soucasné stisknout obé tlacitka HODNOT. Také
v tomto pfipadé je tfeba nastaveni potvrdit tlacitkem ENTER, aby se zména uloZila.

Nema-li byt zména ulozena, Ize stiskem jakéhokoliv tlacitka VOLBY vyvolat posledni ulozenou hodnotu a dal-
§im stiskem tla¢itka VOLBY parametr opustit.

Zpracovavana sada parametrd

Cislo zpracovavaného parametru

Nazev parametru

(text) P102 PS1
Cas rozbéhu

Uroven struktury menu

Aktualni hodnota
parametru 2.90s

ONLINE FU P1 E ready Stav Fizeného objektu

Aktualni stav

Parametr Boxu

Aktivni sada para-

Zvoleny objekt
v y o0l metrd v objektu

fizeni

Upozornéni: Spodni fadek displeje se pouziva pro zobrazeni aktualniho stavu jednotky Parametr Box a fi-
zeného ménice frekvence.

Upozornéni: Parametry P502, P701 az 706, P707, P718, P741/742 a P745/746 obsahuji navic array- roviny,
ve kterych se provadi dalSi nastaveni. Pozadovanou array- rovinu je nutné nejprve zvolit (viz. Pa-
rametrovani kap. 5) a potvrdit tlacitkem ENTER. Nyni je mozZné provést pozadované nastaveni
parametru.

P502 PS1 [01]
Hodnota funkce Master

Array- rovina zvoleného

Vyp parametru.
ONLINE FU P1 napf. [01], [02], [03]...
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3. Technologickéa rozhrani

3.2.4 Parametry jednotky ParametrBox

Skupiny menu jsou usporadany dle nasledujicich hlavnich funkci:

Skupina menu C. Hlavni funkce

Displej (P10xx): Vybér provoznich hodnot a sloZeni displeje

Parametrovani (P11xx): Programovani pfipojeného ménice frekvence a vSech ulozenych objektt

Sprava parametri (P12xx): Kopirovani a uloZeni celych sad parametrd z uloZenych objektd a ménice
frekvence

Volby (P14xx): Nastaveni funkci jednotky ParametrBox, jakoz i vSechny automatické procesy

Displej parametrt

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni

P1001 Bus scan

Off / Start Timto parametrem se spusti hledani pfipojenych méni¢t Bus- Scan. Béhem prubéhu se

0f] rozsviti na displeji ukazatel prabéhu.

Po dokonceni hledani se tento parametr nastavi na ,Off - Vyp*“.

V zavislosti na vysledku tohoto procesu prejde jednotka ParametrBox do provozniho stavu
LONLINE" nebo ,OF FLINE*.

P1002 Volba FM

FlaS1...S5 Vybér aktualniho objektu pro parametrovani / fizeni.

[FI] Displej a ovladaci €innost se v dalS§im pribéhu vztahuje na zvoleny objekt. Na seznamu
vybéru ménice jsou k dispozici pouze pfistroje nalezené pfi ohledani shérnice. Aktualni ob-
jekt je zobrazen ve stavovém fadku.

Rozsah hodnot: FU, S1 ... S5.
P1003 Rezim displeje

rozsah nastaveni

Volba provozni displeje jednotky ParametrBox

- viz popis Standard: 3 libovolné veli€iny vedle sebe
[Standard] Liste (seznam): 3 libovoIné veliginy s jednotkami pod sebou
GroRanzeige (velké): 1 libovolna veli¢ina s jednotkou
ControlBox 1 veliCina bez jednotky
P1004 Hodnoty na displeji

rozsah nastaveni
- viz popis

[Skuteéna frekvence]

Volba provoznich veli¢in pro zobrazeni hodnot na jednotce ParametrBox.

Ze zvolenych hodnot se ulozi na prvni pozici interniho seznamu zobrazovanych hodnot ne-
bo je pouzita v rezimu displeje velkych &islic.

Dle nastaveni v parametru P1003 mohou byt zvoleny 3 veli€iny pro zobrazeni na displeji.
Hodnoty jsou na displeji sefazeny dle poradi vybéru.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni
: Display
>ENTER< / >0K<
ONLINE Ui P1 E ready
P1004
-
Values for display _
A
Actual frequency ﬁ y
|ONLINE Ui P1 E ready|
o Mozné veli¢iny na
souLasRY Ift'Sk displeji:
tlacite! ControlBox*
4 + > OK Bus-skut. hodnota 1 bez
normovani
Napéti meziobvodu
P1004 ) Zadana frekvence
Values for display Momentovy proud
. Otack
- Value applied - Proc
ONLINE Ui P1 E ready Napéti
Skute¢na frekvence
Qﬁ *dle parametru P001
Priklad: Postupnd volba nasledujicich velic¢in
znamena toto zobrazeni na displeji:
Poradi vybéru:
OK OK OK
Current Voltage Actual frequency
530E 370W/230V
Fi/Hz u/Nv I/A
45.0 360 3.4
ONLINE U1 P1 R RUNNING
Poznamka: Podle varianty provedeni displeje se liSi symbol na klavesnici pro potvrzeni :
“OK”, “ENTER” nebo “@*.
P1005 Nasobici konstanta

-327.67 ... +327.67
[1.00]

Prvni hodnota ze seznamu je upravena nasobici konstantou. LiSi-li se tato konstanta od
1.00, nezobrazi se na displeji jednotka upravené veliciny.
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3. Technologickéa rozhrani

Parametrovani
Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni
P1101 Volba objektu
FlaS1...S5 Volba parametrovaného objektu.
[...] Parametrovani se v dalSim pribéhu vztahuje na zvoleny objekt. V zobrazeném seznamu

pfistroju jsou k dispozici jen pfistroje nalezené pfi ohledani sbérnice a uloZzené objekty.

Je-li pfipojen pouze jeden méni€ frekvence a Zadné misto v paméti neni obsazeno, tento
parametr se nezobrazi!

Sprava parametru

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni
P1201 Kopirovani - zdroj
Fland S1... S5 Vybér aktualniho zdrojového objektu pro kopirovani.
[...] V seznamu vybéru jsou v dispozici jen pfistroje nalezené pfi ohledani sbérnice a ulozené
objekty.
P1202 Kopirovani - cil
FlaS1...S5 Vybér aktualniho cilového objektu pro kopirovani.
[...] V seznamu vybéru jsou v dispozici jen pfistroje nalezené pfi ohledani sbérnice a ulozené
objekty..
P1203 Kopirovani - start
Start / Off Timto parametrem se spusti proces pfenosu, pfi kterém se pfenesou vSechny parametry ze

zdroje nastaveného v parametru >Kopieren — Quelle< do objektu uréeného v parametru

[Off] >Kopieren-Ziel<.
Pro prepis dat se zobrazi navadéci okno s zadosti o potvrzeni. Pfenos bude spustén az po
potvrzeni.
P1204 Nahrat tovarni nastaveni
FlaS1...S5 Timto parametrem se data zvoleného objektu pfepiSi na tovarni nastaveni.
[...] Tato funkce je zvlasté dulezita pro zpracovani uloZenych objektl. Pouze timto parametrem
Ize do jednotky ParametrBox ulozit a zpracovavat fiktivni ménic¢ frekvence.
P1205 Smazat pamét’
S1..85 Timto parametrem se smaZou data zvoleného uloZzeného objektu.
[S1]
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Volby
Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni
P1301 Jazyk

rozsah nastaveni Volba feci pro ovladani jednotky ParametrBox

- Viz popis Dostupné jazyky: Némgina Angli¢tina
[...] Holandstina Francouzstina

Spanélstina Svédstina

P1302 Druh provozu

rozsah nastaveni

Vybér provozniho rezimu jednotky ParametrBox

- viz popis e Offline:
i ednotka ParameterBox pracuje autonomné. Nema pfistu atové sadé meénice
[Online] Jednotka P terBox pracuj t é. Nemd pfistup k datové sadé ménic¢
frekvence. UloZené objekty jednotky ParameterBox Ize parametrovat a spravovat.
e Online:
Na rozhrani jednotky ParameterBox je pfipojen jeden nebo vice ménica frekvence.
Méni¢ mlze byt parametrovan i fizen. Pfi pfechodu do rezimu ,ONLINE" se
automaticky spusti ohledani sbérnice (Bus-Scan).
o PC-Slave:
mozny pouze u jednotek p-box nebo SK PAR-2H / -2E ParameterBox
P1303 Automatic bus scan
On, Off Nastaveni chovani po zapnuti.
[on] o  Off (Vyp):
Ohledani sbérnice (Bus- Scan) neni provadéno, ménice frekvence pfipojené pred vy-
pnutim budou vyhledavany po nasledném zapnuti.
e On (Zap):
Po zapnuti jednotky ParametrBox je automaticky provedeno ohledani sbérnice (Bus-
Scan).
P1304 Kontrast
0..100 % Nastaveni kontrastu displeje jednotky ParametrBox
[50]
P1305 Nastaveni hesla
0...9999 V tomto parametru maze uzivatel nastavit heslo.
[0] Je-li v tomto parametru nastavena hodnota rozdilna od 0, nemize byt zménéno nastaveni
jednotky ParametrBox nebo parametry pfipojeného méni¢ frekvence.
P1306 Heslo jednotky
0...9999 Ma-li byt funkce ochrany heslem zruSena, musi byt v tomto parametru zadana stejna
0 hodnota jako v parametru >Nastaveni hesla <. Bude-li zadano spravné heslo, mohou byt
[0] opét pouzivany vSechny funkce jednotky ParametrBox.
P1307 Reset parametrii jednotky
Start, Off Timto parametrem Ize jednotku ParametrBox vratit do tovarniho nastaveni. V§echny zmény
[Off] v jednotce ParametrBox a data v ulozenych objektech budou timto smazana.
P1308 Verze software

Verze software

[...]

Zobrazuje verzi software jednotky ParametrBox.
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3. Technologickéa rozhrani

3.2.5 Chybova hlaseni jednotky ParametrBox

Displej Chyba Pricina

Porucha text v Parametr Boxu e Naprava

Chyby v komunikaci

200 Nepfipustné Cislo parametru

201 Hodnotu parametru nelze ménit Tato chybova hlaseni vychazeji z EMC poruch nebo z roz-

202 Parametr mimo rozsah hodnot dilné verze software ucastnika.

203 Chybny SUB Index e Provéite verzi software jednotky Parametr Box a pfipo-

204 Neni array parametr jeného ménice.

205 Spatny typ parametru e Provéfte pfipojeni v8ech prvkil, popf. eventuelni EMC-

& - . o ruSeni

206 Spatné rozpoznani odpovédi USS

rozhrani

207 Chyba kontrolniho souttu USS|  Komunikace mezi ménigem frekvence a jednotkou Parametr

rozhrani Box je rusena (EMC), nelze zarucit bezpeény provoz.

e Provérte spojeni k ménici frekvence. Pouzijte stinény
kabel mezi pfistroji. Vedte kabel sbérnice oddélené od
kabelu motoru.

208 Spatné _rozpoznani stavu USS|  Komunikace mezi ménigem frekvence a jednotkou Parametr

rozhrani Box je rusena (EMC), nelze zarucit bezpecny provoz.

e Provérte spojeni k ménici frekvence. Pouzijte stinény
kabel mezi pfistroji. Vedte kabel sbérnice oddélené od
kabelu motoru

209 Méni¢ neodpovida Jednotka ParametrBox oéekava odpovéd od pripojeného

ménice frekvence. Doba ¢ekani probéhla bez pfichodu od-
povédi.

e Provéfte spojeni k ménici frekvence. Nastaveni USS-
parametrt ménice frekvence bylo za provozu zménéno.

Chyby identifikace

220 Neznamy pfistroj Nenalezeno ID pfistroje. Pfipojeny méni¢ frekvence neni uveden v

databance jednotky ParametrBox, nelze vytvofit komunikaci.
e Spojte se prosim s pfislusnym zastoupenim Nord.

221 Neznama verze software Verze software nenalezena. Verze software pfipojeného ménice frek-
vence neni uvedena v databazi jednotky, komunikace nemuze byt
vytvofena.

e Spojte se prosim s pfislusnym zastoupenim Nord.

222 Neznamé pfislusenstvi V méniéi frekvence se nachazi neznamé pfislusenstvi (zakaznické

rozhrani).

eProvérte prosim pfislusenstvi vestavéné do ménice frekvence

ePopf. provérte verzi software jednotky ParametrBox a ménice
frekvence

223 Zména konfigurace sbérnice Pfi opakovaném spojeni sbérnice se prihlasil jiny pfistroj nez ulozeny.
Tato chyba se muze vyskytnout pokud parametr >Auto- Bus- Scan<
je nastaven na VYP a byl pfipojen jiny pfistroj k jednotce Parametr-
Box.

o Aktivujte funkci Auto- Bus- Scan.
224 PFistroj neni podporovan Typ ménice pfipojeni k jednotce ParametrBox neni podporovan!
ParametrBox nelze pouzit s timto méni¢em frekvence.

225 Spojeni k ménici zablokovano PFistup k pfistroji, ktery neni online (pfedchozi chyba Time Out).

. Provedte Bus- Scan pomoci parametru >Bus- Scan<
(P1001).
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Displej Chyba Pri¢ina
Porucha text v Parametr Boxu e Naprava
Chyby pri oviadani jednotky Parametr Box
226 Zdroj a cil jsou odliSné pfistroje Kopirovani z objektd rozdilnych typa (z/do rdznych
ménicl frekvence) neni mozné
227 Zdroj je prazdny Kopirovani dat ze smazaného (prazdného) pamétového
objektu.
228 Tato kombinace je nepfipustna Cil a zdroj pro funkci kopirovani jsou shodné. Pfikaz ne-
muZze byt vykonan.
229 Zvoleny objekt je prazdny Pokus o parametrovani smazaného pamétového objektu.
230 RUzné verze software Vystraha

Kopirovani z objektu s rozdilnou verzi software, mohou
vzniknout problémy pfi pfenosu parametr(.

231 Neplatné heslo Pokus 0 zménu parametru bez zadani platného hesla do
parametru >Heslo jednotky< P1306.
232 Bus scan mozny pouze pfi stavu e Bus- Scan (hledani pfipojeného ménice frekvence)
online je moZné pouze v reZimu ONLINE.
Vystrahy
240 Prepsat data?
—Ano Ne
241 Smazat data?
—>Ano Ne Tyto vystrahy upozorfiuji na pfipadné problematické zmény,
242 Presunout verzi SW? které je tfeba navic potvrdit.
—Dale Zrusit Po vybéru dal$iho postupu je tfeba potvrdit tlagitkem
243 PFesunout serii? ENTER".
— Déle Zrusit
242 Smazat vSechna data?
— Ano Ne

Porucha pri fizeni ménice frekvence

250 Tato funkce neni povolena V parametru >Rozhrani< ménige frekvence neni pozadova-
na funkce povolena.

e  Zménte hodnotu parametru >Rozhrani< pfipojeného

formace ziskate v navodu k ménici frekvence.

251 Ridici pfikaz nebyl usp&sny Ridici pfikaz nebyl ménitem frekvence preloZen, nebot
nadfazena funkce jako napf. rychlé zastaveni nebo signal
VYP na fidicich svorkach FM.

252 V rezimu offline neni fizeni mozné |  vyvolani fidici funkce v rezimu Offline.

e  Zménte druh provozu jednotky ParametrBox v para-
metru >Rezim provozu< P1302 na Online a opakujte
tuto akci.

253 Kvitovani poruchy neuspésné Kvitovani poruchy na ménici frekvence bylo nelspésné,
chybové hlaSeni nadale trva.

Chybové hlaseni z ménice

Chyba Text chyby ménice
ménice
¢.

Na ménici s udanym cislem doslo k poruse. Je zobrazeno
Chyba ménice €. _ a text.
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3. Technologickéa rozhrani

3.2.6 Profibus modul, SK TU3-PBR, ...-24V

Rozhranim Profibus mdlze byt vybaveno T Ty

velké mnozstvi automatizacnich pfistroju,
PLC, PC, ovladacich a fidicich jednotek
komunikujicich po jednotné sériové sbérnici. o @ ® @ o
munikulicten poJ ¢ e Profibus | | :: Profibus
Vymeéna dat je ur€ena DIN 19245 Cast 1 a 2
a aplikaénimi rozSifenimi v ¢asti 3 této nor-

my. V navaznosti na evropskou standardi- ' -
zaci sbérnic je Profibus integrovan do ev- ‘ k4
ropské fieldbus normy pr EN 50170. o ;Q_m :i: >

Zakoncovaci odpor pro posledniho ucastni-

ka sbérnice se nachazi v Profibus- normo- . %%
vaném konektoru. ‘3 ™ &l -

§m
Modul SK TU3-PBR nepotfebuje zadné ex- -—
terni napajeni, je napajen interné& z ménice
kmito¢tu. Komunikace je proto mozna pouze I,‘ b 4 !
v pfipadé, ze je méni¢ pfipojen k napajeni.
U ménica s externim napajenim (SK5x5E) musi byt pfipojen zdroj 24VDC.
Modul SK TU3-PBR-24V potfebuje externi napajeni 24V a je tedy schopen funkce i kdyZ méni€ neni napajen.
Odbér modulu z napéti 24VDC je asi 80mA.

BR (zelend) BUS ready

Profibus stavové LED

BE (zelena) BUS error

3.2.7 CANopen Bus modul, SK TU3-CAO

or @
Rozhrani CANopen na méniCich frekvence NORDAC umoziiuje parametro- - CANOP en
vani a fizeni pfistroju dle specifikace CANopen.

Je mozné adresovat az 127 ucastniki na jedné sbérici. Zakon&ovaci odpor LU ] X3
je integrovan a maze byt jednoduchym zplisobem pfipojen.

Pfenosovou rychlost (10kBaud az 500kBaud) a Bus adresy Ize nastavit oto¢-
nymi pifepinaci nebo odpovidajicimi parametry.

dodavatele ménice frekvence.

CR (zelena) CANopen RUN LED
CANopen stavové LED

CE (Cervena) CANopen ERROR LED

DR ( zelena) Stav jednotky
Stavové LED jednotky

DE ( Cervena) Chyba jednotky
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3.2.8 DeviceNet modul, SK TU3-DEV

DeviceNet je otevieny komunikacni profil pro distribuované priimyslové au-
tomatizacni systémy. Vychazi ze systému CANbus.

Je mozné pfipojit az 64 ucastnik na jeden sbérnicovy systém.

Pfenosovou rychlost (125, 250, 500 kBit/s) a Bus- adresy Ize nastavit oto¢-
nymi pfepinaci nebo odpovidajicimi parametry.

tujte dodavatele ménice frekvence.

ws @

-e Device Net

MS (Cervena/zelena) | Stav modulu

DeviceNet stavové LED
NS (Cervena/zelena) | Stav sité (Bus)

DS (zelena) Stav jednotky

Stavové LED jednotky

DE (Cervena) Chyba jednotky

3.2.9 InterBus modul, SK TU3-IBS

Pomoci systému InterBus je mozna datova vymeéna az u 256 ucastniku
(riznych automatizaénich pfistroju). PLC, PC, ovladaci a Fidici pfistroje
mohou spolu komunikovat po jednotné sériové sbérnici.

Ménice frekvence NORDAC jsou ucastniky vzdalené sbérnice. Sitka dato-
vého slova je proménna (3 slova; 5 slov), pfi rychlosti pfenosu do 500kBit/s
(doplfikové do 2Mbit/s). Pfidavny zakon&ovaci odpor neni zapotfebi nebot
je jiz integrovan. Adresace se provadi automaticky pomoci fyzikalniho
usporadani ucastnika.

Je zapotiebi externi napajeni 24V pro zajisténi neprerusitelného sbérnico-
vého provozu.

tujte dodavatele ménice frekvence.

Stavové LED jednotky ST ( Cervena/zelena ) | Chyba /Pfipraveno
UL (zelena) PFitomno napajeci napéti.
RC ( zelend ) Remote Check, vzdaleny BUS pfedchoziho InterBus- pfistroje
je OK.
Stavové LED InterBus BA ( zelend ) Bus Activ, InterBus- data jsou pfenasena (Bus bézi).
RD (Zluta) Rgmot_ebys Dlsabl’ed, vzdaleny BUS predchoziho InterBus-
pfistroje je vypnuty.
TR ( zelena) Transmit, jsou pfenasena data od/k ucastnikovi.
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3.2.10 AS-Interface, SK TU3-AS1

Aktor-Sensor-Interface (AS-Interface) je sbérnicovy systém pro nizsi rovinu
Fieldbus. Princip pfenosu vychazi ze systému Single-Master s cyklickym
,pollingem’. Je mozné provozovat max. 31 slavi (nebo 62 A/B slavl) na
jednom az 100m dlouhém nestinéném dvoudratovém vedeni pfi libovolné
struktufe sité (Strom / Linie / Hvézda).

AS-Interface vodiCe (zluté) pfenaseji data i energii; doplfikové je mozné i
druhé dvoudratové vedeni pro pomocné napéti (24V) (Cerné). Adresace pro-
biha pfes master, ktery ma k dispozici i dal$i fidici funkce nebo pfes sepa-
ratni adresovaci pfistroj. 4 datové bity (v kazdém sméru) se opakované pre-
nasi s efektivnim zajisténim proti poruse v maximalnim ¢ase cyklu 5ms. Pfe-
nosy vétsiho datového mnozstvi jsou v nékterych slave profilech doplrikové
mozné (napf. slave profil 7.4). Sbérnicovy systém je definovan v AS-Interface
Complete Specification .

dodavatele ménice frekvence.

3. Technologickéa rozhrani

A8 10

AS-Interface

84 85 - 45 46,
[uuunnl

Device S/E (Cervena/zelena) Stav/chyba skupiny.

SENED [HEY AS- Int. PWR/FLT

(Cervena/zelena)

Standardni zobrazeni stavu pro AS-Interface slaves.

OUT 1 ... 2 (2luta)
IN1..4(2uta)

Digitalni I/0 LED

Stav AS-Interface bit(, které jsou pfijmany/vysilany z masteru.

DI1..4(2lutd)
DO1...4 (luta)

AS-i l/O LED

Stav digitalnich vstupt / digitalnich vystupu.

3.2.11 PotenciometrBox, SK TU3-POT

S Potenciometrboxem Ize méni¢ pfimo ovladat, neni tfeba externich
komponentd. Obsahuje dvé tlacitka pro Start / Stop ménie a potenciometr
pro zadani rychlosti. LED diody signalizuji stav ménice.

V pripadé chyby ménice (neaktivni chyba je signalizovana blikajici ¢ervenou
LED) Ize Cervené tlaCitko pouzit pro reset ménice.

Poznamka: PotenciometerBox musi byt aktivovan pfes parametr
P549 =4, tzn. “Funkce PotenciometrBoxu” = pficteni
frekvence.
tlacitka START/STOP (zelené/Cervené) Pro Start a Stop ménice
Potenciometr |0...100% Nastavi vystupni frekvenci mezi fmin (P104) a fmax (P105)
&ervena LED | zhasla i 7adna chyba
blika . neaktivni chyba
sviti -: : :- aktivni chyba
zelena LED zhasla e Méni¢ nebézi, po startu se rozbéhne doprava
blika 1: kratce sviti, dlouze zhasla O Méni¢ nebézi, po startu se rozbéhne doleva
blika 2: kratce sviti, ktatce zhasla O Ménic bézi, smér otaceni vlevo
sviti ': : :' Ménic bézi, smér otaceni vpravo
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4 Uvedeni do provozu
Je-li na ménic frekvence pfipojeno napajeci napéti, je po chvili pfipraven k provozu. V tomto stavu Ize méni¢
frekvence nastavit dle pozadavkl aplikace (parametrovat). Podrobny a Uplny popis kazdého parametru nalez-
nete v kapitole 5.
Teprve po UspéSném nastaveni parametrt dle pozadavk( aplikace, provedeném kvalifikovanou osobou, smi
byt pfipojeny motor spustén pomoci povelu k béhu.
POZOR
Nebezpedi urazu! Méni¢ frekvence neni vybaven hlavnim sitovym vypinacem a veskeré si-
lové svorky jsou vzdy pod napétim. Na pfipojeném motoru muze byt také pritomno napéti.
4.1 Tovarni nastaveni
VSechny ménice frekvence firmy Getriebebau NORD jsou ve svém tovarnim nastavenim pfedprogramovany
pro standardni pouZiti se 4 pélovym asynchronnim motorem (stejného vykonu a napéti). Pfi pouziti motoru ji-
ného vykonu nebo poctu pdlu, je tfeba zadat data z typového Stitku motoru do parametr(i P201...P207 skupiny
>Data motoru<.
Upozornéni: VSechna data motoru mohou byt pfednastavena pomoci parametru P200. Po usp&sném pouziti
této funkce se tento parametr nastavi zpét na hodnotu 0 = Zadna zména! Data jsou jednordzové
automaticky nahrany do parametrd P201...P209 a mohou byt jesté znovu porovnany s daty z
typového Stitku motoru.
P200 Seznam motorti:
0=2adnazména 8= 0.37kW 400V
1 = bez motoru 9= 0.50PS 460V
2= 0.25kW 230V 10 = 0.55kW 230V
3= 0.33PS230V  11= 0.75PS 230V
4= 0.25kW 400V 12 = 0.55kW 400V
5= 0.33PS 460V 13 = 0.75PS 460V
6= 0.37kW 230V 14 = 0.75kW 230V
..J.= 0.50PS 230V
EN60034
IP55 Rot. KL16  Th.CLF
P201 — [ 50 Hz 60 Hz 460V Y
© 52 ©
2,5 kW
s P206 __-cos<p 0,74 coso 0,74
[2440 fmin] 1765 /min
P203 P202
Doporuéeni: Pro bezporuchovy provoz pohonné jednotky je nutné co mozna nejpfesnéji nastavit data mo-
toru odpovidajici typovému Stitku. Obzvlasté je doporu€eno provést automatické méreni sta-
torového odporu prostfednictvim parametru P220.
Pro automatické ur€eni odporu statoru se nastavi P220 = 1 a potvrdi se ,ENTER®. Do para-
metru P208 se ulozi pfepoctena hodnota fazového odporu (v zavislosti na P207).
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4. Uvedeni do provozu

4.2 Minimalni konfigurace ridicich svorek

Ma-li byt ménic frekvence Fizen pres digitalni a analogové vstupy, je mozné toto provést pfimo v tovarnim nastave-
ni. Pfedchozi nastaveni ménice neni nutné.

Minimalni zapojeni

vo 1ov O [1]11 Potenciometr, 10kOhm
aND/iov |© [12 ﬂ—‘ (funkce = P400=1)
AN 1 E%%14 R =10k (rozsah = P104/105)
16
Ol %—
DIN1 [O[l]21 —! Spinag, ZAP/VYP
8 %gg (funkce P420=1)
Oll]24
* Ollls *ménide SK5X5E:
VO 15V O I 42 oznaceni svorky:'ﬁ misto 42:
O I 40 velikost 1 — 4: 18V ... 30V (dle napéti interniho zdroje VI)
O 41 velikost 5 — 6: VO = 24V + 25%

Zakladni parametry

Neni-li znamo aktualni nastaveni ménice frekvence, doporuCujeme nahrani tovarniho nastaveni > P523 = 1.
V této konstelaci je méni¢ frekvence pfedprogramovan pro standardni aplikace. V pfipadé potfeby Ize za po-
moci pFislusenstvi SimpleBox SK CSX-0 nebo ControlBox SK TU3-CTR pfizplsobit nasledujici parametry.

Provozni hodnoty (resp.

pfipravenost), po P 7
zapnuti sité ——>— oo
............... \\ Informace \@\ P 5 -
— - — —
PFidavné par.
PO-- P523
Parametry displeje P 4 - Tovarni nastaveni
P 1 - = P 2 - - <= Ridici svorky
II Zakladni par. ﬁ
Data motoru
L U P400
3
% o P 1 0 2 Funkce analog. vst.
s g Cas rozb&hu 0...10V -Frekvence-
¢ 0...320s - II
[CT] c
8 & g
SE il 2 3 P420
28 5 B
:; ‘g P 1 0 3 E % Funkce dig. vstupu 1
é Cas brzdéni B E - ZAP vpravo -
o 0...320s g :
N
i) :
P104
Min. frekvence
0 ... 400Hz
P105
Max. frekvence
0.1 ... 400Hz

BU 0500 Cz
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4.3 KTY84-130 - pripojeni (od SW verze 1.7)

MéniCe Fady SK5xxE umoziiuji pfipojeni teplotniho snimace KTY84-130 (Ruo°c)y=500Q, Rin100°c)=1000Q).
Vyhodou je, Ze méni¢ ma priibézné k dispozici aktualni udaj o teploté motoru a tento udaj mize regulator
ménice vyuzit jako dalSi parametr pro dosazeni maximalni pfesnosti otacek.

Zapojeni (Analogovy vstup 2)

VO 10V
GND/OV

X4
AIN 2

OCO000
=

Rv =2,7 kOhm
1| — v
12— L
14
16
17

Parametrizace (Analogovy vstup 2)

Pro pfipojeni a vyhodnoceni snimaCe KTY84-130 je nutno nastavit nasledujici parametry:
1.

No ok oebd

Nastavit motorova data do P201 - P207 dle Stitku motoru

Zmeéfit statorovy odpor pfi 20°C pomoci P220=1 (je automaticky ulozen do P208)

Nastavit funkci analogového vstupu 2, pomoci P405=48 (teplota motoru)
Rezim analogového vstupu 2, P406=1 (budou méreny rovnéz zaporné hodnoty teploty)

Rozsah pro analogovy vstup 2: P407=1,54V a P408=2,64V (pro Ry= 2.7 kOhm)
Casova konstanta filtru : P409=400ms (maximalini hodnota)

Zobrazeni teploty motoru: P001=23 (zobrazeni teploty na displeji SK TU3-CTR / SK CSX-0)

<= -
EfoZace = P5--
— — — —
Pfidavné par.
PO-- P4
Parametryﬁdi”'eje \@ 2Pk|1d ' = — P 2 - Ridici svorky
axladni par. Motorové data ﬁ
POO01 1T P405
e P201 s
Jmen.frekvence motoru ﬁ
10 ... 400Hz
P406
Rezim analog.vstupu 2
P 2 0 7 P406=1(0...10V)

Upozornéni

1. Teplota motoru je pribézné sledovana, uroven alar-
mu je 155°C (stejné jako u termistoru). V pfipadé
prekroceni je pohon vypnut a nahlasena chyba E002

2. Méfeni statorového odporu by mélo byt provedeno

pfi teploté motoru v rozsahu 15...25°C.

Spojeni motoru
hvézdal/trojuhelnik

1L

1L

P208

Statorovy odpor
0 ...300Q

P407

0% analog.vstupu 2
P407=1,54V

1L

1L

P220

Identifikace parametr(
P220=1/2

P408

100% analog.vstupu 2
P408=2,64V

17

P409

Filtr analog.vstupu 2
P409=400ms
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4. Uvedeni do provozu

4.4 Pricitani a odecitani frekvence pres displej

(pro SW verzi 1.7 a vyssi)
Pokud je parametr P549 (funkce PotenciometrBoxu) nastaven na 4 “pficteni frekvence” nebo 5 “odecteni

frekvence”, hodnotu zadané frekvence Ize ménit pficitanim/odecitanim pomoci tlacitek @ nebo @ pies
ControlBox nebo ParameterBox.

PFi stisku tlaCitka ENTER @ je hodnota ulozena do parametru P113. Pfi dalSim startu ménice je pak automaticky
pfi¢tena/odectena uloZzena hodnota.

Okamzité po startu ménic¢e je ControlBox pfepnut do rezimu ovladani. PFi pouziti ParametrBoxu je zména
hodnoty mozna jen v rezimu ovladani. Po pfepnuti do rezimu ovladani neni mozné pres ControlBox provadét
zmény parametrd. Rovnéz neni mozné v tomto rezimu pfes ControlBox nebo ParametrBox startovat ménic a
to i pfi nastaveni P509 = 0 a P510 = 0.

Poznamka: Pro bezpec¢nou aktivaci tohoto rezimu ovladani na ParameterBoxu je nutné nejprve stisknout
tlacitko STOP @
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5 Parametrovani

Existuji ¢tyfi, béhem provozu pfepinatelné sady parametrd. VSechny parametry jsou pfi dodani zobrazitelné,

mohou vSak byt parametrem P003 filtrovany. VSechny parametry jdou prestavit ,online®.

UPOZORNENI:  JelikoZ jsou parametry mezi sebou provazany, muze kratkodobé dojit k neplatnym internim
datdm a tim i k poruse za provozu. BEhem provozu by se proto mély ménit pouze neaktivni sady
parametrd nebo nekriticka nastaveni.

Jednotlivé parametry jsou slou¢eny do rliznych skupin. Prvni &islici v isle parametru se znaci pfislusnost ke

skupiné parametri:

Skupina parametrt C. Hlavni funkce

Provozni displej (PO--): Slouzi k vybéru fyzikalni jednotky pro zobrazeni na displeiji.

Zakladni parametry (P1--): Obsahuji zakladni nastaveni méniCe frekvence, napf. chovani po
zapnuti &i vypnuti a jsou spole¢né s Daty motoru dostadujici pro
standardni aplikace.

Parametry a charakteristika Nastaveni specifickych dat motoru; dudlezité pro ISD- regulaci nebo

motoru (P2--): volbu U/f charakteristiky pomoci nastaveni dynamického a statického
boostu.

Parametry regulatoru (P3-): Nastaveni parametr( regulator( (proudovy, otac¢kovy ...) pfi otackové

(pouze u SK 520E a SK53xE) zpétné vazbé (encoder) u SK 52xE/53xE.

Ridici svorky (P4--): Vzorkovani analogovych vstupl a vystupl, nastaveni funkci
digitalnich vstupl a reléovych vystup(, jakoz i parametry procesniho
PID- regulatoru.

Pfidavné parametry (P5--): Jsou funkce, které se tykaji napf. BUS-rozhrani, spinaci frekvence
nebo kvitovani poruch.

Polohovani (P6--): Parametry polohovacich funkci pro ménie SK53x. DalSi detaily

(pouze u SK53xE) uvedeny v doplfikovém manuélu BU 0510 CZ.

Informace (P7--): Pro zobrazeni napf. aktualnich provoznich hodnot, starych
chybovych hlaseni, hlaSeni o stavu pfistroje nebo verze software.

Array- parametry -01 Nékteré parametry jsou navic programovatelné resp. ditelné v

nékolika rovinach (Arrays). Po vybéru parametru je zde dale
-XX zapotrebi zvolit Array-rovinu.

Upozornéni: Pomoci parametru P523 Ize kdykoliv nahrat zpét tovarni nastaveni vSech parametr(i. Toto mu-
Ze byt uzite€né napfiklad pfi uvadéni méni¢e do provozu, jehoz parametry byly od tovarnich
hodnot zménény.

POZ_OR VSechny aktualni nastaveni parametrii budou po nastaveni P523=1 a stisku
ENTER nenavratné ztraceny.
Pro zajisténi aktualniho nastaveni mizete aktualni parametry ulozit (P550=1) do
jednotky ControlBox.
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5. Parametrovani

Pouziti parametrt

Diky své konfiguraci podléhaji parametry urCitym podminkam. Na nasledujicich stranach (od kap. 5.1)
naleznete v8echny parametry s pfisluSnymi pokyny.

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni | Pfistroj Supervisor | Sada parametri
P00O ... - 01
g ... =02 Displej provoznich hodnot 520E S P
N . /
Q

Nazev parametru

index pole

Cislo parametru

Rozsah hodnot parametru

Tovarni nastaveni parametru

pouzitelné pouze u typu = SK 500E

Supervisor- parametr (S) je zavisly
na nastaveni v P0O03

Parametr Ize nastavit rozdilné v riznych sadach
parametru (P). Pfepnuti sad v P100

Zobrazeni Array- parametrt

Parametrbox SK TU3-PAR
Nékteré parametry maji moznost nastaveni nebo prohlizeni ve vice rovinach

(,array’). Po vybéru parametru tohoto typu se zobrazi rovina (subindex), ktery je
tfeba vybrat zvIast.

Pfi pouziti jednotky ControlBox se uroven array zobrazi pomoci , U

jednotky ParameterBox (obr. vpravo) se rozsviti nahofe vpravo na displeji moznost
array-roviny.

PFi parametrovani s jednotkou ControlBox:

P502 [F=){P_01 [F5) Vyp| |k iincenssers

IIHODN.
Nastaveni:

P . 0 2 ENTER V y p Hodn. funkce Master 2 )
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5.1 Zobrazeni provoznich hodnot

Pouzité zkratky: ~ FM = frekven&ni ménic
SW = softwarova verze, uvedena v parametru P707
S = Supervisor kéd...parametr je viditelny nebo skryty v zavislosti na P003
Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor Sada .
parametru
P000 Displej provoznich hodnot
0.01 ... 9999 Na displeji jednotky SimpleBox (SK CSX-0) nebo ControlBox (SK TU3-CTR) se online zobrazi
provozni hodnota nastavena v parametru P0O01.
V pfipadé potfeby je moZné odecitat dulezité informace o provoznim stavu pohonu.
P001 Volba veli¢iny pro zobrazeni
0..63 0 = Skutec¢na frekvence [Hz], je aktualni vystupni frekvence vyrabéna FM.
[0] 1 = Otacky [1/min], jsou ménicem vypodtené skutedné otacky.
2 = Zadana frekvence [Hz], je vystupni frekvence, ktera odpovida pfislugné zadané frekvenci.
Tato hodnota nemusi souhlasit s aktualni vystupni frekvenci.
3 = Proud [A], je aktudIni, méni¢em zméfeny vystupni proud.
= Momentovy proud [A], je momentotvorna slozka vystupniho proudu FM.
= Napéti [V AC], je aktualni stfidavé napéti vyrabéné FM.
= Napéti meziobvodu [V DC], je interni stejnosmérné napéti FM. Toto je mimo jiného zavislé
na vysi sitového napéti.
= cos o, je aktualni vypoctena hodnota uciniku.
= Zdanlivy vykon [kVA], je FM vypocteny aktualni zdanlivy vykon.
= Cinny vykon [kW], je FM vypogteny aktualni &inny vykon.
10 = Kroutici moment [%], je FM vypocteny aktualni kroutici moment.
11 = Tok [%], je FM vypocteny aktualni magneticky tok v motoru.
12 = Provozni hodiny, ¢as po ktery je k FM pfipojeno sitové napéti.
13 = Provozni hodiny béhu, ¢as po ktery byl FM v béhu.
14 = Analogovy vstup 1 [%], aktualni hodnota pfilozena na analogovy vstup 1 FM.
15 = Analogovy vstup 2 [%], aktualni hodnota pfilozena na analogovy vstup 2 FM.
16 = ... 18 rezervovano pro SK530E — viz manual BU 0510
19 = Teplota chladice [°C], aktudIni teplota chladi¢e FM.
20 = Vytizeni motoru [%], primérné vytizeni motoru, vychazejici ze znamych dat motoru
(P201...P209).
21 = Vytizeni brzdného rezistoru [%], prdmérné vytiZzeni brzdného rezistoru, vychazejici z dat
brzdného rezistoru (P556...P557).
22 = rezervovano
23 = Teplota motoru, méfeno snimacem KTY84, detaily v kap.4.3
24 = ... 29 rezervovano pro SK530E - viz manual BU 0510
30 = Zadana frekvence MP-S [Hz], 2adana hodnota frekvence z motorpotenciometru s paméti
(P420...P426=71/72). Pomoci této funkce lze predem odecist nebo nastavit zadanou
hodnotu frekvence ( pfed startem pohonu)
31 = ...65 rezervovano pro SK530E — viz manual BU 0510
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5.1 Zobrazeni provoznich hodnot

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor parsa?r(l’:trﬁ
P002 Konstanta displeje S
0.01 ... 999.99 Provozni hodnota nastavena v parametru PO01 >Volba provozni veliiny < se vynasobi touto
[1.00] konstantou a zobrazi v parametru PO0O >Displej provoznich hodnot<.
Pokud je to mozné, zobrazuijte specifické provozni veli€iny zafizeni, jako napf. pratok, aj.
P003 Supervisor - kéd
0...9999 0 = Supervisor parametry nejsou zobrazovany.
[1] 1 = VsSechny parametry viditelné.
2 = Pouze skupina menu 0 >Zobrazeni provoznich hodnot< (P001 ... PO03) viditelné.
3 = ..9999, stejné, jako pfi nastaveni hodnoty 2.
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5.2 Zakladni parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor ZECE 5
parametra
P100 Sada parametrt S
0..3 Volba nastavované sady parametrd. Jsou k dispozici 4 sady parametr(. VSechny parametry
(0] zavislé na sadé parametr(i jsou oznaceny pismenem P.
Vybér provozni sady parametrli se provadi pfes digitalni vstupy nebo pfes nadfazenou sbérnici.
Pfrepnuti smi byt provadéno kdykoliv béhem provozu (online).
LED
sl digirél::;?\fgupu digiI:lé‘Ir:?I:ce) ys?t]upu JRe ey
ControlBox
(O
0 = Sada parametru 1 LOW LOW o,
2041
1= Sada parametr(i 2 HIGH LOW C')
2
@ 1
2 = Sada parametrd 3 LOW HIGH 280,
661
3 = Sada parametru 4 HIGH HIGH o
PFi povelu k béhu pres klavesnici (ControlBox, PotentiometerBox nebo ParameterBox) odpovida
provozni sada parametri nastaveni v P100.
P101 Kopirovani sady parametru S
0..4 Po stisku tlacitka ENTER se provede kopie sady zvolené v P100 >Sada parametri< do zde
(0] zvolené sady parametra.
0 = Nic se nekopiruje
1 = Kopiruje aktivni sadu parametrd do sady parametra 1
2 = Kopiruje aktivni sadu parametrt do sady parametr( 2
3 = Kopiruje aktivni sadu parametr(i do sady parametrt 3
4 = Kopiruje aktivni sadu parametr(i do sady parametrt 4
P102 Cas rozbéhu P
0...320.00 s Cas rozb&hu je &as, ktery odpovida linearnimu narstu frekvence z OHz az do nastavené
200 Maximalni frekvence (P105). Pracuje-li se s aktualni Zadanou hodnotou <100%, snizuje se
[2.00] linearné €as rozbéhu odpovidajice nastavené zadané hodnoté.
Cas rozb&hu miZe byt za urgitych okolnosti prodlouZen, napt. pretizeni FM, Zpozdéni Zadané
hodnoty, Zaobleni rampy nebo dosazeni Proudového omezeni.
P103 Cas dobéhu P
0...320.00 s Cas dob&hu je &as, ktery odpovida linearnimu snizeni frekvence z nastavené Maximalni
[2.00] frekvence (P105) az do OHz. Pracuje-li se s aktualni Zadanou hodnotou <100%, sniZuje se

linearné ¢as dobéhu odpovidajicim zplsobem.

Cas dob&hu muZe byt za urgitych okolnosti prodlouZen, napf. zvolenym >ReZimem vypnuti<
(P108) nebo >Zaoblenim ramp< (P106).
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5.2 Zakladni parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S 5
parametru

P104 Minimalni frekvence P
0.0 ...400.0 Hz Minimalni frekvence je frekvence, kterou vyrabi méni¢, ma-li zadan povel k béhu a neni zadana
[00] zadna pfidavna zadana dodnota.

V kombinaci s dalSimi zadanymi hodnotami (napf. analogova zadana hodnota nebo pevné
frekvence) se tyto k nastavené Minimalni frekvenci pficitaji.
Vystupni frekvence maze byt niz§i nez tato hodnota, pokud
a. pohon se rozbiha z klidového stavu.
b. FM je zablokovan. Frekvence se snizuje az na Absolutni minimalni frekvenci (P505),
pak se pohon zablokuje.
c. FM reverzuje. Zména sméru orientace tocivého pole se provede pfi Absolutni
minimalni frekvenci (P505).
Vystupni frekvence muze byt trvale nizsi nez Minimaini frekvence, pokud je pfi zrychlovani nebo
zpomalovani aktivovana funkce ,Zmrazeni frekvence” (Fukce digitalniho vstupu = 9).

P105 Maximalni frekvence P
0.1...400.0 Hz Je to frekvence, kterou vyrabi méni¢, ma-li zadan povel k béhu a je pozadovana maximalni

500 Z4dana hodnota; napf. analogova Zadana hodnota odpovida P403, nebo odpovidajici pevné

: rekvenci nebo maximu pfi ovladani jednotkou ControlBox.
[50.0] frekvenci nebo maximu pfi ovladani jednotkou ControlB
Tato frekvence mulze byt prekroCena pouze pfi kompenzaci skluzu (P212), nebo je-li pfi aktivni
funkci ,Zmrazeni frekvence” (Funkce digitalniho vstupu = 9) provedeno pfepnuti do jiné sady
parametr( s niz§i maximalni frekvenci.

P106 Zaobleni ramp S P
0...100 % Timto parametrem se docili zaobleni rozbéhové a dobéhové rampy. Toto je potfeba u aplikaci,
(0] kde zalezi na mékké, ale pfesto dynamické zméné otacek.

Zaobleni se provadi pfi kazdé zméné 2zadané hodnoty.
Nastavitelna hodnota vychazi z nastaveného Casu rozb&hu a dobé&hu, pficemz hodnoty <10%
nemaji zadny vliv.
Pro celkovou dobu rozbé&hu resp. dobéhu vEetné zaobleni plati nasleduijici:
. I P106[%]
lkovyROZB — “P102 102 °
celkovy ROZB P P 100%
. VR P106 [%]
celkovy BRZD P103 P103 100%
Vystupni nyni nyni o
frotvenes A 10-100% z P102 10 - 100% z P103
Zadana | - L _
frekvence
| |
| |
| |
\ \ —
—» P102 - —» P103 r=— Cas
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S 5
parametru
P107 Reakéni doba brzdy pfi vypnuti P
0..250s Elektromagnetické brzdy maji ze své fyzikalni podstaty dano zpozdéni reakéniho €asu pfi vypnuti.

[0.00]

Tento &as zpozdéni Ize zohlednit parametrem P107 (Rizeni brzdy).

Toto mlze vést u zdvihovych aplikaci k propadim bfemene, nebot brzda prebira zatizeni se
zpozdénim.

Béhem nastavené reakéni doby vyrabi FM nastavenou Absolutni minimalni frekvenci (P505) a

zabranuje tak jizdé proti brzdé pfi rozjezdu a propadu bfemene pfi zastavovani.

Viz. také parametr >Reakéni doba brzdy pfi sepnuti< P114

Pozor:

Pozor:

Pro Fizeni elektromagnetické brzdy (obzvlasté u zdvih() je tfeba pouzit interni relé
- Funkce 1, Externi brzda (P434/441). Absolutni minimalni frekvence (P505) by u
zdvihovych aplikaci neméla byt nizsi 2.0Hz.

Je-li v P107 nebo P114 nastaveny €as > 0, je v okamziku zapnuti FM provéfovana
vySe magnetizacniho (tokotvorného) proudu. Neni-li mozné vytvofit dostateény
magnetizacni proud, setrvd méni¢ ve stavu magnetizace a brzda na motoru

neodbrzdi. (viz. také P539)

Ma-li v tomto pfipadé dojit k odpojeni a poruchovému hlaseni (E016), je tfeba P539

nastavit na 2 nebo 3.

Doporuceni pro aplikaci:

Zdvih s brzdou popf. i se zpétnou otackovou vazbou

P114 =0.2..0.3s

P107 = 0.2...0.3s
P201...P208 = Data motoru
P434 =1 (ext. brzda)

P505 = 2...4Hz

pro jistéjsi rozjezd
P112 =401 (VYP)
P536 = 2.1 (VYP)

Vystupni frekvence“

Signal ZAP

Signal VYP

P505

P537 = 201 (VYP) B Brzda odbrzdéna _ Cas
P539 = 2/3 (Isp-hlidani)
= P114 = —1 P107 =
nebo
P214 = 50...100% (predstih)
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5.2 Zakladni parametry

Parametr

Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor

Sada
parametru

P108

Rezim vypnuti S P

0..13
[1]

Timto parametrem se urcuje druh a zplsob, jakym se sniZuje vystupni frekvence poté, co je ménic
,zablokovan“ (povel k béhu > low).

0=

Zablokovat napéti: Vystupni signal je okamzité odpojen. FM jiz dale napéti nevyrabi. V
tomto pfipadé je motor brzdén pouze mechanickym tfenim zafizeni. Okamzity povel k
béhu pred zastavenim muze vést k chybovému hlaseni.

Rampa: Aktualni vystupni frekvence se snizuje dle odpovidajiciho zbyvajiciho ¢asu
dobé&hu dle P103/P105.

Rampa se zpozdénim: Jako u Rampa, ale pfi generatorickém chodu se brzdna rampa
prodlouzi, resp. pfi statickém provozu se vystupni frekvence zvysi. Tato fukce mize v
urcitych podminkach zabranit odpojeni na pfepéti resp. snizit ztratovy vykon na brzdném
rezistoru.

UPOZORNENI: Tato funkce nesmi byt pouzita v pfipadé&, kdy je pozadano definované
zastaveni, napf. u zdvihu &i pojezdu.

DC- brzdéni ihned: FM ihned pfepne na predvoleny stejnosmérny proud (P109). Tento
stejnosmé&rny proud je vyrabé&n po odpovidajici zbyvajici >Cas DC-brzdéni< (P110). Dle
poméru aktualni vystupni frekvence k Maximalni frekvenci (P105) se zredukuje >Cas DC-
brzdéni<. Motor se zastavi v ase zavislém na aplikaci. Tento zavisi na momentu
setrvacCnosti zatéze, tfeni a nastaveném DC-proudu (P109).

PFi tomto zpusobu brzdéni se nevraci zadna energie do ménice, tepelné ztraty vznikaji
hlavné v rotoru motoru.

Konstantni brzdna draha: Nejede-li pohon maximaini vystupni frekvenci (P105), zacne
brzdna rampa se zpozdénim. Toto vede ke stejné draze pfi zastavovani z rGznych
aktualnich frekvenci.

UPOZORNENI: Tato funkce neni pouZitelna jako polohovaci funkce. Tato funkce by
neméla byt kombinovana se zaoblenim ramp (P106).

Kombinované brzdéni: V zavislosti na okamzitém napéti meziobvodu (UZW) se generuje
vysokofrekvencni napéti na zakladni harmonickou (jen u linearni charakteristiky, P211 =0
a P212 = 0). Cas brzdéni (P103) bude dodrzen dle moznosti. > pfidavné otepleni motoru!

Kvadraticka rampa: Brzdna rampa nema linearni prabeéh, ale klesa kvadraticky.
Kvadraticka rampa se zpozdénim: Kombinace funkci 2 a 6.
Kvadratické kombinované brzdéni: Kombinace funkci 5 a 6.

Konstantni zpomalovaci vykon: Plati pouze v rezimu odbuzeni! Pohon dale zrychluje
resp. zpomaluje s konstantnim elektrickym vykonem. Prabéh ramp je zavisly na zatézi.

Vypocet drahy: Konstantni draha mezi aktualni frekvenci / rychlosti a nastavenou
minimalni vystupni frekvenci (P104).
Konstantni zpomalovaci vykon se zpozdénim: Kombinace funkci 2 a 9

Konstantni zpomalovaci vykon se zpozdénim (jako 11) s dodateénym odlehéenim
brzdného rezistoru

Rampa se zpozdénim pfi vypnuti: Jako u Rampa dle ,1%, po odstranéni povelu k béhu
méni¢ zpomali az na absolutni minimalni frekvenci (P505), kde zlistane po dobu
nastavenou v parametru P110. Poté za¢ina standardni procedura brzdéni.

Priklad aplikace: Najezd na novou pozici u ovladani jefabu (od SW verze 1.7)
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S 5
parametru
P109 Proud DC-brzdéni S P
0...250 % Nastaveni proudu pro funkci stejposmérného brzdéni (P108 = 3) a kombinovaného brzdéni
P108 = 5).
[100] (P108 = 5)
Spravna hodnota zavisi na mechanickém zatizeni a pozadovaném cCase zastaveni. VySe
nastavena hodnota muze rychleji zastavit vétsi zatez.
Nastaveni 100% odpovida hodnoté proudu, ktery je uloZen v parametru >Jmenovity proud< P203.
Pozor: Stejnosmérny proud (0Hz), ktery mize méni¢ dodavat je omezeny. Hodnotu proudu Ize
nalézt v tabulce v kap. 8.5.3, ve sloupci ,0Hz“. P¥i tovarnim nastaveni je omezeni
110%.
P110 Cas DC-brzdéni s P
0.00 ...60.00 s Je to Cas, po ktery je motor pfi funkci stejnosmérného brzdéni (P108 = 3) protékan proudem z
parametru >Proud DC brzdéni<.
[2.00] 3
Dle poméru okamzité vystupni frekvence k maximalni frekvenci (P105) se >Cas DC-brzdéni<
zkrati.
Odpocitavani ¢asu zacina odebranim povelu k béhu a mize byt opétovnym povelem k béhu
pferuseno.
P111 P-slozka momentového omezeni S P
25 ...400 % Pusobi pfimo na chovani pohonu pfi dosazeni momentového omezeni. Zakladni nastaveni 100%
[100] je pro vétsSinu pohanénych aplikaci dostate¢né.
PFi vysokych hodnotach ma pohon pfi dosazeni momentového omezeni sklon ke kmitani.
PFi prilis nizkych hodnotach muze byt pfekro¢eno nastavené momentové omezeni.
P112 Omezeni momentového proudu S P

25 ... 400 % / 401
[401]

Timto parametrem Ize nastavit mezni hodnotu pro momentotvorny proud, ktery mlze zabranit
mechanickému pfetizeni pohonu. Nefunguje vSak jako ochrana pfed mechanickym zablokovanim
(jizda proti dorazu). Nenahrazuje ani prokluzovou spojku ve funkci ochranného zafizeni.

Omezeni momentu Ize také plynule nastavit pomoci jednoho analogového vstupu. Maximalni
zadana hodnota (viz. Pfifazeni 100%, P403/P408) v tomto pfipadé odpovida hodnoté nastavené v
P112.

Mezni hodnota momentového proudu nemuizZe byt snizena pod 20% ani pfi nizSi analogové
zadané hodnoté (P400/405 = 2) (v Servo- rezimu s P300 = 1, nelze méné nez 10%)!

401 = VYP je pro vypnuni momentového omezeni! Tento stav je sou¢asné zakladnim nastavenim
ménice frekvence.

Poznamka: Pro zdvihové aplikace nesmi byt toto omezeni pouzito!

P113 Tipovaci frekvence S P
-400.0 ... 400.0 Hz  Pfi pouziti jednotek ControlBox nebo ParameterBox pro fizeni FM je tipovaci frekvence
[00] pocate€ni Zzadanou hodnotou po povelu k béhu z této jednotky.

Zmeéna funkce od
software verze 1.7

Alternativné Ize také vyuzit pfi Fizeni pFes fidici svorky, kdy tipovaci frekvence je zadavana pres
digitalni vstupy.

Nastaveni tipovaci frekvence Ize provést pfimo v tomto parametru, nebo stiskem tlacitka ENTER
pfi provozu ménice z klavesnice. Aktualni vystupni frekvence je v tomto pfipadé pfepsana do
parametru P113 a je k dispozici pfi novém startu.

POZNAMKA: Software verze V1.7 RO a vyssi:

Aktivace Tipovaci frekvence pres jeden z digitalnich vstupl zpUsobi vypnuti
dalkového Fizeni pfes sbérnici. Rovnéz bude ignorovano zadani zadané
hodnoty.

Vyjimka: analogové zadani pfi pouziti funkci “Pficteni frekvence” a “Odecteni
frekcence”

funkénost do verze V1.6 R1

Zadana hodnota z Fidicich svorek, napt. tipovaci frekvence, pevné frekvence
nebo analogova zadana hodnota se scéitaji zasadné s ohledem na jejich
znaménka. Vystupni frekvence pfitom nikdy neprekroi nastavenou maximalni
frekvenci (P105) a nebude nikdy nizSi nez minimalni frekvence (P104).
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5.2 Zakladni parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S 5
parametru
P114 Reakéni doba brzdy pfi odbrzdéni S P
0..250s Elektromagnetické brzdy maji ze své fyzikalni podstaty dano zpozdéni reak&niho Casu pfi
0.00 odbrzdéni. Toto miZe vést k rozbéhu motoru proti jesté drzici brzdé, coz muze zplsobit vypadek
[0.00] méni¢e na nadproud.

Zpozdéni pfi odbrzdéni Ize zohlednit v parametru P114 (Rizeni brzdy).

Béhem nastavené reakéni doby brzdy vyrabi FM nastavenou Absolutni minimalni frekvenci (P505)

a zabraruje tak rozjezdu proti brzdé.

Vénujte pozornost také parametru >Reaké&ni doba brzdy pfi vypnuti< P107 (pfiklad nastaveni).

UPOZORNENI: Je-li P114 nastaven na ,0", plati &as v P107 také jako zpoZdéni pfi odbrzdéni.
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5.3 Data motoru / parametry charakteristik

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor Zatk 5
parametru
P200 Seznam motoru P
0..53 Timto parametrem Ize zménit tovarné nastavena data motoru. Z vyroby je v parametrech
0 P201...P209 nastaven 4-pdélovy asynchronni motor, ktrery vykonové odpovida jmenovitému
[0] vykonu FM.
Volbou jednoho z moznych €isel a potvrzenim tlatitkem ENTER se prehraji vSechny parametry
motoru (P201...P209) odpovidajici zvolenému vykonu. Jako z&klad pro data motoru jsou pouzity
4-poélové asynchronni motory.
0 = zadna zména
1 = bez motoru: V tomto nastaveni pracuje FM bez vektorové regulace, kompenzace skluzu
a predmagnetizace, takze neni doporucené pro motorové aplikace. Mozné aplikace jsou
indukéni pece nebo jiné aplikace s civkama nebo transformatory. K tomu jsou nastaveny
nasledujici data motoru: 50.0Hz / 1500rpm / 15.0A / 400V / 0.00kW / cos ¢=0.90 /
hvézda / Rs 0,01Q/ lo 6.5A
2= 0.25kW 230V { 14 = 0.75kW 230V | 26 = 2.2 kW 230V 40 = 7.5kW 230V
3= 033PS230V { 15= 1.0 PS 230V 27 = 3.0 PS 230V 41 = 10.0 PS 230V
4 = 0.25kW 400V | 16 = 0.75kW 400V | 28 = 2.2 kW 400V 42 = 7.5kW 400V
5= 0.33PS460V { 17 = 1.0 PS 460V 29 = 3.0 PS 460V 43 = 10.0 PS 460V
6 = 0.37kW 230V i 18 = 1.1 kW 230V 30 = 3.0 kW 230V 44 = 11.0 kW 400V
7 = 0.50PS 230V { 19 = 1.5PS 230V 31 = 3.0 kW 400V 45 = 15.0 PS 460V
8 = 0.37kW 400V | 20 = 1.1 kW 400V 32 = 4.0kW 230V 46 = 15.0 kW 400V
9= 0.50PS 460V { 21 = 1.5PS460V 33 = 5.0PS 230V 47 = 20.0 PS 460V
10 = 0.55kW 230V | 22 = 1.5kW 230V 34 = 4.0 kW 400V 48 = 18.5 kW 400V
11 = 0.75PS 230V | 23 = 2.0 PS 230V 35 = 5.0PS 460V 49 = 25.0 PS 460V
12 = 0.55kW 400V | 24 = 1.5kW 400V 36 = 5.5kW 230V 50 = 22.0 kW 400V
13 = 0.75PS 460V | 25 = 2.0 PS 460V 37 = 7.5PS 230V 51 = 30.0 PS 460V
38 = 5.5 kW 400V 52 = 30.0 kW 400V
39 = 7.5PS 460V 53 = 40.0 PS 460V
UPOZORNENI: Jelikoz P200 se po potvrzeni zadani nastavi zpét na 0, je mozné provést
kontrolu nastaveného motoru pomoci parametru P205.
P201 Jmenovita frekvence S P
10.0 ... 400 Hz Jmenovita frekvence motoru uréuje bod zlomu U/f-charakteristiky, pfi kterém FM vyrabi na svém
o vystupu jmenovité napéti (P204).
(]
P202 Jmenovité otacky S P

150 ... 24000 rpm

-

Jmenovité otacky motoru jsou dlilezZité pro spravny vypocet a doregulovani skluzu motoru a také
pro zobrazeni otacek na displeji (P001 = 1).

“* Tyto pfednastavené hodnoty jsou zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence nebo na vybéru v parametru P200.
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5.3 Data motoru

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S 5
parametru
P203 Jmenovity proud S P
0.1...300.0 A . . ) .
[m] Jmenovity proud motoru je dilezitym parametrem pro proudovou vektorovou regulaci.
P204 Jmenovité napéti S P
100 ... 800 V >Jmenovité napéti< pfizpusobuje sitové napéti motorovému. Ve spojeni se jmenovitou frekvenci
[ udava pomér napéti / frekvence v U/f charakteristice.
P205 Jmenovity vykon P

0.00 ... 150.00 kW
.

Jmenovity vykon motoru slouZi ke kontrole motoru nastaveného v P200.

P206 cos ¢ S P
0.50 ... 0.90
[m] Cos ¢ motoru je dilezitym parametrem pro proudovou vektorovou regulaci.

P207 Spojeni motoru S P
0...1 0 = hvézda 1 = trojuhelnik
[m] Spojeni motoru je dulezity parametr pro méfeni odporu statoru (P220) a tim i pro proudovou

vektorovou regulaci.

P208 Odpor statoru S P
0.00 ... 300.00 © Odpor statoru motoru = odpor jedné faze asynchronniho motoru!

[m] Ma pfimy vliv na fizeni proudu FM. P¥ili§ vysoké hodnoty vedou k nadproudu, pfili§ nizké hodnoty
k malému krouticimu momentu motoru.
Pro jednoduché zméreni Ize pouzit parametr P220. Parametr P208 je mozné vyuzit k ruénimu
nastaveni nebo k ziskani informace o vysledku automatického méreni.
UPOZORNENI: Pro optimalni funkénost proudové vektorové regulace by mél byt odpor statoru
automaticky zméfen méni¢em frekvence.

P209 Proud naprazdno S P
0.1...300.0 A Tato hodnota je pfi kazdé zméné parametru >cos @< P206 nebo parametru >Jmenovity proud<
[m] P203 automaticky pfepocitana z dat motoru.

UPOZORNENI: Ma-li byt hodnota zadana pfimo, musi se nastavit jako posledni z dat motoru.
Pouze tak je mozné zarucit, ze hodnota nebude prepsana.

P210 Staticky Boost S P
0...400 % Staticky Boost ovliviiuje proud vytvarejici magnetické pole motoru. Odpovida proudu naprazdno
[100] pfipojeného motoru, tzn. Ze je na zatiZzeni nezavisly. Proud motoru naprazdno je vypocitan z dat

motoru. Tovarni nastaveni 100% je dostate¢né pro vétSinu aplikaci.

ok

Tyto prednastavené hodnoty jsou zavislé na jmenovitém vykonu ménice frekvence nebo na vybéru v parametru P200.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S 5
parametru

P211 Dynamicky Boost S P
0...150 % Dynamicky Boost ovliviiuje proud vytvarejici moment, takze je veli¢inou zavislou na zatizeni.
[100] Také zde plati, ze tovarni nastaveni 100% je dostatecné pro vétSinu aplikaci.

PFilis vysoka hodnota muaze vést k nadproudu FM. PFi zatizeni je vystupni napéti zvySovano pfilis

rychle. Nizko nastavena hodnota vede k malému krouticimu momentu.

P212 Kompenzace skluzu S P
0...150 % Kompenzace skluzu zvySuje vystupni frekvenci v zavislosti na zatiZeni, aby otacky pfipojeného
[100] asynchronniho motoru byly co nejvice konstantni.

Tovarni nastaveni 100% je pfi pouziti asynchronniho motoru a pfi spravné nastavenych datech

motoru optimalni.

Je-li provozovano vice motor( (pfi rozdilném zatizeni resp. rozdilného vykonu) na jednom FM,

meéla by byt kompenzace skluzu nastavena na P212 = 0%. Tim bude vyloucen negativni vliv této

funkce. Toto plati rovnéz u synchronnich motord, které ze svého principu skluz nemaji.

P213 Zesileni ISD- regulatoru S P
25 ...400 % Timto parametrem se ovliviiuje dynamika regulaéni smycky proudové vektorové regulace (ISD-
[100] regulace). Vy38i nastaveni déla regulator rychlejsi, nizSi nastaveni pomalejsi.

Dle druhu aplikace Ize tento parametr upravit, abychom se nap¥. vyhnuli nestabilnimu provozu.

P214 Predstih krouticiho momentu S P
-200 ... 200 % Tato funkce umozhuje prfednastavit regulatoru proudu o¢ekavanou hodnotu potfebného krouticiho
[0] momentu. Tuto funkci Ize pouzit u zdvihl pro lepsSi prevzeti zatéze pfi rozbéhu.

UPOZORNENI: Pii sméru otaéeni vpravo bude vyrab&ny motoricky kroutici moment oznaéen
kladnym znaménkem a generatoricky moment znaménkem zapornym. PFi sméru
otaceni vlevo je to pfesné naopak.

P215 Predstih Boostu S P
0...200 % Pouze u linearni charakteristiky (P211 = 0% a P212 = 0%).

[0] Pro pohony vyZadujici vysoky zabérny moment je moZnost timto parametrem pfidat ve fazi
rozbéhu pfidavny proud. Doba pusobeni je omezena a Ize ji upravit v parametru >Cas pfedstihu

Boostu < P216.

V8echny mozné nastavené proudové a momentové meze (P112, P536, P537) jsou po dobu

Predstihu Boostu deaktivovany.

P216 Cas predstihu Boostu s P
0.0...10.0s Pouze u linearni charakteristiky (P211 = 0% a P212 = 0%).

[0] Doba pusobeni zvySeného zabérného proudu.

P217 Tlumeni kmitani S P
0...400 % Pomoci toho parametru Ize tlumit resonanéni kmity pfi chodu naprazdno.

[10] Funkce ,Tlumeni kmitani“ odfiltruje z momentotvorného proudu kmitavou slozku pomoci filtru
od SW 1.6 s horni propusti. Tuto slozku zesili a invertuje a pficte k vystupni frekvenci.

Hranice pro pfi¢itanou hodnotu je dana parametrem P217. Casova konstanta pro hornopropustni
filtr je zavisla na P213. VyS$si hodnota parametru P213 znamena kratsi ¢asovou konstantu.

Pfi nastaveni P217 na 10% bude pfi¢itano maximalné +/- 0,045Hz. Nastaveni 400% na P217
odpovida +/-1,8Hz.

Tato funkce je neaktivni v servorezimu (P300=1).
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5.3 Data motoru

Parametr

Sada

Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni 5
parametru

Pristroj Supervisor

P218

Stupen modulace S

50 ... 110%
[100]
od SW 1.5

Tento parametr ma vliv na maximalni vystupni napéti ménice v zavislosti na sitovém napéti.
Nastavenim parametru <100% se redukuje napéti na hodnotu pod sitové napéti. PFi nastaveni
>100% je zvySeno vystupni napéti, coz vede ke zvyseni obsahu vyssich harminickych proudu. To
muZze u nékterych motord zpUsobit kolisani otacek.

V béznych aplikacich by mél zdstat parametr na hodnoté 100%.

P219

Automaticka magnetizace

25 ... 100%/101
[100]
od SW 1.6

Timto parametrem je dosazeno automatické pfizpusobeni magnetizace v zavislosti na zatizeni
motoru. Parametr P219 pfedstavuje hranici, po kterou Ize snizit magnetizaci motoru.

Tovarni nastaveni je 100%, coz znamena provoz bez snizeni magnetizace, minimalni nastaveni
je 25%.

Odbuzovani (snizeni magnetizace) je realizovano s asovou konstantou asi 7,5 sec. PFi zvySeni
zatéZe motoru je magnetické pole obnoveno asi za 300 msec. SniZzeni magnetizace pracuje tak,
Ze momentotvorna a tokotvorna slozka proudu jsou pfiblizné stejné velké a motor tak bézi pfi
optimalnim stupni u¢innosti. ZvySeni magnetizace nad jmenovité hodnoty neni mozné.

Tato funkce je uréena pro ty aplikace, kde se pozadovany kroutici moment méni jen pomalu
(Cerpadla a ventilatory). Nahrazuje svym ucinkem také kvadratickou charakteristiku, protoze
pfizpUsobuje napéti dle zatizeni.

Upozornéni: U zdviha a aplikaci, které vyzaduji rychlé vytvoreni krouticiho momentu nelze tuto
funkci vyuzivat. Jinak hrozi pfi prudké zméné zatéze motoru vypnuti nadproudem
popf. se motor miiZze dostat na mez zvratu, protoZe chybéjici magnetické pole musi
byt kompenzovano zvySenym momentotvornym proudem.

101 = automaticky , pfi tomto nastaveni je aktivovana automaticka regulace magnetizace
(tokotvorného proudu). ISD regulace pak pracuje s vnitinim regulatorem toku, ¢imz
se zejména pfi vySSi zatézi motoru zlepSuje vypocet skluzu motoru. Regulaéni
odezva je oproti bézné Isd regulaci (P219=100) zfetelné rychlejsi.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S 5
parametru
Vystupni
napéti ‘
P204 —
P210— P21
: T——
P201 Vystupni frekvence
—
~—P216—- Eas

Upozornéni:
Ltypické" nastaveni Proud. vektorova regulace (tovarni nast.) Linearni U/f-charakteristika
pIo ... P201 a2 P209 = data motoru | P201 a2 P209 = data motoru

P210 = 100% : P210 = 100% (staticky Boost)

P211 = 100% : P211 = 0%

P212 = 100% § P212 = 0%

P213 = 100% i P213 = bez vyznamu

P214= 0% : P214 = bez vyznamu

P215 = bez vyznamu P215 = 0% (dynamicky Boost)

P216 = bez vyznamu P216 = Os (¢as dyn. Boostu)

P220 Identifikace parametrii

... az 240s Timto parametrem se provede automaticka identifikace dat motoru méni¢em frekvence. Toto ve

(0]

Postup:

vétsiné pripadll vede k jasné lepSimu chovani pohonu, nebot asynchronni motory podléhaji
vyrobnim tolerancim, které nejsou zdokumentovany na typovém Stitku motoru.

Identifikace vSech parametrl trva az 240s; po tuto dobu nevypinejte sitové napéti. Chova-li se
pohon za provozu nevhodné, zvolte spravny motor v P200 nebo nastavte parametry P201...P208
ruéné.

0 = Zadna identifikace

1 = Identifikace Rs: opakovanym méfenim je zjiStén odpor statoru (ulozen do P208).

2 = Identifikace motoru: budou zjistény vSechny parametry motoru (P202, P203, P206,
P208, P209).

a) Identifikace parametrli motoru musi byt provadéna na studeném motoru. Vliv otepleni motoru
za provozu je uvazovan.

b) Méni¢ musi byt pfed méFfenim ,pfipraven k provozu®, nesmi hlasit chybu

c) Vykon motoru smi byt maximalné o jeden vykonovy stupen vy$Si nebo o 3 vykonové stupné
nizsi nez je jmenovity vykon FM.

d) Data motoru pfednastavte z typového &titku nebo v P200; je tfeba znat alespor jmenovitou

frekvenci (P201), jmenovité otacky (P202), napéti (P204), vykon (P205) a spojeni vinuti
(P207).

e) Neni-li identifikace uspéSné ukoncena, vygeneruje se chybové hlaSeni E019. Viz. také Kap. 6
Chybova hlaseni.

f)  Spolehliva identifikace je do délky motorového kabelu az 20m.
UPOZORNENI: Po identifikaci je parametr P220 nastaven zpét na 0.

Je nutné dat pozor, aby po celou dobu méfeni byl motor pfipojen k ménici !
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5.4 Parametry regulace

5.4 Parametry regulace

Pouze u SK 520E/53xE pfi pouziti inkrementalniho snimace. Viz. také Kap. 2.13.

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj SR R .
sor parametru
P300 Servo rezim od SK 520E P
0..1 Timto parametrem se aktivuje regulace ota€ek se zpétnou vazbou pfes inkrementélni €idlo. Toto
(0] vede k velmi stabilnimu chovani ota€ek az do klidového stavu motoru.
0= VYP
1= ZAP
UPOZORNENI: Pro korektni funkci musi byt pfipojeno inkrementalni gidlo (viz. Ridici svorky
Kap. 2.13) a spravné zadan pocet pulsi v parametru P301.
P301 Pocet pulsi inkrementalniho ¢idla od SK 520E

0..17 Zadani poctu impulst pfipojeného inkrementainiho ¢idla na jednu otacku.

[6] Neodpovida-li smér otaceni Cidla sméru otaceni ménice frekvence (dle montaze a elektrického
pfipojeni), Ize toto korigovat vybérem odpovidajiciho zaporného poétu pulst (hodnota 8...16).

= 500 impulsu 8 = -500 impulsu
= 512 impulsl 9 = -512 impulsu
= 1000 impulst 10 = -1000 impulst
= 1024 impulst 11 = -1024 impulsl
= 2000 impulst 12 = -2000 impulst
= 2048 impulst 13 = -2048 impulsl
= 4096 impulsu 14 = -4096 impulst
= 5000 impulst 15 = -5000 impulsl
17 = + 8192 impulst 16 = -8192impulst
Upozornéni: Parametr P301 je dllezity pro polohovaci funkce SK530E. Pokud je pro polohovani
vyuzit inkrementalni snima¢ (P604=1), je nastaveni poctu pulzd na otacku platné i pro polohovani
(vice viz manuél BU 0510)
P310 Konstanta P regulatoru otacek od SK 520E P

0...3200 % P- slozka regulatoru otacek (Proporcionalni zesileni).

[100] Faktor zesileni, kterym je vynasobena regulaéni odchylka mezi zadanou a skute¢nou frekvenci.
Hodnota 100% znamena, ze regulacni odchylka 10% zadané hodnoty da zvySeni o 10%. P¥ilis
vysoké hodnoty mohou vést ke kmitani vystupnich otacek.

P311 Konstanta | regulatoru otacek od SK 520E P

0..800 % /ms
[20]

| slozka regulatoru otacek (Integracni konstanta).

Integraéni konstanta regulatoru umozruje uplné odstranéni regulaéni odchylky. Hodnota udava
jak velka bude zména zadané hodnoty kazdou ms. Pfili§ nizké hodnoty délaji regulator pomalejsi
(doba doregulovani se zvysi).

P312 Konstanta P reg. moment. proudu od SK 520E S P
0 ... 800 % Regulator proudu pro slozku tvofici moment. Cim vySe budou nastaveny parametry proudového
200 regulatoru, tim pfesnéji bude dosazena zadana hodnota proudu. P¥ili§ vysoké hodnoty P312
[ ] vedou v§eobecné k rychlému kmitani v nizkych otackach, naproti tomu pfili§ vysoko nastavené
hodnoty P313 vedou vétdinou k pomalému kmitani v celém rozsahu otacek.
Budou-li P312 a P313 nastaveny na hodnotu , 0 bude regulator momentového proudu vypnut. V
tomto pfipadé bude pouzit pouze Pfedstih z modelu motoru.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj S SR 5
sor parametru
P313 Konstanta | reg. moment. proudu od SK 520E s P
0...800 %/ ms .
[125] |- slozka regulatoru momentového proudu (viz. také P312 >Konstanta P reg. moment. proudu<)
P314 Mez regulatoru moment. proudu od SK 520E S P
0..400V Uréuje maximalni skok napéti z regulatoru momentového proudu. Cim vy$si hodnota, tim vyssi je
400 maximalni akce, kterou maze vykonat regulator momentového proudu. Pfili§ vysoké hodnoty
mohou vést k nestabilité specielné pfi pfechodu do rezimu odbuzeni (viz. . Hodnoty
[ ] P314 moh 2st k nestabilité ielné pfi pfechodu do rezi db i (viz. P320). Hodnot
P314 a P317 by mély byt vZdy nastaveny pfiblizné stejn&, aby oba regulatory (tokotvorny i
momentotvorny) mély pfiblizné stejnou vahu.
P315 Konstanta P regul. tok. proudu od SK 520E S P
0...800 % Regulator proudu pro slozku tvoFici magneticky tok. Cim vy$e budou nastaveny parametry
200 proudového regulatoru, tim pfesnéji bude dosazena zadana hodnota proudu. Pfili§ vysoké
odnoty vedou vSeobecné k rychlému kmitani v nizkych otackach, naproti tomu pfilis
[200] hodnoty P315 vedou vieobecné k rychlému kmitani v nizkych otackach ti tomu pFilis
vysoko nastavené hodnoty P316 vedou vétsSinou k pomalému kmitani v celém rozsahu otacek.
Budou-li P315 a P316 nastaveny na hodnotu ,0% bude regulator momentového proudu vypnut. V
tomto pfipadé bude pouzit pouze Pfedstih z modelu motoru.
P316 Konstanta | regul. tok. proudu od SK 520E S P
0...800 % / ms
(125 |- sloZka regulatoru tokotvorného proudu. (viz. také P315 >Konstanta P regul. tok. proudu<)
P317 Mez regulatoru tok. proudu od SK 520E S P
0..400V Ur&uje maximalni skok napéti z regulatoru momentového proudu. Cim vy$si hodnota, tim vyssi je
400 maximalni akce, kterou mize vykonat regulator momentového proudu. Pfili§ vysoké hodnoty
[ ] P317 mohou vést k nestabilité specielné pfi pfechodu do rezimu odbuzeni (viz. P320). Hodnoty
P314 a P317 by mély byt vzdy nastaveny pfiblizné stejné, aby tokotvorny a momentotvorny
regulator mély pfibliZné stejnou vahu.
P318 Konstanta P regulatoru odbuzeni od SK 520E s P
0...800 % Regulatorem odbuzeni se snizuje Zddana hodnota magnetického toku pfi pfekro€eni
150 synchronnich otacek. V zakladnim rozsahu ota€ek nema regulator odbuzeni zadny vyznam. Je
[ ] tfeba ho nastavit pouze pracuje-li pohon s otackami vy$Simi nez jsou jmenovité otacky pouzitého
motoru. P¥ili§ vysoké hodnoty P318 / P319 vedou ke kmitani regulatoru. Pfi nizkych hodnotach a
dynamickém zrychlovani ¢i zpomalovani nebude tok dostate¢né odbuzovan. Podfazeny regulator
proudu pak jiz nedokaze dosahnout pozadované hodnoty proudu.
P319 Konstanta | regulatoru odbuzeni od SK 520E S P
0...800 %/ ms
[20] Ma vyznam pouze v rezimu odbuzeni viz. P318 >Konstanta P regulatoru odbuzeni<
P320 Mez regulatoru odbuzeni od SK 520E S P
0..110% Mez regulétoru odbuzeni uruje od jakého poméru otacky / napéti zac€ina regulator odbuzovat
[100] magneticky tok. PFi nastavené hodnoté 100% zacina regulétor odbuzovat pfiblizné v

synchronnich otackach.

Budou-li v P314 nebo P317 nastaveny mnohem vysSi hodnoty nez v tovarnim nastaveni, méla by
se odpovidajicim zpusobem snizit Mez regulatoru odbuzeni P320, aby regulator proudu mél k
dispozici plny regulaéni rozsah.
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5.4 Parametry regulace

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Susz:vi- parsa?rc::trﬁ
P321 Zvyseni konstanty | regul. otacéek od SK 520E S P
0..4 Béhem odbrzdovani brzdy (P107/P114) se zvysi slozka | regulatoru otacek. Toto vede k lepSimu
[0] prevzeti zatizeni, obzvlasté pfi vertikalnich pohybech.
0= P311x1
1= P311x2 3= P311x8
2= P311x4 4= P311x16
P325 Funkce snimace otacek od SK 520E
0..4 Skute¢na hodnota otacek ziskana z inkrementalniho ¢idla mize byt vyuzita v ménici frekvence

(0] pro rGizné funkce.
0 = Meéreni otacek v Servo rezimu: Skute¢na hodnota otacek motoru se pouZije pro Servo
rezim FM. Pfi této funkci nelze vypnout ISD-vektorové Fizeni.

1 = Skute€¢na hodnota otacek pro PID: Skute¢na hodnota otacek néjakého zafizeni se
pouzije pro regulaci otacek. S touto funkci Ize Fidit i motor v linearni U/f charakteristice.
Takto je také mozné pro regulaci otacek vyhodnocovat i inkrementalni ¢idlo, které neni
pfimo spojené s motorem. P413 — P416 urcuji parametry regulace.

2 = Pricteni frekvence: Ziskané otacky se pfictou k aktualni zadané hodnoté.
3 = Odecteni otacek: Ziskané otacky se odectou od aktualni Zzadané hodnoty.

4 = Maximalni frekvence: Mozna maximalni vystupni frekvence /otacky se omezi dle otacek
inkrementalniho ¢idla.

P326 Prevod inkrementalniho €idla od SK 520E
0.01 ... 100.0 Neni-li inkrementalni ¢idlo namontovano pfimo na hfideli, je tfeba zadat spravny prevodovy
[1.00] pomér mezi otaCkami motoru a inkrementalniho ¢idla.

P326 = ot. motoru
ot. IRC
pouze pfi P325 =1, 2, 3 nebo 4, nelze pouzit v Servo rezimu (regulace otatek motoru)

P327 Maximalni odchylka rychlosti od SK 520E
0 ... 3000 rpm Nastavitelna mezni hodnota pro maximalni pfipustny rozdil otacek. Je-li tato maximalni odchylka
(0] dosazena, FM se odepne a vyhlasi chybu E013.1.

0= VYP

pouze pfi P325 = 0, tzn. v Servo rezimu (regulace otacek motoru)
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5.5 Ridici svorky

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor 220k o
parametru

P400 Funkce analogového vstupu 1 P
0..82 Analogovy vstup FM Ize pouzit pro rizné funkce. Je tfeba si uvédomit, Ze Ize pouzit pouze jednu

(1]

Z nize uvedenych funkci.

Bude-li napf. zvolena funkce Skute¢na frekvence PID, nem0Zze byt vstup pouzit pro signal zadané
frekvence. Zadanou hodnotu Ize zadat napf. pfes pevnou frekvenci.

Analogové funkce:

0

Vyp, analogovy vstup nema zadnou funkci. Po zadani povelu k béhu FM z fidicich
svorek vyrabi méni¢ frekvenci nastavenou v parametru Minimalni frekvence (P104).

Zadana frekvence, zadany rozsah analogového vstupu (P402/P403) mé&ni vystupni
frekvenci od nastavené Minimalni do Maximalni frekvence (P104/P105).

Momentové omezeni, vychazi z nastaveného Omezeni momentového proudu (P112),
které mlze byt ménéno analogovou hodnotou. 100% Zadané hodnoty odpovida
nastavenému momentovému omezeni P112. Hodnota omezeni nesmi byt nizsi nez 20%
(pfi P300 = 1, ne nizSi nez 10%)!

Skute€na frekvence PID *, je potfebna pro vytvorfeni regulaéniho obvodu. Analogovy
vstup (skute€na hodnota) se porovna se zddanou hodnotou (napf. pevna frekvence).
Vystupni frekvence je pak tak dlouho pfizplisobovana, dokud se skute¢na hodnota
nerovna zadané. (viz. Regulacni veli¢iny P413...P415)

Pripocteni frekvence **, dodana hodnota frekvence se pfipocte k zadané hodnoté.
Odecteni frekvence **, dodana hodnota frekvence se odeéte od Zadané hodnoty.

Proudové omezeni, vychazi z hodnoty v parametru Proudové omezeni (P536), kterou
Ize ménit pomoci analogového vstupu.

Maximalni frekvence, méni maximalni frekvenci FM. 100% odpovida nastaveni v
parametru P411. 0% odpovida nastaveni v parametru P410. Hodnoty min./max. vystupni
frekvence (P104/P105) nemohou byt pfekroceny.

Skute¢na frekvence PID ohranicena *, jako funkce 3 Skutecna frekvence PID, ale
vystupni frekvence nemUize poklesnout pod naprogramovanou hodnotu Minimalni
frekvence v parametru P104. (bez zmény sméru otaceni)

Skuteéna frekvence PID hlidana *, jako funkce 3 Skute¢na frekvence PID, ale FM
vypina vystupni frekvenci, pokud je dosazena Minimalni frekvence P104.

Kroutici moment v servo rezimu, v servorezimu P300 Ize touto funkci nastavit moment
motoru.

Predstih krouticiho momentu, funkce, ktera umoznuje pfednastavit v pfedstihu
hodnotu potfebného krouticiho momentu do regulatoru (pfednastaveni poruchové
veli¢iny). Tuto funkci Ize pouzit u zdviha se separatnim vyhodnocenim zatéze pro lepsi
prevzeti zatéze.

rezervovano

Nasobeni, Zzadana hodnota se vynasobi udanou analogovou hodnotou. Analogova
hodnota pfizplisobena 100% odpovida pfitom nasobicimu faktoru 1.

... pokracovani na dal$i strané
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5.5 Ridici svorky

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor parsa?rc::trﬁ
14 = Skute¢na hodnota procesniho regulatoru *, aktivuje procesni regulator, analogovy
vstup 1 je svazan s ¢idlem skute¢né hodnoty (tanecnik, snimac tlaku, méFi¢ pratoku, ...).
Rezim (0-10V resp. 0/4-20mA) se nastavi v P401.
15 = Zadana hodnota procesniho regulatoru *, jako funkce 14, ale zadava se zadana
hodnota (napf. potenciometrem). Skute€¢nou hodnotu je tfeba zavést pres jiny vstup.
16 = Predstih procesniho regulatoru *, pfi¢te k procesnimu regulatoru nastavitenou
pridavnou hodnotu.
46 = Zadana hodnota procesniho regulatoru momentu
47 = KTY-84 méreni teploty detaily v kap.4.3
*) dal$i detaily k procesnimu regulatoru naleznete v kap. 8.2 a P400.
**) Meze téchto hodnot jsou tvofeny parametry >Minimalni frekvence vedlej$i zadané hodnoty <
P410 a >Maximalni frekvence vedlej$i zadané hodnoty < P411.
Digitalni funkce:
21 = Béh vpravo 39 = rezervovano
22 = Béhvlevo 40 = rezervovano
23 = Zména sméru otaceni 41 = Pevna frekvence 5
24 = Pevna frekvence 1 42 = .. 45/47/49 rezervovano pro SK530E
25 Pevna frekvence 2
26 = Pevna frekvence 3 50 = PID-regulator ZAP / VYP
27 = Pevna frekvence 4 51 = Zablokovat béh vpravo
28 = rezervovano 52 = Zablokovat béh vievo
29 = Zmrazeni frekvence 53 = ... 66 rezervovano
30 = Zablokovat napéti 67 = Motorpot. tipovaci frek. zvysit
31 = Rychlé zastaveni 68 = Motorpot. tipovaci frek. snizit
32 = Kvitovani poruchy 69 = rezervovano
33 = rezervovano 70 = Bit 0 pole pevné frekvence
34 = rezervovano 71 = Bit 1 pole pevné frekvence
35 Tipovaci frekvence 72 = Bit 2 pole pevné frekvence
36 = Zmrazeni frek. motorpotenciometr 73 = Bit 3 pole pevné frekvence
37 = rezervovano 74 = Bit 4 pole pevné frekvence
38 = Watchdog 75 = ... 82 rezervovano pro SK530E (viz
manual BU 0510)
Detailni popis digitalnich funkci naleznete v komentarfich k parametram P420...P425. Digitalni
fukce analogovych vstupt souhlasi s funkcemi digitalnich vstupda.
Pripustné napéti pfi vyuZziti digitalnich funkci: 7.5...30V.
Upozornéni: Analogové vstupy pfi vyuziti digitalnimi funkcemi neodpovidaji normé EN61131-2
(dig. vstupy typu 1), protoze maiji pFili§ nizké klidové proudy.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor SR 5
parametru
P401 Rezim analogového vstupu 1 S
0..3 0 = 0-10V ohrani€ené: Analogova zadana hodnota nizsi nez naprogramované pfifazeni

[0]

0% (P402) nevede ke snizeni pod naprogramovanou minimalni frekvenci (P104), takze
nevede také ke zméné sméru otaceni.

1 = 0-10V: Je-li zadana hodnota niz$i nez naprogramované pfifazeni 0% (P402), dojde v
tomto pfipadé ke zméné sméru otaceni. Timto Ize realizovat zménu sméru otaceni s
jednoduchym zdrojem napéti a potenciometrem.

Napf. interni zadana hodnota se zménou sméru otaéeni: P402 = 5V, P104 = OHz,
Potenciometr 0-10V = zména sméru otaceni pfi 5V ve stfedové poloze potenciometru.
V okamziku reverzace (hystereze = + P505) pohon zastavi, je-li Minimalni frekvence
(P104) nizs8i nez Absolutni minimalni frekvence (P505). Brzda fizena z FM v oblasti
hystereze spina.

Je-li Minimalini frekvence (P104) vy3Si nez Absolutni minimalni frekvence (P505),
reverzuje pohon pfi dosaZzeni Minimalni frekvence. V oblasti hystereze + P104 vyrabi FM
Minimalni frekvenci (P104) a méni¢em Fizena brzda je b&éhem reverzace odbrzdéna.

2 = 0-10V hlidané: pfi snizeni pod
hodnotu minimalniho pfifazeni
zadané hodnoty (P402) o vice jak ~ f/Hz
10% rozdilu mezi P403 a P402, !
vypina FM vystupni napéti. Pokud P10 | L
#4dané hodnota opét vzroste nad ~ (fMax) S !

[P402 - (10% * (P403 - P402))], N }
zacne FM opét vyrabét vystupni " i
napéti. g_ !
2 |
S i
Napf. Zadana hodnota 4-20mA: | ‘5 3
P402: Prifrazeni 0% = 2V; = m‘ =
P403: Pfifazeni 100% = 10V; N 1('(')
-10% odpovida -0.8V; tzn. n E 8
2...10V (4...20mA) je nornaini 6‘ 1o
pracovni rozsaz, 1.2..2V = P104 B |
Minimalni zadana hodnota (fmin) !
frekvence, pod 1.2V (2.4mA) < —80v » W
nasleduje odpojeni vystupu. '
3 = -10V -10V: Je-li Zddana hodnota niz$i nez naprogramované pfirazeni 0% (P402), dojde

ke zméné sméru otaceni. Timto Ize realizovat zménu sméru otaceni s jednoduchym
zdrojem napéti a potenciometrem.

Napf. interni zadana hodnota se zménou sméru otaéeni: P402 = 5V, P104 = OHz,
Potenciometr 0-10V = zména sméru otaceni pfi 5V ve stfedové poloze potenciometru.

V okamziku reverzace (hystereze = + P505) pohon zastavi, je-li Minimalni frekvence
(P104) nizs8i nez Absolutni minimalni frekvence (P505). Brzda fizena z FM v oblasti
hystereze nespina.

Je-li Minimalini frekvence (P104) vy3Si neZz Absolutni minimalni frekvence (P505),
reverzuje pohon pfi dosazeni Minimalni frekvence. V oblasti hystereze + P104 vyrabi FM
Minimalini frekvenci (P104) a méni¢em Fizend brzda je b&hem reverzace odbrzdéna.
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5.5 Ridici svorky

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor SR 5
parametru
P402 Pfifazeni 0% analog. vstupu 1 S
-50.00 ... 50.00 V Timto parametrem se nastavi napéti odpovidajici minimalni hodnoté zvolené funkce analogového

vstupu 1. V tovarnim nastaveni (Z4dana hodnota) odpovida tato hodnota nastavené Zadané

[0.00] hodnoté v P104 >Minimalni frekvence <.
Typické Zadané hodnoty a odpovidajici nastaveni:
0-10V > 0.00Vv
2-10V > 2.00 V (pfi funkci 0-10V hlidané)
0-20mA > 0.00 V (vnitfni odpor cca. 250Q)
4-20 mA > 1.00 V (vnitfni odpor cca. 250Q2)
P403 Prifrazeni 100% analog. vstupu 1 S
-50.00 ... 50.00 V Timto parametrem se nastavi napéti odpovidajici maximaini hodnoté zvolené funkce
10.00 analogového vstupu 1. V tovarnim nastaveni (Zadana hodnota) odpovida tato hodnota nastavené
[10.00] #adané hodnot& v P105 >Maximalni frekvence <.
Typické zadané hodnoty a odpovidajici nastaveni:
0-10V > 10.00 V
2-10V > 10.00 V pfi funkci 0-10V hlidané)
0-20mA > 5.00 V (vnitfni odpor cca. 250Q)
4-20 mA > 5.00 V (vnitfni odpor cca. 250Q)
P400 ... P403
P401 =0 > 0 - 10V ohranic¢ené P401 =1 - 0 - 10V neohranicené
. . A
A Vystupni frekvence Vystupni frekvence
P105
P105
+
+
Napéti na
analogovém
vstupu
P104
00V Napéti na
0,0v 2,5V analogovém
— <+—> P104 vstupu
P402 P403 >
0.0v 2.5V 10.0v
<+—>
P402 P403
P404 Filtr analogového vstupu 1 S
1...400 ms . Lo &x A ; -
Nastavitelny digitalni dolnopropustovy filtr pro analogovy signal. Spicky ruseni se zatlumi, reak&ni
[100] doba vstupu prodlouzi.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor SR 5
parametru

P405 Funkce analogového vstupu 2 P
0..82
(0] Tento parametr je identicky s P400.

P406 Rezim analogového vstupu 2 S
0..3 0 = 0-10V ohranicené
[0] 1= 0-10V

2= 0-10V hlidané
3= -10V-10V
Tento parametr je identicky s P401. P402/403 se zméni na P406/407.

P407 Prifrazeni 0% analog. vstupu 2 S

-50.00 ... 50.00 V
Tento paramelr je identicky s P402.
[0.00]

P408 Prifrazeni 100% analog. vstupu 2 S

-50.00 ... 50.00 V
Tento parametr je identicky s P403.
[10.00]

P409 Filtr analogového vstupu 2 S

1...400 ms
Tento parametr je identicky s P404.
[100]

P410 Min. frekvence vedlejSi zad. hodn. P
-400.0 ... 400.0 Hz Je to minimalni frekvence, ktera pasobi na Zzadanou hodnotu pfes vedlej$i Zzadanou hodnotu.
[0.0] VedlejSi zadané hodnoty jsou vSechny frekvence, které se zadavaji navic pro dalSi funkce FM:

Skute¢na frekvence PID PFicteni frekvence Odecteni frekvence
Zadana hodnota pfes BUS Procesni regulator

Frekvence pfes analogovou zadanou hodnotu (potenciometr)

P411 Max. frekvence vedlejsi zad. hodn. P

-400.0 ... 400.0 Hz Je to miximalni frekvence, ktera pusobi na Zadanou hodnotu pres vedlej$i zadanou hodnotu.

[50.0] Vedleji Zadané hodnoty jsou vSechny frekvence, které se zadavaji navic pro dalsi funkce FM:
Skute¢na frekvence PID PFicteni frekvence Odecteni frekvence
Zadana hodnota pfes BUS Procesni regulator

Frekvence pfes analogovou zadanou hodnotu (potenciometr)

P412 Zad. hodn. procesniho regulatoru S P
-10.0...10.0V Pro pfednastaveni Zadané hodnoty pro procesni regulator, ktera se méni pouze zfidka.
[5.0] Pouze pfi P400 = 14 ... 16 (Procesni regulator). DalSi detaily naleznete v Kap. 8.2.
P413 P- slozka PID- regulatoru S P
0.0 ... 400.0 % Tento parametr m& vyznam pouze je-li zvolena funkce Skute¢nd frekvence PID.
[10.0] Ef sloikg PID- regulatoru ur€uje zménu frekvence pfi regulacni odchylce vztazenou na regulaéni
iferenci.

Napf.: Pfi nastaveni P413 = 10% a regulacni odchylce 50% se pficte k aktualni zadané hodnoté
5%.
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5.5 Ridici svorky

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor parsa?rc::trﬁ
P414 I- slozka PID- regulatoru S P

0.0 ... 3000.0 %/ms  Tento parametr ma vyznam pouze je-li zvolena funkce Skute¢na frekvence PID.

[10.0] I- slozka PID- regulatoru uréuje pfi regulacni odchylce zménu frekvence v zavislosti na ¢ase.

Do verze SW1.5 byl rozsah nastaveni 0 az 300%! To miize zplsobit nekompatibilitu pfi pfenosu
parametrl mezi ménici s riznou verzi SW.

P415 D- slozka PID- regulatoru S P
0 ...400.0 %ms Tento parametr ma vyznam pouze tehdy, je-li zvolena funkce Skuteéna frekvence PID.
[1.0] D- slozka PID- regulatoru ur€uje pfi regulacni odchylce zménu frekvence nasobenou ¢asem

(%ms).

Je-li jeden z analogovych vstupli obsazen funkci Skuteéna hodnota procesniho regulatoru,
uréuje tento parametr omezeni regulatoru (%) po zpracovani v PI- regulatoru. DalSi podrobnosti
naleznete v kapitole 8.2..

P416 Rampa PID- regulatoru S P
0.00 ... 99.99s Tento parametr ma vyznam pouze je-li zvolena funkce Skute¢na frekvence PID.
[2.00] Rampa pro zadanou hodnotu PID
Zdroje hlavni
Zddané hodnoty
Ize také
kombinovat
viz. Zad.hodn.

Pevné frekvence 1-5 ©

Tipovaci frekvence o-

7 Méfitko

Analogovy vstup 1 O P400-P404 ﬂ\
. Méritko

Analogovy vstup 2 o—t P405.p409T©

Controlbox/ o
Potentiometerbox

Maximalni frekvence P105

Rampa zad. hodn.
A P416 Maximalni frekvenceP105 (hlidana, ohrani¢ena)
Maximalni frekvence P105 (neohranitena)

¥

B 4 >
Bus-%4d.hod.1,2,3© A/
Minimalni frekvence P104 , Rampy frekvence
PID - Regulator \ /| 4 P10o2,P103
Zdroje vedlejsi L
Z4dané hodnoty Maximalni frekvence P413 (P-slozka) >
Y vedlejsi zad.hodn. P410 - P414 (I-slozka) / [ \

Analogovy vstup 1 CF*{NM_NM**’ P415 (D-slozka)
Analogovy vstup 2 O——[Pnjf,;"f’,'; 409743\ 4—

Potentiometerbox e e L.
_ Minimalni frekvence P104 (hlidana, ohrani¢ena)
- Maximalni frekvenceP105 (neohranitena)

Bus-zad.hod.2©
Bus-zad.hod.3©

@O Minimalni frekvence
vedlej$i zad.hodn. P411

¥
{

P417 Offset analogového vystupu S P

-10.0...10.0V Pro funkce analogového vstupu Ize v tomto parametru nastavit Offset, aby se zjednodusilo
[00] zpracovani analogového signalu v dalSich zafizenich.

Je-li na analogovy vystup naprogramovana néjaka digitalni funkce, Ize v tomto parametru nastavit
rozdil mezi bodem sepnuti a bodem vypnuti (hysterezi).
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor parsa?rc::trﬁ
P418 Funkce analogového vystupu P

0..52 Analogové funkce:

[0] Maximalni zatéz: 5mA pro digitalni funce, 20mA pro digitalni funce

Z Fidicich svorek Ize odebirat analogové napéti (0 ... +10V). Jsou k dispozici riizné funkce, pro
které vSeobecné plati:

0V analogového napéti odpovida vzdy 0% zvolené hodnoty.

10V odpovida platné jmenovité hodnoté motoru (neni-li zaznamenano nic jiného) vynasobené
konstantou normovani P419 jako, napf.:

Jm.hodn.mot -P419
100%

0 = Zadna funkce, Zadny signal na vystupnich svorkach.

= 10V =

1 = Skutecna frekvence, analogové napéti je pfimo umeérné vystupni frekvenci FM.

2 = Skutecné otacky, jsou méni¢em vypocétené synchronni otacky, vychazejici z ptislusné
Zadané hodnoty. Poklesy otacek v zavislosti na zatézi nejsou zohlednény.
P¥i pouziti Servo rezimu odpovida hodnota této funkce zméfenym otackam motoru.

3 = Proud, je efektivni hodnota vystupniho proudu vyrabéného FM.
4 = Momentovy proud, zobrazuje vypoctené momentové zatizeni motoru. (100% = P112)
5 = Napéti, je vystupni napéti vyrabéné FM.

6 = Napéti meziobvodu, je stejnosmérné napéti v meziobvodu FM. Tato hodnota nevychazi
ze jmenovitych dat motoru. 10V pfi normovani 100%, odpovida 450V DC (230V) resp.
850 V DC (480V)!

7 = Hodnota z P542, analogovy vystup Ize nastavit parametrem P542 nezavisle na
aktualnim provoznim stavu FM. Tato funkce muze napft. pfi Fizeni ze sbérnice (Zapis
parametrl) ménit analogovou hodnotu na vystupu FM pro potfeby dal$iho fizeni.

8 = Zdanlivy vykon, je FM vypocteny aktualni zdanlivy vykon motoru.
9 = Cinny vykon, je FM vypo&teny aktualni &inny vykon motoru.
10 = Kroutici moment [%], je FM vypocteny aktualni kroutici moment.
11 = Tok [%], je FM vypocéteny aktualni magneticky tok.

12 = Vystupni frekvence *, analogové napéti je pfimo umérné vystupni frekvenci FM,
pfiCemz nulovy bod je pfesunut na 5V. Pfi sméru ota€eni vpravo se generuji hodnoty 5V
az 10V a pfi sméru otaceni vlevo 5V az 0V.

13 = Skuteéné otacky %, jsou FM vypocétené synchronni otacky, vychazejici z prislusné
Zadané hodnoty, pfi¢emz nulovy bod je pfesunut na 5V. Pfi sméru otaceni vpravo se
generuji hodnoty 5V az 10V a pfi sméru otaceni vlevo 5V az 0V.

PFi pouziti Servo reZzimu odpovida hodnota této funkce zméfenym otdEkédm motoru.

14 = Kroutici moment [%] %, je FM vypocteny aktuaini kroutici moment, pfi¢emz nulovy bod
je presunut na 5V. Pfi motorickych momentech jsou vyrabény hodnoty od 5V do 10V a
pfi generatorickych momentech hodnoty od 5V do 0V.

30 = Zadana frekvence pred rampou, zobrazuje frekvenci, ktera vyplyva z pfedfazenych
regulatorti (ISD, PID, ...). Toto je pak Zadana frekvence pro vykonovy stupern, ktera se
nasledné upravi rozbéhovou resp. brzdnou rampou (P102, P103).

31 = Hodnota ze sbérnice (BUS), analogovy vystup je fizen ze shérnicového systému.
Procesni data se pfenaseji pfimo (P546, P547, P548).

33 = Zadana frekvence (ze zdroje Zadané hodnoty) - od verze SW 1.6

... pokracovani na dalsi strané.
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5.5 Ridici svorky

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor SR 5
parametru

Digitalni funkce:
VSechny fukce relé popsané v parametru >Funkce relé 1< P434 mohou byt pfeneseny také na
analogovy vystup. Je-li podminka splnéna, bude na svorkach vystupu napéti 10V. Negaci této
funkce Ize nastavit v parametru >Normovani analogového vystupu< P419.

15 = externi brzda 28 = ... 29 rezervovano

16 = meénic¢ bézi 32 = méni¢ pfipraven

17 = proudové omezeni 34 = ... 43 rezervovano pro SK530E

18 = momentové omezeni 44 = BusInBit0

19 = mezni frekvence 45 = Bus InBit1

20 = Zzadana hodnota dosazena 46 = BusInBit2

21 = porucha 47 = BusInBit3

22 = vystraha 48 = BusInBit4

23 = nadproudova vystraha 49 = BusInBit5

24 = vystraha prehfati motoru 50 = BusInBit6

25 = momentové omezeni aktivni 51 = BusInBit7

26 = hodnota z P541, externi fizeni 52 = vystup ze sbhérnice (Bus) (pokud je

_ e ) , nastaveno P546,P547 nebo P548 =19,
27 = generatorické momentové omezeni BUS-bit 4 oviada analogovy vystup)
P419 Normovani analogového vystupu P

-500 ... 500 % Analogové funkce P418 (=0...6a 8 ... 14, 30)

[100] Timto parametrem Ize provést pfizplsobeni analogového vystupu poZzadovanému pracovnimu
rozsahu. Maximalni hodnota analogového vystupu (10V) odpovida hodnoté normovani dle
odpovidajiciho vybéru.

Zvysi-li se tedy pfi konstantnim pracovnim bodé tento parametr ze 100% na 200%, snizi se
vystupni napéti na polovinu. 10V vystupni signal bude odpovidat dvojnasobku jmenovité hodnoty.
Pii zapornych hodnotach se logika obraci. Zadana hodnota 0% odpovida na vystupu 10V a
-100% odpovida 0V.
Digitalni funkce P418 (= 15 ... 28, 34...52)
PFi funkci Proudové omezeni (= 17), Momentové omezeni (= 18) a Mez Frekvence (= 19) Ize
timto parametrem nastavit prah spinani. Hodnota 100% se pfitom vztahuje na odpovidajici
jmenovité hodnoty motoru (viz. také P435).
PFi zapornych hodnotach se funkce vystupu neguje (0/1 — 1/0).
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor parsa?rc::trﬁ

P420 Funkce digitalniho vstupu 1
0..72 Béh vpravo v tovarnim nastaveni svorka 21 (DIN 1)
[1] Lze naprogramovat riizné funkce, které Ize vybrat z nasledujici tabulky.

P421 Funkce digitalniho vstupu 2
0..72 Béh vlevo v tovarnim nastaveni svorka 22 (DIN 2)
[2] Lze naprogramovat riizné funkce, které Ize vybrat z nasledujici tabulky.

P422 Funkce digitalniho vstupu 3
0..72 Prepnuti sady parametrti Bit 0 v tovarnim nastaveni svorka 23 (DIN 3)
[8] Lze naprogramovat r(izné funkce, které Ize vybrat z nasledujici tabulky.

P423 Funkce digitalniho vstupu 4
0..72 Pevna frekvence 1 (P429) v tovarnim nastaveni svorka 24 (DIN 4)
[4] Lze naprogramovat r(izné funkce, které Ize vybrat z nasledujici tabulky.

P424 Funkce digitalniho vstupu 5
0..72 Zadna funkce v tovarnim nastaveni svorka 25 (DIN 5)
[0] Lze naprogramovat riizné funkce, které Ize vybrat z nasledujici tabulky.

P425 Funkce digitalniho vstupu 6 od SK 520E
0..72 Zadna funkce v tovarnim nastaveni svorka 26 (DIN 6)
[0] Lze naprogramovat rGzné funkce, které Ize vybrat z nasledujici tabulky.

Funkce digitalniho vstupu 7 = P470 (pouze u SK 520/53xE), svorka 27 (DIN 7)

... popis fukci nasleduje na dal$ich stranach.
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5.5 Ridici svorky

Seznam moznych funkci digitalnich vstupii P420 ... P425, P470

Hodn Funkce Popis Signal
00  Zadna funkce Vstup je odpojen. —
01 Béh vpravo Je-li k dispozici kladna zadana hodnota, vyrabi FM vystupni  high

napéti se smérem otaceni vpravo. 0 — 1 hrana (P428 = 0)

02 Béh vlevo Je-li k dispozici kladna zadana hodnota, vyrabi FM vystupni  high
napéti se smérem otaceni vlevo. 0 — 1 hrana (P428 = 0)

Ma-li se pohon po zapnuti sitového napéti automaticky rozbéhnout (P428 = 1), je tfeba zajistit uroveri high pro
zadani povelu k béhu (propojte svorky 21-42).
Jsou-li soucasné aktivovany funkce Béh vpravo i Béh vlevo, je ménic¢ frekvence zablokovan.

03  Zména sméru otaceni Vede ke zméné tocivého pole ve spojeni s povelem Béh vpra-  high
Vo nebo vievo.

04 Pevna frekvence 1 K aktualni zadané hodnoté se pficte frekvence z P429. high

05 Pevna frekvence 2 K aktualni zadané hodnoté se pricte frekvence z P430. high

06 Pevna frekvence 3’ K aktualni zadané hodnoté se pficte frekvence z P431. high

07 Pevna frekvence 4 K aktualni zadané hodnoté se pficte frekvence z P432. high

Je-li sou€asné aktivovano vice pevnych frekvenci, s€itaji se v zavislosti na svych znaménkach dohromady. Kro-
mé toho se pficte také analogova Zadana hodnota (P400) a popf. Minimalni frekvence (P104).

08 Prepnuti parametrové sady Bit 0  Volba aktivni sady parametrt 1...4 (P100). high

09 Zmrazeni frekvence Béhem probihajiciho rozbéhu nebo brzdéni vede uroven low  low
ke ,zmrazeni“ aktualni vystupni frekvence. Uroveri high necha
rampu dale probihat.

10 Blokovani napéti 2 Vystupni napéti FM je odpojeno, motor volné dobiha. low

1 Rychlé zastaveni 2 FM snizuje frekvenci dle naprogramovaného ¢asu rychlého  low
zastaveni z P426.

12 Kvitovani poruchy 2 Kvitovani poruchy externim signalem. Neni-li tato funkce na- 0->1
programovana, Ize poruchu odkvitovat také nastavenim urov- hrana
né low na signal povelu k béhu (P506).

13  Vstup vyhodnoceni termistoru 2 Analogové vyhodnoceni pfilozeného signalu. Spinaci prah analog
cca. 2.5V. Zpozdéni odpojeni=2s, vystraha po 1s.

POZOR: Funkce 13 pouze s dig. vstupem 5, svorka 25!
Ménice velikosti 5-6 maji zvlastni svorky (X13:T1/T2), s pevné
uréenou funkci (nelze softwarové vypnout). Pokud je pouzit
motor bez termistoru, je nutné na tyto svorky propojit.

14 Vzdalené fizeni ? Pfi Fizeni FM pfes sbérnicovy systém se urovni low pfepne na  high
fizeni pfes Fidici svorky.

15  Tipovaci frekvence ’ Pevna frekvence nastavitelna tlagitky VICE / MENE a ENTER  high
(P113), pokud je k Fizeni pouzita jednotka ControlBox nebo
ParametrBox.

16 Zmrazeni frekvence ,Motorpoten- Jako hodnota 09, ale neni mozné zmrazit frekvenci pod Mini-  low

ciometr’ malni frekvenci P104 a nad Maximalni frekvenci P105.

17 Pfepnuti parametrové sady Bit 1 ~ Volba aktivni sady parametr(i 1...4 (P100). high

18  Watchdog? Vstup musi byt cyklicky (P460) spinan vzestupnou hranou, ji- 0>1
nak se FM odpoji na chybu E012. Funkce se spusti prvni vze- hrana
stupnou hranou.

19  Zadana hodnota 1 ZAP/VYP Zapnuti a vypnuti analogového vstupu 1/2 (high= ZAP). Sig-
nal low nastavi analogovy vstup na 0%, coz pfi Minimalni

20 Zadana hodnota 2 ZAPNYP frekvenci (P104) > Absolutni minimalni frekvence (P505) ne- high
vede k zastaveni.

21 Pevna frekvence 5 ' K aktualni zadané hodnoté se pficte frekvence z P433. high

... pokracovani na dal$i strané
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Hodn Funkce Popis Signal
22 ... 25rezervovano
26 ... 29 Impulsni funkce: Popis na nasledujici strané.
30 PID Regulator ZAP/NVYP Zapnuti nebo vypnuti funkce PID regulatoru/ procesniho regu-  high
latoru (high = ZAP)
31 Blokovani béhu vpravo® Zablokuje povel >Béh vpravo/vlevo< zadany dig. vstupem ne-  low
—— 5 bo pfes sbérnici. Nevztahuje se na skuteCny smér otaCeni
32 Blokovani béhu vievo motoru (napf. pfi zaporné zadané hodnotg). low
33 ... 42 Impulsni funkce: Popis na nasledujici strané.
43 ... 44 Snimac otacek HTL: Popis na nasledujici strané.
45  3-dratové ovladani Tato funkce nabizi alternativu k ovladani trvalym kontaktem 0->1
START VPRAVO (NO kontakt) (nastaveni 1 —start vpravo a 2 —start vlevo) hrana
46  3-dratové ovladani PFi pouziti 3-dratového ovladani staci pouze impuls na pfi- (0>1
START VLEVO (NO kontakt) slusném vstupu. Toto ovladani ménice je ur€eno vyhradn@ hrana
— —— pro pouziti s tlacitkovymi ovladagi.
49  3-dratové ovladani 10
STOP (NC kontakt) (0d SWv.1.5) hrana
47 Frekvenci zvysit V kombinaci s povelem k b&hu vpravo/vlevo Ize plynule ménit

vystupni frekvenci. Pro uloZeni aktualni hodnoty do P113 je  high
tfeba, aby oba vstupy byly alespor 0.5s spole¢né na poten-

48  Frekvenci snizit cialu high. Tato hodnota plati jako pfisti poatecni hodnota pfi
shodném sméru otaceni, jinak se zacina na fuin. Pokud je
frekvence zménéna, ale neni uloZena, pak po zastaveni a no-  high
vém startu, popf. po vypnuti méni¢e od napajeni zadina mé-
ni¢ na posledni uloZzené frekvenci (v P113).

50 Bit 0 pevné frekvence (array) high
51 Bit 1 pevné frekvence (array) high
52 Bit 2 pevné frekvence (array) Bilnérné kédO\{ané digi.télnl' vstupy pro vytvofeni az 32 pev- high
nych frekvenci. (P465: -01...-31)

53  Bit 3 pevné frekvence (array) high
54 Bit 4 pevné frekvence (array) high
55 ... 64 rezervovano pro SK530E (viz manual BU 0510)
65 ... 69 rezervovano
70  Evakuaéni jizda Jen u ménicl s externim napajenim 24 VDC, typy

od SW 1.7 SK5x5E. Umoznuje provoz ménice s velmi nizkym high

napétim v meziobvodu. Funkce spina nabijeci relé,
ochrany podpéti a vypadku faze jsou neaktivni.

71 Motorpotenciometr Je mozné zadavat frekvenci pomoci digitalnich vstupq,
pficemz je hodnota automaticky ulozena do paméti. Méni¢

Frek +
refvence bézi pfi zadané frekvenci, smér je urCen signaly ,Béh high

s automatickou paméti vpravo®, ,B&h vlevo“. Pfi zméné sméru zlistane frekvence
od SW 1.6 zachovana.
72  Motorpotenciometr Soucasné stisknuti tlacitek /signalli f+ a f-/ vede k vynulovani

zadané frekvence.
Frekvence -

) ., Takto zadavanou frekvenci Ize zobrazovat trvale na displeji
s automatickou pameéti (P001=30), popfipadé ji zkontrolovat pomoci P718.

od SW1.6 Minimalni frekvence (P104) zastava platna, dali zadani high

napf. z analogového vstupu nebo pevnych frekvenci Ize
pri¢itat nebo odcitat.

Zmeény frekvence probihaji dle nastavenych ramp (P102,
103)

Neni-li zadny z digitalnich vstup naprogramovan na povel Béh vpravo nebo vlevo, vede aktivace libovolné pevné frekvence nebo
tipovaci frekvence k béhu ménice. Smér otaceni je zavisly na znaménku zadané hodnoty.

Uginné i pri Fizeni pres sbérnicovy systém (RS232, RS485, CANbus, CANopen, DeviceNet, Profibus, InterBus, AS-Interface)

... pokracovani na dal$i strané
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5.5 Ridici svorky

Funkce impulsnich vstupt: 2...22kHz (pouze u DIG 2 a DIG 3)

Pro tyto funkce vyhodnocuje pouzity vstup pFislusnou frekvenci impulst. Rozsah frekvence 2kHz az 22kHz pokryva rozsah
hodnot 0 az 100%. Vstupy pracuji az do maximalni impulsni frekvence 32kHz. Napé&tové uroven se smi nachazet mezi
15V az 24V a zatéZzovatel mezi 50% a 80%.

Hodn. Funkce Popis Signal
26 Omezeni momentového proudu 2 Nastavitelna mez zatizeni, po jejimz dosazeni se vystupni impulsy
frekvence sniZzuje. -» P112
27 Skute&na frekvence PID 23 Mozna zpétna vazba skute¢né hodnoty pro PID- regulator impulsy
28 Pficteni frekvence 23 PFicteni k dalSim zadanym hodnotam frekvence impulsy
29 Odeéteni frekvence 2° Odecteni od dalSich zadanych hodnot frekvence impulsy
33 Proudové omezeni 2 Vychazi z nastaveného mezniho proudu (P536), ktery Ize impulsy
pomoci dig./analogového vstupu ménit.
34 Maximalni frekvence 23 Maximalni frekvenci FM Ize nastavit v analogovém rozsahu. impulsy
100% odpovida nastaveni v parametru P411. 0% odpovida
nastaveni v parametru P410. Hodnoty pro min./max. vystupni
frekvenci (P104/P105) neni mozné prekrocit.
35  Skutec¢na frekvence PID- Je potfeba pro vytvoreni regulaéni smycky. Dig./analogovy impulsy
regulatoru ohrani¢ena vstup (skute€na hodnota) se porovna se zadanou hodnotou
(napf. jinym analogovym vstupem nebo pevnou frekvenci).
Vystupni frekvence je tak dlouho pfizplisobovana, az se sku-
te€na frekvence rovna zadané. (viz. regulaéni veliiny P413 —
P416)
Vystupni frekvence nemUze byt snizena pod nastavenou
hodnotu Minimalni frekvence v parametru P104. (Zadna zmé-
na sméru otacenil)
36  Skutecna frekvence PID- regula-  jako u funkce 35 >Skutecna frekvence PID<, ale pfi dosazeni  impulsy
toru hlidana 2° >Minimalini frekvence< P104 méni¢ odpoji svUj vystup.
37 Kroutici moment v Servo rezimu > V Servo rezimu Ize pomoci této funkce nastavit/ohranicit mo-  impulsy
ment motoru.
38 Predstih krouticiho momentu Funkce umozriuje pfednastavit v pfedstihu regulatoru volitel- impulsy
nou hodnotu pro o€ekavanou hodnotu momentu (pfednasta-
veni poruchové veli€iny). Tuto funkci Ize vyuzit u zdvihu se
separatnim vyhodnocenim zatéze pro lepSi pfevzeti zatizeni.
— P214
39 Nasobeni Touto konstantou se nasobi hlavni Zddana hodnota. impulsy
40 PI- procesni reg. Skute¢na hodn. impulsy
— Jako u P400 = 14-16
41 PI- procesni reg. Zadana hodn. » ) ] ] impulsy
Dalsi detaily k procesnimu regulatoru naleznete v kap. 8.2
42 PI- procesni reg. Pfedstih impulsy
43 24V HTL snimac otacek je mozné pfipojit na digitalni vstupy  impulsy
Stopa A DIN 2 a DIN 4. Maximalni frekvence signalu je 10kHz.
HTL snimac ... .. Podle toho je nutno zvolit typ snimace (poCet pulzi/otacku), <10kHz
ShIMAace  Nutno pouzit digi-  resp. zpusob montaze (na vystupu prevodovky).
talni vstupy 2 :
44 (P421) a4 (P423)  sled otaceni Ize zménit zamé&nou funkci na digitalnich impulsy
Stopa B S , vstuvpfech. , <10kHz
HTL snimace od SW 1.7! Dals$i nastaveni v parametrech P461, P462, P463
2 Uginné také pfi fizeni pres BUS (RS232, RS485, CANbus, CANopen, DeviceNet, Profibus, InterBus, AS-Interface)
3 Meze této hodnoty jsou tvofeny parametry >Minimalni frekvence vedlejSi zadané hodnoty < P410 a >Maximalni frekvence vedlejsi
zadané hodnoty < P411.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor G 5
parametru

P426 Cas rychlého zastaveni P
0...320.00 s Nastaveni doby brzdéni pro funkci rychlého zastaveni, které mdze byt vyvolano digitalnim
[0.10] vstupem, fizenim pres sbérnici, klavesnici nebo automaticky v pfipadé poruchy.

Cas rychlého zastaveni je doba, ktera odpovida linearnimu sniZeni frekvence z nastavené
Maximalni frekvence (P105) az do OHz. Pracuje-li FM se zadanou hodnotou < 100%, zkracuje se
odpovidajicim zpusobem i ¢as rychlého zastaveni.

P427 Rychlé zastaveni pfi poruse S
0..3 Aktivace automatického rychlého zastaveni v pfipadé poruchy
[0] 0 = VYP: Neni aktivovano automatické rychlé zastaveni

1 = Vypadek sité: Automatické rychlé zastaveni pfi vypadku sitového napéti
2 = Porucha: Automatické rychlé zastaveni pfi poruse
3 = Vypadek sité a porucha: Automatické rychlé zastaveni pfi vypadku sité a poruse

P428 Automaticky rozbéh S P
0..1 Ve standardnim nastaveni (P428 = 0 > VYP) potfebuje FM k povelu béhu nabéznou hranu
[0] (zména signalu z ,low > high“) na pfislusném digitalnim vstupu.

Je-li nastaveno ZAP - 1, reaguje FM na pfiloZzenou uroven High. Tato fukce je mozna pouze
tehdy, pokud je ménic fizen pfes digitalni vstupy. (viz. P509=0/1)

V nékterych pfipadech se musi méni¢ po pfipojeni na sit rovnou rozbéhnout. Proto se nastavi
P428 =1 2 ZAP a signal povelu k béhu se pfipoji natrvalo nebo se pfimo propoji vodicem na
svorkovnici.

P429 Pevna frekvence 1 P
-400 ... 400 Hz Pevna frekvence se pouzije jako Zadana hodnota pfi Fizeni pfes digitalni vstupy ve spojeni s
(0] povelem k béhu FM (vpravo nebo vlevo).

Zaporna hodnota vede k reverzaci sméru otaceni (vztazeno na smér otaceni z povelu k béhu
P420 — P425, P470).

Je-li aktivovano soucasné vice pevnych frekvenci, provede se soucet jednotlivych hodnot s
ohledem na znaménka. Toto plati také pro kombinaci s tipovaci frekvenci (P113), s analogovou
zadanou hodnotou (pfi P400 = 1) nebo s minimaini frekvenci (P104).

Mezni frekvence (P104 = fyin, P105 = frax) nemohou byt pfekroéeny smérem nahoru ani dold.
Neni-li zadny digitalni vstup naprogramovan na povel k béhu (vpravo nebo vlevo), vede i aktivace
pevné frekvence k povelu k béhu. Kladna hodnota pevné frekvence odpovida v tomto pfipadé
smeéru otaceni vpravo, zaporna smeéru vlevo.

P430 Pevna frekvence 2 P
-400 ... 400 Hz
(0] Popis funkce parametru viz. P429 >Pevna frekvence 1<

P431 Pevna frekvence 3 P
-400 ... 400 Hz
(0] Popis funkce parametru viz. P429 >Pevna frekvence 1<

P432 Pevna frekvence 4 P
-400 ... 400 Hz
(0] Popis funkce parametru viz. P429 >Pevna frekvence 1<

P433 Pevna frekvence 5 P
-400 ... 400 Hz

(0]

Popis funkce parametru viz. P429 >Pevna frekvence 1<
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5.5 Ridici svorky

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor e .
parametru
P434 Funkce relé 1 (K1) P
0..38 Ridici svorky 1/2: Nastaveni 3 az 5 a 11 pracuji s 10%-ni hysterezi, tzn. kontakt relé spina
1 (funkce 11 rozpina) pfi dosazeni mezni hodnoty a rozpina (funkce 11 spina) pfi hodnoté o 10%
[1] nizsi. Zapornou hodnotou v P435 je mozné chovani invertovat.
Kontakt relé pfi
i mezni hodnoté
Nastaveni /[Funkce nebo funkci
(viz. také P435)
0 = Zzadna funkce rozepnuto
= externi brzda, pro fizeni mechanické brzdy na motoru. Relé spina pfi
naprogramované absolutni minimalni frekvenci (P505). Pro typické
brzdy by mélo byt nastaveno zpozdéni 0.2...0.3s (viz. také P107). )
sepnuto
Mechanicka brzda smi byt pfipojena napfimo na stfidavé strané
usmérniovace. (Zkontrolujte si prosim zatizitelnost kontaktu relé v
techn. specifikaci)
2= [n\?r_u\j:v;)ezu sepnuty kontakt relé hlasi napéti na vystupu z ménice (U sepnuto
3 = proud, vychazi z nastaveni jmenovitého proudu motoru v P203. sepnuto
Normovanim (P435) Ize tuto hodnotu pfizpUsobit. P
4 = momentovy proud, vychazi z nastaveni dat motoru v P203 a P206.
Hlasi odpovidajici momentové zatizeni motoru. Normovanim (P435) sepnuto
Ize tuto hodnotu pfizplsobit
5 = frekvence, vychazi z nastaveni jmenovité frekvence v P201. sepnuto
Normovanim (P435) Ize tuto hodnotu pfizpUsobit. P
6 = zadana hodnota dosaieng, ukazuje, ze FM ukongil narust nebo
pokles frekvence (rampy). Zadana frekvence = Skute¢na frekvence! sepnuto
P¥i odchyleni o0 1Hz = Zadanéa hodnota nedosazZena - kontakt P
rozpina.
7 = porucha, souhrné poruchové hlaseni; porucha je aktivni nebo jesté rozepnuto
nebyla kvitovana. = Pfipraven k provozu = sepnuto P
8 = vystraha, souhrna vystraha; byla dosazena mezni hodnota, ktera rozepnuto
muze vést k pozdéjSimu odpojeni FM. P
. . e o ..
9= \é)olsstraha nadproud: FM dodava min. 130% jmen. proudu ménice po rozepnuto
10 = prehfati motoru (vystraha): Digitalnim vstupem byla vyhodnocena
teplota motoru. > Motor je pfilis teply. Vystraha se aktivuje ihned, rozepnuto
odpojeni na prehrati po 2 sekundach.
11 = momentové /proudové omezeni aktivni (vystraha): Dosazena
mezni hodnota v P112 nebo P536. Parametr P435 je bez vyznamu. rozepnuto
Hystereze = 10%.
12 = relé pres P541 — externi fFizeni, relé mGze byt fizeno parametrem sepnuto
P541 (bit 0) nezavisle na aktualnim provoznim stavu FM. P
13 = generatorické momentové omezeni aktivni: Byla dosazena mezni sepnuto
hodnota z P112 v generatorickém rezimu. Hystereze = 10% P
18 = meénic¢ pripraven — ménic je pfipraven k provozu, po uvolnéni ménice seonuto
(povel béh vpravo/vlevo) se rozbiha P
14 = ... 29 rezervovano ---
30 = Bus IO In Bit 0/ Bus In Bit 0* sepnuto
31 = Bus IO In Bit1/Bus In Bit 1* sepnuto
32 = Bus IO In Bit 2/ Bus In Bit 2* sepnuto
33 = Bus IO In Bit 3/ Bus In Bit 3* sepnuto
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor G 5
parametru

34 = Bus IO In Bit 4/ Bus In Bit 4* sepnuto

35 = Bus 10 In Bit 5/ Bus In Bit 5* sepnuto

36 = Bus 10 In Bit 6 / Bus In Bit 6* sepnuto

37 = Bus 10 In Bit 7/ Bus In Bit 7* sepnuto

38 = vystup pres sbérnici * sepnuto

39 = STO neaktivni: Kontakt relé / bit rozpina, pokud je aktivovana
. sepnuto
funkce Bezpeény stop

*) P546...P548 = 17 or 19

P435 Normovani relé 1 P

-400 ... 400 % Prizpusobeni mezni hodnoty funkce relé. Pfi zaporné hodnoté se vystupni funkce neguje. PFi
kladné nastavené hodnoté kontakt relé po dosazeni mezni hodnoty spina, pfi zaporné nastavené

[100] hodnoté kontakt relé rozpina.
Mezni hodnota proudu (3) = x [%] - P203 >Jmenovity proud motoru<
Mezni hodnota momentového proudu (4) = x [%] - P203 - P206 (vypocteny jmen. moment motoru)
Mezni hodnota frekvence (5) = x [%] - P201 >Jmenovita frekvence motoru<
P436 Hystereze relé 1 S P
1...100 %
[10] Rozdil mezi bodem sepnuti a rozepnuti aby se zabranilo kmitani vystupniho signalu.
P441 Funkce relé 2 (K2) P
0..38 .
(7] Ridici svorky 3/4: Funkce jsou identické s P434!
P442 Normovani relé 2 P
-400 ... 400 %
Funkce jsou identické s P435!
[100]
P443 Hystereze relé 2 S P
1...100 %
Funkce jsou identické s P436!
[10]
2 SK 520E a
P450 Funkce relé 3 (DOUT 1) vySEi P
0..38 Ridici svorky 5/40: Funkce jsou identické s P434! Digitalni vystup, 15V proti DGND (pro SK5x5E
[0] je jina Uroven —viz 2.12.3)
P451 Normovani relé 3 (DOUT 1) Hoear P
-400 ... 400 % . ] .
Funkce jsou identické s P435!
[100]
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor G 5
parametru

P452 Hystereze relé 3 (DOUT 1) Hoeer s P
1...100 %

Funkce jsou identické s P436!
[10]

P455 Funkce relé 4 (DOUT 2) S"vgggf a P
0...100 % Ridici svorky 7/40: Funkce jsou identické s P434! Digitalni vystup, 15V proti DGND (pro SK5x5E
[10] je jina uroven —viz 2.12.3)

P456 Normovaéni relé 4 (DOUT 2) Mot P
-400 ... 400 % Funkce jsou identické s P435!

[100]
P457 Hystereze relé 4 (DOUT 2) S"vgggf a s P
1...100 %
Funkce jsou identické s P436!
[10]
P460 Cas Watchdog s

0.0/0.1...250.0 s
[10.0]

0.1 ... 250.0 = Casovy interval mezi o€ekavanym signdlem Watchdog (programovatelna funkce
dig. vstupu P420 — P425). Uplyne-li tento interval bez pfichodu nového signalu, nasleduje
odpojeni s chybovym hlasenim E012.

0.0 = externi porucha: je-li na nékterém z digitalnich vstupl (funkce 18) zaregistrovana sestupni
hrana, odpoji se méni¢ frekvence s chybovou hlaskou EQ12.

P461 Funkce 2. snimace otacek
0..4 Skute¢na hodnota otacek ziskana z inkrementalniho ¢idla muze byt vyuZzita v ménici frekvence
(0] pro rGizné funkce ( moznosti nastaveni shodné s P325)
JdSW 1.7 0 = Méreni otacek v Servo rezimu: Skute¢na hodnota otacek motoru se pouzije pro Servo
0 ’ rezim FM. Pfi této funkci nelze vypnout ISD-vektorové Fizeni.
1 = Skute€na hodnota otacek pro PID: Skutecna hodnota otacek néjakého zafizeni se
pouzije pro regulaci otacek. S touto funkci Ize Fidit i motor v linearni U/f charakteristice.
Takto je také mozné pro regulaci otacek vyhodnocovat i inkrementalni ¢idlo, které neni
pfimo spojené s motorem. P413 — P416 urcuji parametry regulace.
2 = Pricteni frekvence: Ziskané otacky se pfictou k aktualni zadané hodnoté.
3 = Odecteni otacek: Ziskané otacky se odectou od aktualni Zzadané hodnoty.
4 = Maximalni frekvence: Mozna maximalni vystupni frekvence /otacky se omezi dle otacek
inkrementalniho ¢idla.
P462 Pocet pulsi 2. snimace
16 ... 8192 Zadani rozliSeni 2. snimace otacek (rozsah 16 — 8192).
[1024 ] Neodpovida-li smér otaceni Cidla sméru otaceni ménice frekvence (dle montaze a elektrického
od SW 1.7 pfipojeni), Ize toto korigovat zadanim zaporného poctu pulsu.
P463 Prevod 2. snimace
0.01...100.0 Neni-li inkrementalni ¢idlo namontovano pfimo na hfideli, je tfeba zadat spravny pfevodovy
[1.00] pomér mezi otd€kami motoru a inkrementalniho Cidla.
od SW1.7 p463 = Ot motoru
ot. IRC
pouze pfi P461 = 1, 2, 3 nebo 4, nelze pouzit v Servo rezimu (regulace otaéek motoru)
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P464 Rezim pevnych frekvenci
0..1 Parametr urCuje chovani pfi povelovani s pevnymi frekvencemi
[0] 0 = Pric¢teni k hlavni zadané hodnoté: Pevné frekvence a pole pevnych frekvenci jsou
d SW17 s¢itany dohromady, resp. jsou s¢itany i s analogovym zadanim. Vysledek je vzdy
o ’ omezen parametry P104 (minimalni frekvence) a P105 (maximalini frekvence )
1= Hlavni zddana hodnota: Pevné frekvence nejsou scitany - ani navzajem, ani k
analogovému zadani.
Pokud je napfiklad sepnut vstup pro pevnou frekvenci spolu s analogovym zadanim,
méni¢ pojede pevnou frekveni a analogovy vstup bude ignorovan.
Funkce “Pricitani frekvence” a “Odc¢itani frekvence” k analogovému vstupu nebo k zadani
pres sbérnici zGstane funkéni.
Pokud vybrano najednou nékolik pevnych frekvenci, pfednost ma nejvyssi hodnota
pevné frekvence (napf..: 20>10 nebo 20>-30)
P465 ...-01

=31

Pole pevnych frekvenci

-400.0 ... 400.0 Hz
[0]

Lze nastavit az 31 rozdilnych pevnych frekvenci ve 31 rovinach tohoto parametru, které se
aktivuji funkcemi 50...54 v nastaveni digitalnich vstup(.

P466

Minimalni frekvence procesniho
regulatoru

P

-400.0 ... 400.0 Hz
[0.0]

Pomoci Minimalni frekvence procesniho regulatoru Ize zachovat minimalni podil regulatoru i pfi
nulovém vystupu, aby bylo umoznéno vyrovnani napf. tane€niku. DalSi podrobnosti v P400 a kap.

8.2.
P470 Funkce digitalniho vstupu 7 SK 520E
0..72 ;
Ridici svorky 27/40: Funkce jsou identické s P420...P425!
P475 ..=01

..-09

Zpozdéni pii zapnuti/ vypnuti S

-30.000 ... 30.000 s
[0.000]

Nastavitelné zpozdéni pfi zapnuti resp. vypnuti digitalnich vstupu a digitalnich funkci analogovych
vstupUl. Je mozné vyuzit jako filtr nechténého zapnuti nebo jako Fizeni startu.

[01] = digitalni vstup 1 [06] = digitalni vstup 6 (jen SK SK 52x/53xE)
[02] = digitalni vstup 2 [07] = digitélni vstup 7 (jen SK SK 52x/53xE)
[03] = digitalni vstup 3 [08] = digitalni funkce analog. vstupu 1
[04] = digitalni vstup 4 [09] = digitalni funkce analog. vstupu 2
[05] = digitalni vstup 5

Kladné hodnoty = zpozdéni pfi zapnuti Zaporné hodnoty = zpozdéni pfi vypnuti
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5.5 Ridici svorky

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor G 5
parametru
P480 .-01 )
Funkce Bus I/O In bitt S
.-12
0..72 Na Bus I/O In bity je pohlizeno jako na digitalni vstupy. Mohou byt nastaveny na stejné funkce
(0] (P420...425).
[01]= Bus /O InBit1 [07] = Bus I/O Initiator 3
[02] = Busl/OInBit2 [08] = Bus I/O Initiator 4
[03]= Busl/OInBit3 [09] = Merker 1
[04] = Bus /O In Bit4 [10] = Merker 2
[05] = Bus I/O Initiator 1 [11] = Bit 8 BUS Fidici slovo
[06] = Bus I/O Initiator 2 [12] = Bit 9 BUS Fidici slovo
Mozné funkce pro Bus In bity ziskate v tabulce funkci digitalnich vstupt P420...P425.
Vice detaill naleznete v pfiruéce AS-Interface, BU 0090.
P481 .-01
.. Funkce Bus I/O Out bity S
.-10
0..38 Na Bus 1/0 Out bity je pohlizeno jako na multifunkéni reléové vystupy. Mohou byt nastaveny na
(0] stejné funkce (P434,441, P450, P455).
[01] = Bus /O Out Bit 1 [07] = Merker 1
[02] = Bus I/O OutBit 2 [08] = Merker 2
[03] = Bus /O OutBit3 [09] = Bit 10 BUS stavové slovo
[04] = Bus I/O OutBit4 [10] = Bit 13 BUS stavové slovo
[05] = Bus I/O Actuator 1
[06] = Bus I/O Actuator 2
Mozné funkce pro Bus Out bity ziskate v tabulce funkci pro relé P434.
Vice detaili naleznete v pfiru¢ce AS-Interface, BU 0090.
P482 .01 N ]
... Normovani Bus I/O Out bitt S
.-10
-400 ... 400 % Prizpusobeni mezni hodnoty funkce relé / Bus Out bith. PFi zaporné hodnoteé je vystupni funkce
negovana.
[100]
PFi dosazeni mezni hodnoty a kladném normovani kontakt relé spina, pfi zaporném normovani
kontakt rozpina.
P483 .01 ]
.. Hystereze Bus I/O Out bitt S
.-10
1...100 %
[10] Rozdil mezi okamzikem zapnuti a vypnuti, aby se zamezilo kmitani vystupniho signalu.
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5.6 Pridavné parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor g pa-
rametru
P502 .-01
Hodnota funkce Master S P
..-03
0..21 Vybér az tfi funkci Master:
[0] [01]= Master 1 [02] = Master 2 [03] = Master 3
Volba moznych nastavitelnych hodnot pro Master:
0= VYP 8 = Zadana frekvence 17 = hodnota analog.
24 AT vstupu 1
1 = skute¢na frekvence 9 = chybové hlaseni
18 = hodnota analog.
2 = skutec¢né otacky 10 = rezervovano vstupu 2 Y
3 = proud 11 = rezervovano 19 = adana frekvence
4 = momentovy proud 12 = digital Out Bit0...7 Master
5 = stav digitalnich vstuptia 13 = rezervovano 20 = Zzadana frekvence
multifunkénich relé ] Master po rampé
14 = rezervovano
6 = rezervovano 21 = skutecna frekvence
15 = rezervovano Master bez skluzu
7 = rezervovano i
16 = rezervovano
P503 Vystup funkce Master S
0..3 Pro vyuziti vystupu funkce Master se v P509 musi zvolit zdroj fizeni FM. V parametru P502 se
[0] urci jakym zplsobem se hodnota Master pfenasi po sbérnici.
0= Vyp 1= USS 2 = CAN (az 250kBaud) 3 =CANopen
P504 Pulsni frekvence S
3.0...16.0 kHz Timto parametrem Ize zménit interni pulsni frekvenci pro fizeni vystupniho stfidace. Vysoko
6.0 nastavena hodnota vede k nizSimu hluku motoru, ale také k silnéjSimu EMC ruSeni a k omezeni
[6.0] dosazitelného momentu motoru.

UPOZORNENI: Stupefi odrugeni dle kfivky A1 z EN 55011 je dodrZen pfi nastaveni 6.0kHz, za
predpokladu dodrzeni smérnic pro pfipojeni. Dal§i podrobnosti naleznete v kapitole
8.4 EMC — mezni tfidy.

UPOZORNENI: Zvyseni pulsni frekvence vede ke sniZeni dosazitelného vystupniho proudu v
zavislosti na ¢ase (I2t- kfivka). Dal$i podrobnosti naleznete v kapitole 8.5 Derating
vykonu.

P505 Absolutni minimalni frekvence S P
0.0...10.0 Hz Udavé hodnotu frekvence pod kterou ménic€ jiz nevyrabi frekvenci. Bude-li Zadana hodnota nizsi
[20] nez abs. minimalni frekvence, odpoji se FM resp. prejde na 0.0Hz.

PFi absolutni minimalni frekvenci se provadi fizeni brzdy (P434 nebo P441) a zpozdéni pro brzdu
(P107). Je-li hodnota nastavena na ,nulu®, nespina relé brzdy pfi reverzaci.

PFi Fizeni zdvihu by tato hodnota méla byt nastavena alespor na 2Hz. Od 2Hz jiz pIné pracuje
regulace proudu FM a pfipojeny motor jiz vyrabi dostatecny kroutici moment.

UPOZORNENI: Vystupni frekvence < 2Hz vede ke proudovému omezeni. Dal$i podrobnosti
naleznete v kapitole 8.5 Derating vykonu.
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5.6 Pfidavné parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor ek pa-
rametru
P506 Automatické kvitovani poruchy S
0..7 Vedle ruéniho kvitovani poruchy maze byt zvoleno také automatické kvitovani.
[0] 0 = zadna automaticka kvitace poruchy.
1...5= pocet pfipustnych automatickych kvitaci béhem jednoho cyklu zapnuti sitového
napajeni. Po vypnuti sité a opétovném zapnuti je k dispozici opét plny pocet.
6 = vzdy, jakékoliv hldSeni poruchy se vzdy automaticky odkvituji, jakmile jeji pfi€ina jiz
netrva.
7 = tlacitko ENTER, kvitace je mozna pouze tlacitkem Enter nebo vypnutim sitového
napéti. Po odebrani povelu k béhu se kvitace poruchy neprovede!
P507 PPO- typ
1..4 Pouze s jednotkami Profibus, DeviceNet nebo InterBus
[1] Viz. také navody BU 0020, BU 0080, BU 0070
P508 Profibus- adresa
1...126 Profibus-adresa, pouze s jednotkou Profibus
[1] Viz. také navod pro fizeni Profibus BU 0020
P509 Zdroj ridiciho slova
0..10 Volba rozhrani pfes které budou zadavany Fidici povely FM.
[0] 0 = fidici svorky nebo klavesnice ** s jednotkou ControlBox (pfi P510=0), ParameterBox (ne
ext. p-box) nebo pres BUS I/O bity.
1 = pouze fidici svorky *, fizeni FM je mozné pouze pfes fidici svorky a analogové vstupy
nebo BUS 1/O bity.
2 = USS fidici slovo *, Fidici signaly (povely k béhu, smér otaceni, ...) se pfenaseni po RS485
rozhrani, zadana hodnota pfes analogovy vstup nebo pevné frekvence.
3 = CAN fidici slovo *
4 = Profibus fidici slovo UPOZORNEN:
5 = |InterBus fidici slovo * Podrobnosti k pfisluSnému Bus-systému ziskate v pfislusSném
o popisu prislusenstvi.
6= CANopen fidici slovo BU 0020 = Profibus BU 0050 = USS
7 = DeviceNet fidici slovo * BU 0060 = CAN/CANopen BU 0070 = InterBus
8 = rezervovano BU 0080 = DeviceNet BU 0090 = AS-Interface
9 = CAN Broadcast * - www.nord.com -
10 = CANopen Broadcast *
*) Klavesnice (ControlBox, ParameterBox)pro fizeni je zablokovana,
parametrovani je nadale mozné.
**) Je-li komunikace pfi fizeni z klavesnice pferusena (time out 0.5s),
zablokuje se FM s chybovym hlaSenim.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor ek pa-
rametru
P310 :g; Zdroj zadané hodnoty S
0..10 Volba parametrované zadané hodnoty:
[0] [01] = Zdroj Hlavni Zzadané hodnoty [02] = Zdroj VedlejSi zadané hodn.
Volba rozhrani, pfes které FM pfijma zadanou hodnotu.
0 = Auto: Zdroj VedlejSi zadané hodnoty se odvodi 4 = Profibus
automaticky z nastaveni v parametru P509 _
>Rozhrani<. 5 = InterBus
1 = Ridici svorky, digitalni a analogové vstupy Fidi 6 = CANopen
frekvenci a také pevné frekvence 7 = DeviceNet
2= USS 8 = rezervovano
3= CAN 9 = CAN Broadcast
10 = CANopen Broadcast
P511 USS-Baudrate s
0..3 Nastaveni pfenosoveé rychlosti (rychlost datového pfenosu) pfes rozhrani RS485. VSichni
(3] ucastnici na sbérnici musi mit nastavenou stejnou rychlost (Baudrate).
0 = 4800 Baud 2 = 19200 Baud
1= 9600 Baud 3 = 38400 Baud
P512 USS-adresa
0...30
(0] Nastaveni Bus- adresy FM.
P513 Doba vypadku telegramu S
-0.1/0.0/ Funkce hlidani aktivity sbérnice. Po obdrzeni platného telegramu musi b&éhem nastaveného ¢asu
...100.0s pfijit dalSi. Jinak vyhlasi FM poruchu a odpoji se na chybové hlaseni E010 >Bus Time Out<.
[0.0] 0.0 = vypnuto : hlidani se odpoji.
-0.1 = bez chybového hlaseni: také pro pfipad vypadku komunikace mezi Bus-boxem a mé&ni¢em
(napf. vypadek 24VDC, vytazeni boxu ze slotu,...), méni¢ mGze dal bézet
P514 CAN-Baudrate
0..7 Nastaveni pfenosové rychlosti (rychlost datového pfenosu) pfes rozhrani CANbus. VSichni
[4] Ucastnici na sbérnici musi mit nastavenou stejnou rychlost (Baudrate).
Dal$i informace ziskate v pfiru¢éce BU 0030 CANbus.
0 = 10kBaud 3 = 100kBaud 6 = 500kBaud
1 = 20kBaud 4 = 125kbaud 7 = 1Mbaud *
testovani
2= 50kBaud 5= 250kBaud (pouze pro testovani)
*) neni zaru€en spolehlivy provoz
P515 ...-01
CAN-adresa
..-03
0..255 Nastaveni CANbus adresy.
[50] Od SW 1.6 nastaveni ve tfech polozkach:

[01] = adresa pfijmu pro CAN a CANopen (jako adresa v pfedchozich SW verzich)
[02] = Broadcast — adresa pfijmu pro CANopen (Slave)
[03] = Broadcast — adresa vysilani pro CANopen (Master)
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5.6 Pfidavné parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor ek pa-
rametru

P516 Zaclonéna frekvence 1 S P
0.0...400.0 Hz V okoli zde nastavené hodnoty frekvence bude vystupni frekvence zaclonéna (P517).

[0.0] Tento rozsah bude pfekonan po nastavené rozbéhové a dobéhové rampé a nemuze byt trvale
pfenasen na vystup. Nemély by byt nastaveny frekvence pod absolutni minimalni frekvenci.
0 = zaclonéni frekvence neaktivni

P517 Rozsah zaclonéni 1 S P
0.0...50.0 Hz Rozsah zaclonéni pro >Zaclonéna frekvence 1< P516. Tato hodnota frekvence se pficte a odecte
[20] k hodnoté zaclonéné frekvence.

Rozsah zaclonéni 1: P516 - P517 ... P516 + P517

P518 Zaclonéna frekvence 2 S P
0.0 ...400.0 Hz V okoli zde nastavené hodnoty frekvence bude vystupni frekvence zaclonéna (P519).

[0.0] Tento rozsah bude pfekonan po nastavené rozbéhové a dobéhové rampé a nemize byt trvale
prenasen na vystup. Nemély by byt nastaveny frekvence pod absolutni minimalni frekvenci.
0 = zaclonéni frekvence neaktivni

P519 Rozsah zaclonéni 2 S P
0.0...50.0 Hz Rozsah zaclonéni pro >Zaclonéna frekvence 2< P518. Tato hodnota frekvence se pficte a odecte
[20] k hodnoté zaclonéné frekvence.

Rozsah zaclonéni 2: P518 - P519 ... P518 + P519

P520 Letmy start S P
0..4 Tato funkce je potfebna ma-li byt ménic frekvence pfipinan k jiz se toicim motorlim, napf. u

0 pohonu ventilatord. Frekvence motoru >100Hz Ize zachytit pouze v reZzimu regulace otaéek
[0] (Servo- rezim P300 = ZAP).

0 = vypnuto, zadny letmy start.
1 = oba sméry, FM zjistuje otacky v obou smérech.
2 = ve sméru zadané hodnoty, hleda pouze ve sméru pfiloZzené Zzadané hodnoty.
3 = oba sméry, jen po vypadku napajeni sité nebo po poruse
4 = ve sméru zadané hodnoty, jen po vypadku napajeni sité nebo po poruse
Upozornéni: Letmy start pracuje od 1/10 jmenovitych ota¢ek motoru (P201) nebo minimalné od
10Hz. To znamena napf. u 4-pélového motoru od 3000t./min.
Priklad 1 Priklad 2
(P201) 50Hz 200Hz
f=1/10*(P201) f=5Hz f=20Hz
Srovnani f vs. fmin 5Hz < 10Hz 20Hz < 10Hz
pFi: fmin =10HZz
Funkce Letmy start Funkce Letmy start
Vysledek frang= pracuje od frang=10Hz. | pracuje od frang=20Hz.

P521 Rozliseni letmého startu S P
0.02... 2.50 Hz Timto parametrem Ize ménit velikost kroku pfi hledani frekvence tociciho se motoru. Pfili§ velké

0.05 hodnoty vedou k Ujmeé na presnosti a mohou zpUsobit nadproudové chybové hlaseni FM. Pfi prili§
[0.05] nizkych hodnotach se doba hledani silné prodiuzuje.

P522 Offset letmého startu S P
-10.0... 10.0 Hz Hodnota frekvence, kterou Ize pfi€ist k nalezené hodnoté frekvence, aby se napf. vzdy dospélo k
[00] motorickému provozu a tim se zabranilo provozu v rezimu Chopperu.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor Sag?netr 5 a-
P523 Tovarni nastaveni
0..2 Volbou odpovidajici hodnoty a potvrzenim tlacitkem Enter, se vrati zvoleny rozsah parametrt do
(0] tovarniho nastaveni. Provede-li se pfenastaveni, zméni se hodnota parametru automaticky na O.
0 = zadna zména: Nastaveni parametrt se neméni.
1 = nahrat tovarni nastaveni: Veskeré nastaveni parametrd FM se vrati k tovarnimu
nastaveni. VSechna puvodné nastavena data budou nenavratné ztracena.
2 = tovarni nastaveni bez Bus: VVSechny parametry FM s vyjimkou parametr( nastaveni
sbérnice budou nastaveny zpét na tovarni hodnoty.
P533 Faktor I’t- motoru
50 ... 150 % Parametrem Ize ovlivnit vahu proudu v ochranné funkci 12t — hlidani proudu motoru (P535).
[100] Vys$s8i hodnota dovoli vySSi proudovou zatéz motoru.
od SW 1.6
P534 "_'_'_%12 Momentové odpojeni s

0.0 ...400.0% /401
[401]

Timto parametrem Ize nastavit hodnotu odpojeni ménice pfi pfekroceni momentu jak
v motorickém [01], tak i v generatorickém [02] chodu.

Pfi dosazeni 80% nastavené hodnoty je hlaSeno varovani, pfi 100% hodnoty je hlaSena chyba.

Chyba E12.1 je generovana pfi pfekro¢eni meze motorického momentu, chyba E12.2 pfi pre-

kroCeni meze generatorického momentu.
[01] — mez motorického momentu [02] — mez generatorického momentu

401 = vypnuto ....funkce neaktivni

P535

I’t- motoru s

(0]

Je pocitana teplota motoru v zavislosti na vystupnim proudu, ¢ase a vystupni frekvenci (chlazeni).
Dosazeni meznich hodnot teploty vede k odpojeni a chybovému hlaseni EO02 (Pfehfati motoru).
Mozné kladné &i zaporné plsobici vlivy okoli zde v§ak nemohou byt zohlednény.

0 = vypnuto
1 = zapnuto

0..24

[0]
od SW1.6

Ochranou funkci 1t Ize nyni nastavit diferencované. Nyni je mozno vyuzit 8-mi charakteristik se
tfemi riznymi &asy vybaveni. Casy vybaveni koresponduii s tfidami zatiZeni polovodi¢ovych
zarizeni — Tfida 5, Tfida 10 a Tfida 20. Hodnota parametru ,,5“ odpovida dosavadnimu
nastaveni parametru = 1, zapnuto. V3echny charakteristiky jdou od OHz do 50% jmenovité
frekvence (P201). Od 50% jmenovité frekvence je vzdy k dispozici plny jmenovity proud.

Trida 5, Trida 10, Trida 20,
60s pfi 1,5-nasobku Iy 120s pfi 1,5- nasobku Iy 240s pfi 1,5- nasobku Iy
In pfi OHz P535 In pfi OHz P535 In pfi OHz P535
100% 1 100% 9 100% 17
90% 2 90% 10 90% 18
80% 3 80% 11 80% 19
70% 4 70% 12 70% 20
60% 5 60% 13 60% 21
50% 6 50% 14 50% 22
40% 7 40% 15 40% 23
30% 8 30% 16 30% 24
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5.6 Pfidavné parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor ek pa-
rametru
P536 Proudové omezeni S
0.1..20/21 Vystupni proud FM se omezi na nastavenou hodnotu. Je-li tato hodnota dosazena, snizuje FM
(nasobek jmen. svou aktualni vystupni frekvenci.

proudu ménice)
[1.5]

Nasobici konstanta jmenovitého proudu ménice, udava mezni hodnotu

21=VYP  vypnuti proudového omezeni. Toto je sou¢asné zakladni nastaveni tohoto

parametru.

P537 Pulsni odpojeni S
10 ... 200 % / 201 Touto funkci se zabrani pfi odpovidajicim zatiZeni rychlému odpojeni FM. Se zapnutym pulsnim

150 odpojenim se omezi vystupni proud na nastavenou hodnotu. Toto omezeni je realizovano
[ ] kratkodobym odpojenim jednotlivych tranzistord stfidace, aktualni vystupni frekvence zlstava

nezménéna.

10...200% = mezni hodnota vztazena na jmenovity proud FM

201 = funkce je vypnuta

POZNAMKA: Hodnota nastavena v P536 mdZe byt ni$i nez zde nastavena hodnota
Pfi nizkych vystupnich frekvencich (< 4.5Hz) nebo pfi vysokych pulsnich
frekvencich (> 6kHz resp. 8kHz, P504) mUize byt pulsni odpojeni ovlivnéno redukci
vykonu (viz. kap. 8.5).

POZNAMKA: Je-li funkce pulsniho odpojeni vypnuta (P537=201) a v parametru P504 nastavena
vysoka pulsni frekvence, snizuje ménic frekvence automaticky pulsni frekvenci pfi
dosazeni mezniho vykonu. Je-li méni¢ frekvence opét odlehéen, zvysi se pulsni
frekvence zpét na puvodni hodnotu.

P538 Hlidani sitového napéti S
0..4 Pro spolehlivy provoz ménice frekvence musi napajeci napéti odpovidat ur€itym kvalitativnim

3 pozadavkim. Dojde-li ke kratkodobému preruseni jedné faze nebo napajeci napéti poklesne pod
[31] urcitou mezni hodnotu, vyhlasi méni¢ poruchu.

Za urcitych provoznich podminek je Zadouci, aby poruchové hlaSeni bylo potlaceno. V tomto

pfipadé mlze byt modifikovano hlidani vstupu.

0 = vypnuto: Zadné hlidani napajeciho napéti.

1 = pouze vypadek faze: ke hlaseni poruchy vede pouze vypadek faze.

2 = pouze podpéti: ke hlaseni poruchy vede pouze podpéti.

3 = vypadek faze i podpéti: ke hlaseni poruchy vede vypadek faze nebo podpéti.

4 = DC- napdjeni: Pfi pfimém napajeni stejnosmérnym napétim se predpoklada vstupni
napéti 480V. Hlidani vypadku faze a podpéti sité jsou deaktivovany.

UPOZORNENI: Provoz s nedovolenym sitovym napétim muze vést ke zni¢eni FM! Ménige

1/3~230V or 1~115V nemaji funkéni monitorovani vypadku faze!

P539 Hlidani vystupu S P
0..3 Touto ochrannou funkci se kontroluje vystupni proud a spravnost napéti na svorkach U-V-W. V
(0] pfipadé chyby se vyhlasi chybové hlaseni E016.

0 = vypnuto: Nevykonava se zadna kontrola.

1 = pouze chyba faze motoru: Je méfen vystupni proud a kontrolovan na symetrii. Dojde-li
k nesymetrii, odpoji se FM a vyhlasi poruchu E016.

2 = pouze hlidani magnetizace: V okamziku zapnuti FM se kontroluje vy§e magnetiza¢niho
proudu (toku). Neni-li vytvofen dostate¢ny magnetizacni proud, odpoji se FM s chybovym
hlaSenim E016. Toto se déje nezavisle na parametrech P107/P114, brzda motoru
neodbrzdi.

3 = faze motoru a hlidani magnetizace

UPOZORNENI: Tato funkce se nabizi jako dopliikova ochranna funkce pro zdvihové aplikace,
nelze ji vSak vSak brat jako vyhradni ochranu osob.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor ek pa-
rametru
P540 Rezim sméru otaceni S P
0..7 Z bezpecénostnich divodu Ize timto parametrem zabranit provedeni zmény sméru otaceni a tim i
(0] béhu ve Spatnému sméru.
Funkce neni aktivni pfi rezimu polohovani (tyka se jen SK53xE, pfi P600 # 0).
0 = Zzadné omezeni sméru otaceni
1 = zablokovana zména sméru otaceni, tlacitko zmény sméru na jednotce ControlBox
SKTU3-CTR je zablokovano.
2 = pouze béh vpravo *, je mozny béh pouze vpravo. Volba ,Spatného” sméru otaceni vede
k vystupu OHz.
3 = pouze béh vlevo *, je mozny béh pouze vlevo. Volba ,$patného” sméru otaceni vede k
vystupu OHz.
4 = pouze smér povelu k béhu, ota€eni je mozné pouze ve sméru odpovidajicimu povelu k
béhu, jinak se vyrabi OHz.
5 = pouze béh vpravo, hlidany *, je mozny béh pouze vpravo. Volba ,Spatného” sméru
otaceni vede k odpojeni FM.
6 = pouze béh vlevo, hlidany *, je mozny béh pouze vlevo. Volba ,Spatného” sméru otaceni
vede k odpojeni FM.
7 = pouze smér povelu k béhu, hlidany, otaceni je mozné pouze ve sméru odpovidajicimu
povelu k béhu, jinak se FM odpoji.
*) plati pro fizeni z klavesnice (SK TU3-) a Fidicich svorek,
doplrikové je tlacitko sméru na ControlBox zablokovano.
P541 Externi fFizeni relé S

0000 ... 3F1F (hex)

[ 0000 ]

Touto funkci vznikd moznost Fidit vystupni relé a digitalni vystupy nezavisle na stavu ménice
frekvence. K tomu je tfeba nastavit odpovidajici vystup na funkci ,Externi fizenf’.

Tuto funkci Ize pouzit manualné nebo ve spojeni s fizenim pfes sbérnici.

Bit0= relé 1 Bit4= dig. AOut 1 Bit10= Bus Out Bit 2
Bit1= relé2 (analog. vystup 1) gy 14 - Bus Out Bt 3
Bit2= relé 3 (DOUT1) Bit 5 ... 7 = rezervovano Bit12= Bus Out Bit 4
Bit3= relé 4 (DOUT2) Bit8= Bus OutBit0 Bit13= Bus Out Bit 5
Bit9= Bus Out Bit 1
Bit 13-12 Bit 11-8 Bit 7-4 Bit 3-0
_ 00 0000 0000 0000 binamé

Min. hodn.

0 0 0 0 hex

11 1111 0001 1111 binamé
Max. hodn.

3 F 1 F hex

BUS: Odpovidajici hexadec. hodnota se zapiSe do parametru a tim dojde k sepnuti pfisluSnych

relé resp. digitalnich vystup.

ControlBox: Pfi pouziti ControlBox se zada hexadecimalni kod pfimo.

ParameterBox: Kazdy jednotlivy vystup Ize vyvolat oddélené v textovém poli a aktivovat.
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5.6 Pfidavné parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor Sag?netr 5 a-
P542 Externi fizeni analog. vystupu S
0.0...100V Touto funkci Ize nastavit analogovy vystup FM nezavisle na aktualnim provoznim stavu. K tomu
[00] je tfeba nastavit odpovidajici analogovy vystup na funkci ,Externi fizeni’ (P418 = 7).
Tuto funkci Ize pouzit manudlné nebo ve spojeni s fizenim pres sbérnici. Zde nastavena hodnota
se po potvrzeni prepiSe na analogovy vystup.
P543 Bus - skute¢na hodnota 1 S P
0..22 V tomto parametru Ize zvolit hodnotu zpétné vazby 1 pfi Fizeni pfes sbérnici.
[11] UPOZORNENI: Podrobnosti ziskate v pFislusném navodu pro sbé&rnici nebo v popisu k P418.
= Vyp 10 = ... 11 rezervovano
= skute¢na frekvence 12 = Bus Out bity 0...7
= skute¢né otacky 13 = ... 16 rezervovano
= proud 17 = hodnota analog. vstupu 1 (P400)
= momentovy proud (100% = P112) 18 = hodnota analog. vstupu 2 (P405)
= stav dig. vstup(i & relé ' 19 = zadana frekvence Master (P503)
= ... 7 rezervovano 20 = Zzadana frekvence Master po rampé
= Zzadana frekvence 21 = skute¢na frekvence Master bez skluzu
= gislo poruchy 22 = otacky ze snimace otacek (jen pro
SK520/53xE)
P544 Bus — skuteéna hodnota 2 S P
0..22 Tento parametr je identicky s P543.
[0] Podminkou je PPO 2 nebo PPO 4 (P507).
P545 Bus — skute€na hodnota 3 S P
0..22 Tento parametr je identicky s P543.
[0] Podminkou je PPO 2 nebo PPO 4 (P507).
! obsazeni dig. vstupll pfi P543/ 544/ 545 =5
Bit 0 = Digln 1 Bit 1 = Digln 2 Bit 2 = DigIn 3 Bit 3 = Digln 4
Bit 4 = DigIn 5 Bit 5 = Digln 6 (SK 520/53xE) Bit 6 = DigIn 7 (SK 520/53xE)  Bit 7 = rezervovano
Bit 8 = rezervovano Bit 9 = rezervovano Bit 10 = rezervovano Bit 11 = rezervovano
Bit 12 = relé 1 Bit 13 =relé 2 Bit 14 = relé 3 (SK 520/53xE) Bit 15 = relé 4 (SK 520/53xE)
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor Sag?netr 5 a-
P546 Funkce Bus - zad. hodnota 1 S P
0..47 V tomto parametru se pfi fizeni pfes sbérnici pfifadi dodané zadané hodnoté jeji funkce.
[1] UPOZORNENI: Dal$i podrobnosti ziskate v pfislu§ném navodu pro sbérnici nebo v popisu k
P400.
0= Vyp 12 = rezervovano
1 = Zzadana frekvence (16 Bit) 13 = nasobeni
2 = momentové omezeni (P112) 14 = PI procesni reg. skute¢na hodnota
3 = skutecna frekvence PID 15 = PI procesni reg. zad. hodnota
4 = pricteni frekvence 16 = PI procesni reg. predstih
5 = odecteni frekvence 17 = BusInbity 0...7
6 = proudové omezeni (P536) 18 = rezervovano
7 = maximalni frekvence (P105) 19 = stav relé (P434/441/450/455=38)
8 = skutecna frekvence PID ohranic¢ena 20 = hodnota analog. vystupu (P418=31)
9 = skute¢na frekvence PID hlidana 21 = ... 45 rezervovano pro SK530E
10 = kroutici moment Servorezim (P300) 46 = Zadana hodnota pro momentovy

. . procesni regulator
11 = piedstih krout. momentu (P214)

47 = rezervovano

P547 Funkce Bus - zad. hodnota 2 S P

0..47
[0]

P548 Funkce Bus - zad. hodnota 3 S P

0..47
[0]

P549 Funkce PotentiometrBox S

Tento parametr je identicky s P546.

Tento parametr je identicky s P546.

0..16 V tomto parametru se pfi fizeni pfes jednotku PotentiometerBox (SK TU3-POT) pfifadi dodané
(0] zadané hodnoté jeji funkce. (Vysvétleni naleznete v popisu k P400.)

Od verze SW 1.7 RO je mozné nastaveni hodnot 4 a 5, kdy je zadavana pres ControlBox nebo
ParametrBox vedlejSi zadana hodnota (viz.kap.4.4)

0= Vyp 8 = skutecna frekvence PID ohrani€ena
1 = Z&dana frekvence 9 = skute¢na frekvence PID hlidana

2 = momentové omezeni 10 = kroutici moment

3 = skutecna frekvence PID 11 = predstih krout. momentu

4 = piicteni frekvence 12 = rezervovano

5 = odecteni frekvence 13 = nasobeni

6 = proudové omezeni 14 = PI procesni reg. skute¢na hodnota
7 = maximalni frekvence 15 = PI procesni reg. zad. hodnota

16 = PI procesni reg. predstih

SK CSX-0: S jednotkou SimpleBox (viz. kap. 3.2.1) Ize na ménici frekvence pfi P549=1 a pfi
zvoleném displeji provoznich hodnot PO00 pohon ovladat.

PFi dlouhém stisku se pohon rozbéhne, pfi kratkém opét zastavi. Otacky Ize ménit oto€nym
knoflikem v kladném i zaporném rozsahu.

Ovladani ménice pres SimpleBox neni mozné v kombinaci s ParametrBoxem (SK TU3-PAR).

UPOZORNENI: Uvédomte si prosim, Ze v tomto provoznim reZimu Ize pohon zastavit pouze
tlaCitkem (kratky stisk) na displeji provoznich hodnot nebo vypnutim sitového napéti.
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5.6 Pfidavné parametry

Parametr

Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor ek pa-
rametru

P550

Ulozeni datovych sad

0..3
[0]

Do pfisluSenstvi ControlBox je mozné uloZit jednu datovou sadu (sada parametrd 1 ... 4)
pfipojeného ménice frekvence. Ta se ulozi do paméti EEPROM jednotky displeje a nasledné Ize
pfenést na jiné méniCe SK 5xxE se stejnou verzi databanky (srovnejte P742).

0 = Zzadna funkce
1 = FM - ControlBox, parametry pfipojeného ménice se zapisi do jednotky ControlBox.
2 = ControlBox = FM, parametry uloZené v pfipojené jednotce ControlBox se zapis$i do FM.

3 = FU &~ ControlBox, data FM se vyméni s daty z jednotky ControlBox. Pfi této varianté
nedochazi ke ztraté dat, jsou vzdy zpét vyménitelna.

UPOZORNENI: Maji-li byt nahrany parametry star§iho méni¢e do méniée s novéj$im software
(P707), musi byt ControlBox nejprve zapsan novym ménicem (P550=1). Teprve
poté Ize nalist kopirovana data ze starSiho ménice a zapsat do nového.

P551

Profil pohonu S

(0]

Timto parametrem se aktivuje datovy profil dle pouzitého pfisluSenstvi (dle pouzitého dopliiku
SKTU3-..)

CANopen*

DeviceNet

InterBus

Nastaveni

0= USS-protokol (Profil ,Nord*)

1= DS402-Profil | AC-Drives-Profil | Drivecom-Profil

Upozornéni: pfi pouziti interniho rozhrani CANbus (CANnord/CANopen) pfipojeného pfes
konektor RJ45 (u SK520/53xE) je nastaveni tohoto parametru neucinné, profil
DS402 nelze aktivovat.

P552 ...-01
... =02

CAN c¢as cyklu S

0...100 ms
[0]
od SW 1.6

Parametr uréuje ¢as cyklu pro CAN/CANopen-Master provoz a pfi pouziti CANopen absolutniho
snimace otacek (dal$i parametry —viz P503/514/515)

[01] = ¢as cyklu pro CAN/CANopen master

[02] = ¢as cyklu pro CANopen absolutni snimac¢ otacek (SK 53xE)

Dle zvolené prenosové rychlosti (Baudrate) vychazi rizné minimalni hodnoty pro skute¢ny ¢as
cyklu:

Baudrate

Min. hodnota t;

Default CAN Master

Default CANopen Abs.

10kBaud

10ms

50ms

20ms

20kBaud

10ms

25ms

20ms

50kBaud

5ms

10ms

10ms

100kBaud

2ms

5ms

5ms

125kBaud

2ms

5ms

5ms

250kBaud

1ms

5ms

2ms

500kBaud

1ms

5ms

2ms

1000kBaud

1ms

5ms

2ms

Rozsah nastaveni je mezi 0 a 100ms. Pfi nastaveni 0, tedy ,,Auto“bude pouzita tovarni (default)
hodnota — viz tabulka. Funkce hlidajici komunikaci CANopen absolutniho snimace reaguje pfi

150ms vypadku.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor gada pa-
rametru
P554 Min. nasazeni chopperu S
65 ... 100 % Timto parametrem Ize ovlivnit prah spinani brzdného chopperu. V tovarnim nastaveni je hodnota
65 optimalizovana pro vétSinu aplikaci. Pro aplikace, u kterych je generovana pulsujici energie
[65] (klikova hridel), Ize hodnotu tohoto parametru zvysSit, aby se minimalizoval ztratovy vykon v
brzdném rezistoru.
Zvyseni tohoto nastaveni vede rychleji k odpojeni na pfepéti FM.
P555 Vykonové omezeni chopperu S
5...100 % Timto parametrem se programuje manualné Spickové vykonové omezeni pro brzdny rezistor.
100 Zatézovatel (stupefi modulace) brzdného chopperu Ize zvySovat maximalné do udané hranice.
[ ] Je-li tato hodnota dosazena, pfestane FM nezavisle na vysi napéti meziobvodu spinat brzdny
rezistor.
Nasledkem toho byva odpojeni FM na prepéti.
P556 Odpor brzdného rezistoru S
20...400 Q Hodnota odporu pro vypocet maximalniho brzdného vykonu za ucelen ochrany brzdného
rezistoru.
[120] Je-li dosazen maximalni trvaly vykon (P557) v&.pietizeni (200% po 60sec.), vyvola se porucha I%t-
mez (E003.1). DalSi detaily v P737.
P557 Vykon brzdného rezistoru S

0.00 ... 20.00 kW
[0.00]

Trvaly (jmenovity) vykon rezistoru pro zobrazeni aktualniho zatizeni odporu v P737. Pro spravny
vypocet je nutno zadat data do P556 a P557.

0.00 = hlidani vypnuto

P558

Doba magnetizace S P

0/1/2..500ms
(1]

ISD- regulace muze pracovat spravné jen tehdy, existuje-li v motoru magnetické pole. Z tohoto
divodu je motor pfed startem protékam stejnosmérnym proudem. Doba trvani je zavisla na
velikosti motoru a v tovarnim nastaveni FM se nastavi automaticky.

Pro aplikace kritické na €as lze €as magnetizace nastavit ru¢né resp. deaktivovat.
0= vypnuta
1 =automaticky vypocet

2 ... 500 = odpovidajici nastaveny ¢as v [ms]

UPOZORNENI: P¥ili§ nizko nastavené hodnoty mohou snizit dynamiku a rozb&hovy moment.

P559 Cas DC-brzdy po dobéhu s P
0.00 ... 30.00 s Po povelu k zastaveni a uplynuti brzdné rampy je do motoru kratkodobé& poustén stejnosmérny
050 proud, ktery ma pohon uvést pIné do klidu. Dle momentu setrvaénosti Ize ¢as, po ktery pUsobi

[0.50] stejnosmérny proud, nastavit timto parametrem.
Velikost proudu zavisi na pfedchazejicim brzdéni (proudové vektorova regulace) nebo na
statickém boostu (linearni charakteristika).
P560 Rezim ukladani do EEPROM S
0..1 0 = zmeény v nastaveni parametrd budou ztraceny v okamziku odpojeni FM od sité.

[1]

1 = v8echny zmény parametrl se automaticky zapisuji do EEPROM a zUstanou tam uloZeny
i po odpojeni FM od sité.

UPOZORNENI: Pfi pouziti bus- komunikace ke zmé&nam parametril je tfeba mit na zfeteli, ze
nesmi byt pfekro¢en max. pocet cyklu zapisu do EEPROM (100.000 x).
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5.8 Informacni parametry

5.7 Polohovani

Parametry skupiny P6xx se zobrazuji jen u ménic typu SK530E. Slouzi pro nastaveni polohovacich funkci
ménice SK53xE..

Detailni popis téchto parametrd naleznete v doplfikovém manualu BU0510 (www.nord.com)

5.8 Informaéni parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor il 5
parametru
P700 Aktualni porucha
0.0..214 Aktualni trvajici porucha. DalSi detaily v kapitole 6. Poruchova chlaseni.

SimpleBox/ControlBox: Popis jednotlivych kédu poruch naleznete v bodé Poruchova hlaseni.

ParameterBox: Porucha je zobrazena na textové displeji, dal$i informace naleznete v bodé
Poruchova hlaseni.

P701  ..-01 ]
... Posledni porucha 1...5
..-05
0.0..214 V tomto parametru je ulozeno 5 poslednich poruch. Dalsi detaily v kapitole 6. Poruchova chlaseni.
S jednotkou ControlBox je tfeba zvolit odpovidajici misto v paméti 1...5 (Array- parametr) a potvrdit
tlacitkem ENTER, aby bylo mozné precist ulozeny kéd chyby.
P702  ..-01 ) o
... Frekvence pfi posledni poruse 1...5 S
...-05

-400.0 ... 400.0 Hz  V tomto parametru je uloZzena vystupni frekvence, ktera byla vyrabéna v okamziku poruchy.
Ukladaji se hodnoty poslednich 5 poruch.

S jednotkou ControlBox je tfeba zvolit odpovidajici misto v paméti 1...5 (Array- parametr) a potvrdit
tlaCitkem ENTER, aby bylo mozné precist ulozeny kod chyby.

P703 =01 ] ] ;
.. Proud pfi posledni poruse 1...5 S
..-05
0.0...999.9 A V tomto parametru je uloZen vystupni proud, ktera byl vyrabén v okamziku poruchy. Ukladaji se
hodnoty poslednich 5 poruch.
S jednotkou ControlBox je tfeba zvolit odpovidajici misto v paméti 1...5 (Array- parametr) a potvrdit
tlacitkem ENTER, aby bylo mozné precist uloZzeny kéd chyby.
P704  ...01 o §
... Napéti pfi posledni poruse 1...5 S
..-05
0..500V AC V tomto parametru je uloZeno vystupni napéti, ktera bylo vyrabéno v okamziku poruchy. Ukladaji
se hodnoty poslednich 5 poruch.
S jednotkou ControlBox je tfeba zvolit odpovidajici misto v paméti 1...5 (Array- parametr) a potvrdit
tla¢itkem ENTER, aby bylo mozné pfecist uloZeny kéd chyby.
P705 .. =01

Napéti meziobvodu pfi posledni
_.o5 Pboruse1..5

0...1000 vV DC V tomto parametru je uloZzeno napéti meziobvodu, které bylo pfitomno v okamziku poruchy.
Ukladaji se hodnoty poslednich 5 poruch.

S jednotkou ControlBox je tfeba zvolit odpovidajici misto v paméti 1...5 (Array- parametr) a potvrdit
tlacitkem ENTER, aby bylo mozné precist ulozeny kéd chyby.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S .
parametru
P706 ~-01" sada parametra pii posledni S
.05 Poruse1..5
0..3 V tomto parametru je uloZeno ¢&islo sady parametrd, ktera byla aktivni v okamziku poruchy.
Ukladaji se hodnoty poslednich 5 poruch.
S jednotkou ControlBox je tfeba zvolit odpovidajici misto v paméti 1...5 (Array- parametr) a potvrdit
tlacitkem ENTER, aby bylo mozné precist ulozeny kéd chyby.
P707 .-01
.. Verze software/ revize
..-03
0.0 ... 9999.9 Tento parametr zobrazuje Cislo verze software a
revize pfislusného FM. Toto mize myt vyznamv .01 = &islo verze (1.7)
pfipadé, kdy u riznych ménicu je zapotrebi . .
Stejne'ho nastaveni. ... =02 = gislo revize (RO
pole -03 informuje o vzlastni verzi HW nebo SW, - - 03 = specialni verze Hard-/Software (0.0)
hodnota ,0“ znamena standardni provedeni
P708 Stav digitalnich vstupt (SK 520E)
000000000 ... Zobrazuje stav digitalnich vstupl binarné/hexadecimalné kédovany. Toto zobrazeni Ize pouzit na

111111111 (binar.)

(zobrazeni s

*SK-TU3-PAR)
nebo
0000 ... 01FF

(hexadezimalng)

(zobrazenis
*SK-TU3-CTR

pfezkouseni funkce vstupnich signalu.

Bit 0 = digitalni vstup 1
Bit 1 = digitalni vstup 2
Bit 2 = digitalni vstup 3
Bit 3 = digitalni vstup 4

Bit 5 = digitalni vstup 6 (SK 520/53xE)
Bit 6 = digitalni vstup 7 (SK 520/53xE)

Bit 7 = digitalni funkce analog. vstupu 1

Bit 8 = digitalni funkce analog. vstupu 2

*SK-CSX-0)
Bit 4 = digitalni vstup 5
Bit 11-8 Bit 7-4 Bit 3-0
Minimalni 0000 0000 0000 binarné
hodnota 0 0 0 hex
Maximalni 0001 1111 1111 binarné
hodnota 1 F F hex
ControlBox: binarni bity jsou pfepocteny na hexadecimalni hodnotu a zobrazeny v hexa.
ParameterBox: bity jsou zobrazovany zprava doleva vzestupné (binarni format).

P709 Napéti analogového vstupu 1
0.00 ... 10.00 V Zobrazuje zméfenou hodnotu na analogovém vstupu 1.

P710 Napéti na analogovém vystupu
0.0..100V Zobrazuje hodnotu vyrabéného napéti na analogovém vystupu 1. (0.0 ... 10.0V)

P711 Stav vystupt (SK 520E)
0000 ... 1111 Zobrazuje aktualni stav vystupnich relé a tranzistorovych vystupd.
(binar.) Bit 0 = vystup 1 (relé K1) Bit 2 = vystup 3 (DOUT1) )
(*zobrazenl s % . SK 520/53xE
SK-TU3-PAR) Bit 1 = vystup 2 (relé K2) Bit 3 = vystup 4 (DOUT1) | Jenu X
nebo
0000 ... 01FF

(hexadezimalng)

(zobrazenis
*SK-TU3-CTR
*SK-CSX-0)
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5.8 Informacni parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S .
parametru
P712 Napéti analogového vstupu 2
0.00 ...10.00V Zobrazuje zméfenou hodnotu na analogovém vstupu 2.
P714 Doba provozu

0.10 ... 9999.99 h

Tento parametr zobrazuje ¢as, po ktery byl FM pod napétim a pfipraven k provozu.

P715

Doba béhu

0.00 ... 9999.99 h

Tento parametr zobrazuje €as, po ktery byl ménici vydan povel k béhu a FM vyrabi na svém
vystupu proud.

P716

Aktualni frekvence

-400.0 ... 400.0 Hz

Zobrazuje aktualni vystupni frekvenci.

P717

Aktualni otacky

-9999 ... 9999 rpm

Zobrazuje aktualni méni¢em vypoctené otacky motoru.

P718 . =01
.. =02
..-03

Aktualni zadana frekvence

-400.0 ... 400.0 Hz

Zobrazuje zadanou hodnotu frekvence. (viz. také 8.1 Zpracovani zadané hodnoty)

.. - 01 = aktuani zadana frekvence ze zdroji zadané hodnoty
.. - 02 = aktuani zadana frekvence po zpracovani ve stavovém diagramu FM
... - 03 = aktuani zadana frekvence po aplikaci rampy

P719 Aktualni proud
0.0...999.9 A Zobrazuje aktualni vystupni proud.
P720 Aktualni momentovy proud
-999.9 ... 9999 A Zobrazuje aktualni vypo¢teny momentotvorny proud (€inny proud). Zakladem pro vypocet jsou data
motoru P201...P209.
- zaporné hodnoty = generatoricky, > kladné hodnoty = motoricky
P721 Aktualni tokotvorny proud
-999.9...9999 A Zobrazuje aktualni vypocteny tokotvorny proud (jalovy proud). Zakladem pro vypocet jsou data
motoru P201...P209.
P722 Aktualni napéti
0..500V Zobrazuje aktualni vyrabéné stfidavé napéti na vystupu FM.
P723 Aktualni slozka napéti Ud
0..500V Zobrazuje aktualni tokotvornou slozku napéti.
P724 Aktualni slozka napéti Uq
0..500V Zobrazuje aktualni momentotvornou sloZku napéti.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S .
parametru
P725 Aktualni coso
0.00 ... 1.00 Zobrazuje aktualni vypocteny cos ¢ pohonu.
P726 Zdanlivy vykon
0.00 ... 99.99 kKVA  Zobrazuje aktualni vypocteny zdanlivy vykon. Zakladem pro vypocet jsou data motoru
P201...P209.
P727 Mechanicky vykon
-99.99 ... 99.99 kW  Zobrazuje aktualni vypocteny ¢inny vykon motoru. Zakladem pro vypocet jsou data motoru
P201...P209.
P728 Sit'ové napéti
0..1000V Zobrazuje aktualni sitové napéti pfipojené k FM.
P729 Kroutici moment
0...400 % Zobrazuje aktualni vypocteny kroutici moment. Zakladem pro vypocet jsou data motoru
P201...P209.
P730 Tok
0...400 % Zobrazuje FM vypocteny aktualni tok motoru. Zakladem pro vypocet jsou data motoru
P201...P209.
P731 Aktualni sada parametru
0..3 Zobrazuje aktualni provozni sadu parametru.
0 = sada parametrd 1 2 = sada parametri 3
1 = sada parametr(i 2 3 = sada parametr( 4
P732 Proud faze U S
0.0...999.9 A Zobrazuje aktualni proud faze U.

UPOZORNENI: Tato hodnota miiZze byt vlivem metody méFeni i u symetrickych vystupnich
proudd odli$na od hodnoty v P719.

P733 Proud faze V S
0.0...9999A Zobrazuje aktualni proud faze V.

UPOZORNENI: Tato hodnota méiZe byt vlivem metody méfeni i u symetrickych vystupnich
proudu odli$na od hodnoty v P719.

P734 Proud faze W S
0.0...999.9 A Zobrazuje aktualni proud faze W.

UPOZORNENI: Tato hodnota miiZze byt vlivem metody méFeni i u symetrickych vystupnich
proudd odli$na od hodnoty v P719.
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5.8 Informacni parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S .
parametru

P735 Otacky ze snimace otacek SK 520E S

-999 ... 9999 rpm Zobrazuje aktualni otacky ziskané vyhodnocenim z inkrementalniho ¢idla.
P736 Napéti meziobvodu

0..1000VDC Zobrazuje aktualni napéti meziobvodu.
P737 Akt. vytizeni brzdného rezistoru

0...1000 % Tento parametr informuje o aktualnim vytiZzeni brzdného rezistoru pfi generatorickém provozu,

jsou-li parametry P556 a P557 spravné nastaveny.

Je-li nastaveno P557 = 0, informuje tento parametr o mife vytizeni brzdného chopperu FM. Udaj
100% znamena piné otevieni brzdného tranzistoru, udaj 0% znamena, Ze je brzdny tranzistor
vypnuty (neaktivni).

P738 Aktualni vytizeni motoru
0 ... 1000 % Zobrazuje aktualni vytizeni motoru. Zakladem pro vypocet jsou data motoru P203.

P739 Aktualni teplota chladice
0..100°C Zobrazuje aktualni teplotu chladi¢e FM.

P740 .. =01

-~ Procesni data Bus In S
=13

0000 ... FFFF (hex) Tento parametr informuje o ... - 01 = fidici slovo Ridici slovo, zdroj z P509.

aktualnim fidicim slové a o
Zadané hodnoté, pfenasené
pfes sbérnici.

.. =02 = zad. hodnota 1
... =03 = zad. hodnota 2
.. =04 = zad. hodnota 3

Data zadané hodnoty z hlavni
zadané hodnoty P510 -01.

Zobrazena hodnota
.. =05 = Bus I/O In bity (P480) predstavuje vSechny bity
zdroje Bus In s aplikaci OR.

... - 06 = parametr-data In 1
... - 07 = parametr-data In 2
... - 08 = parametr-data In 3 Data pfi pfenosu parametr(.
.. =09 = parametr-data In 4
... =10 = parametr-data In 5

.. =11 = Zad. hodnota 1 Data zadané hodnoty z
... =12 = Zad. hodnota 2 vedlejsi zadané hodnoty P510
.. =13 = zad. hodnota 3 -02.
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Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S .
parametru
P741  ..-01 ]
Procesni data Bus Out S
..-13
0000 ... FFFF (hex) Tento parametr informuje o ... - 01 = stavové slovo Stavové slovo, zdroj z P509.

aktualnim stavovém slové a
o skute¢né hodnoté,
pfenasené pres sbérnici.

... - 02 = skuteC¢na hodn. 1 (P543)
... - 03 = skuteCna hodn. 2 (P544)
... - 04 = skute¢na hodn. 3 (P545)

Zobrazena hodnota
... =05 = Bus I/0O Out bity (P480) predstavuje vSechny bity
zdroje Bus Out s aplikaci OR.

.. - 06 = parametr-data Out 1
... - 07 = parametr-data Out 2
.. - 08 = parametr-data Out 3 Data pfi pfenosu parametra.
... - 09 = parametr-data Out 4
... = 10 = parametr-data Out 5

... =11 = skut. hodn.1 Master Skute¢na hodnota funkce
... =12 = skut. hodn.2 Master Master
.. =13 = skut. hodn.3 Master P502 / P503.
P742 Verze databanky S
0...9999 Zobrazuje interni verzi databanky FM.
P743 Typ ménice
0.25 ... 11.00 Zobrazuje vykon méni¢e v kW, napf. ,1.50“ = FM o vykonu 1.5kW.
P744 Stupen vybavy

0000 ... FFFF (hex) V tomto parametru se zobrazi integrované zvlastni provedeni FM. Zobrazeni probiha v
hexadecimalnim kédu (SimpleBox, ControlBox, Bus-systém).

PFi pouziti jednotky ParameterBox je zobrazen textovy udaj.

SK 500E/505E = 0000

SK520E= 0101 SK 530E/535E = 0201
SK510E/511E/515E=0000
P745 Verze vybavy
0.0...999.9 SW verze technologického rozhrani (SK TU3-xxx), ma-li pfisluSenstvi svij vlastni procesor (tzn. ne
SK TU3-CTR)
P746 Stav vybavy S

0000 ... FFFF (hex) Zobrazuje aktualni stav (chyby, komunikaci,....) technologického rozhrani (SK TU3-xxx), ma-li
prislusenstvi sv(j vlastni procesor (tzn. ne SK TU3-CTR)

Detaily kodl uvedeny v manualech k jednotlivym bus — rozhranim.

P747 Rozsah napéti ménice
0..2 Udava rozsah sitového napéti, které je specifikovano pro tento pfistroj.
0= 100...120V 1= 200..240V 2 = 380..480V
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5.8 Informacni parametry

Parametr Nastavena hodnota / Popis / Upozornéni Pristroj Supervisor S .
parametru
P748 ..-01
Stav CANopen od SK 520E S
...~ 03
0000 ... FFFF (hex) [01] = stav CANbus/CANopen [02] = rezervovano [03] = rezervovano
Bit 0 = 24V napdjeni sbérnice
Bit 1 = CAN-Bus ve stavu ,Bus warning“ — vystraha
Bit 2 = CAN-Bus ve stavu ,Bus off‘ — vypnuto
Bit 3..5 = nepouzito
Bit 6 = Protokol CAN-rozhrani je 0 =CAN nebo 1=CANopen
Bit 7 = nepouzito
Bit 8 = odeslano hlaseni ,Bootsup Message* - -
Bit 9 = stav CANopen NMT CANopen NMT Bit 10 Bit9
Bit 10 = stav CANopen NMT zastaveno = 0
Bit 11 = nepouzito pfiprava = 1 0
Bit 12..14 = nepouzito _ 1 1
Bit 15 = nepouzito provoz =
P750 Statistika Nadproud S
0...9999 Pocet hldSeni nadproudu béhem doby provozu P714.
P751 Statistika Prepéti S
0 ... 9999 Pocet hlaSeni Piepéti béhem doby provozu P714.
P752 Statistika Chyba sit'ového napéti S
0...9999 Pocet hlaseni Chyba sitového napéti béhem doby provozu P714.
P753 Statistika Prehrati S
0...9999 Pocet hlaSeni Pfepéti b&hem doby provozu P714.
P754 Statistika Ztrata parametru S
0 ... 9999 Pocet hlaseni Ztrata parametr(i béhem doby provozu P714.
P755 Statistika Systémova chyba S
0...9999 Pocet hlaseni Systémova chyba béhem doby provozu P714.
P756 Statistika Time Out S
0...9999 Pocet hlaseni Time Out béhem doby provozu P714.
P757 Statistika Zakaznicka chyba S
0...9999 Pocet hlaSeni Zakaznicka chyba béhem doby provozu P714.
P799 =01 Provozni hodiny pfi posledni
.05 poruse1..5
0.1...9999.99 Tento parametr zobrazuje stav poc€itadla provoznich hodin (P714) v okamziku pfislusné posledni
poruchy. Pole 01...05 odpovida poslednim porucham 1...5.
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5.9 Prehled parametri, nastaveni po uvedeni do provozu

(P) = zavislé na sadé parametru; tyto parametry jsou rozdilné nastavitelné ve 4 sadach parametr(i.

S = Supervisor ...dostupné v zavislosti na nastaveni P003

P Popis I:;?;cl svl;goe:_ = Nastaven; :o uvedeni :: provozu =

ZOBRAZENi PROVOZNICH HODNOT (5.1)

P000 Displej provoznich hodnot

P001 Volba veli¢iny pro zobrazeni 0

P002 Konstanta displeje 1.00 S

1 oot e it

ZAKLADNIi PARAMETRY (5.2)

P100 Sada parametra 0

P101 Kopirovani sady parametr( 0

P102 (P) Cas rozbéhu [s] 2.0

P103 (P) Cas dob&hu [s] 2.0

P104  (P) Minimalni frekvence [Hz] 0.0

P105 (P) Maximalni frekvence [Hz] 50.0

P106 (P) Zaobleni ramp [%] 0 S

P107 (P) Reaké. doba brzdy pfivyp [s] 0.00

P108 (P) Rezim vypnuti 1 S

P109 (P) Proud DC-brzdéni [%] 100 S

P110 (P) Cas DC-brzdéni [s] 2.0 S

P111  (P) P-sloZzka moment. proudu [%] 100 S

P112  (P) Omezeni moment. proudu [%] ?voy1p) S

P113 (P) Tipovaci frekvence [HZz] 0.0 S

P114  (P) Reakég. doba brzdy odbrz. [s] 0.00

DATA MOTORU / PARAMETRY CHARAKTERISTIK (5.3)

P200 (P) Seznam motort 0

P201  (P) Jmenovita frekvence [Hz] 50.0 * S

P202 (P) Jmenovité otacky [rpm] 1385 * S

P203 (P) Jmenovity proud [A] 4.8 * S

P204 (P) Jmenovité napéti [V] 230 * S

P205 (P) Jmenovity vykon [kW] 1.10 *

P206 (P) cos ¢ 0.78* S

p207 (P) ﬁ\?%;g;:?)?tt%%helnikﬂ] ( S

P208 (P) Odpor statoru [Q] 6.28* S

P209 (P) Proud naprazdno [A] 3.0* S

P210 (P) Staticky Boost [%] 100 S

P211  (P) Dynamicky Boost [%] 100 S

P212  (P) Kompenzace skluzu [%] 100 S
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5.9 Pfehled parametr(

Parametr  Popis Tovarni | Super- Nastaveni po uvedeni do provozu
nastav. visor P1 P2 P3 P4

P213  (P) Zesileni ISD-regulatoru [%] 100 S

P214  (P) Predstih krout. momentu [%] O S

P215 (P) Predstih Boostu [%] 0 S

P216 (P) Cas predstihu Boostu [s] 0.0 S

P217  (P) Tlumeni kmitani [%] 10 S

P218  (P) Stupefi modulace [%] 100 S

P219 Automaticka magnetizace 100 S

P220 (P) Identifikace parametri 0

*) zavisi na vykonu FM, resp. na P200 / P220

PARAMETRY REGULACE (5.4) VSTUP IRC

CIDLA, POUZE U SK 520E/530E

P300 (P) Servorezim [VYP /ZAP] 0
P301 Pocet pulstl IRC &idla 6
P310 (P) Konstanta P reg. otacek [%] 100
P311  (P) Konst. | reg. otacek [%/ms] 20
P312  (P) P reg. moment. proudu [%] 200 S
P313  (P) Ireg. mom. proudu [%/ms] 125 S
P314 (P) Mezreg. moment. proudu [V] 400 S
P315 (P) P reg. tok. proudu [%] 200 S
P316  (P) Ireg. tok. proudu [%/ms] 125 S
P317 (P) Mezreg. tok. proudu [V] 400 S
P318 (P) P reg. odbuzeni[%)] 150 S
P319 (P) Ireg. odbuzeni [%/ms] 20 S
P320 (P) Mezreg. odbuzeni [%] 100 S
P321  (P) ZvySeni konst. | reg. otaek 0 S
P325 Funkce snimace otacek 0
P326 Pfevod inkrement. €idla 1.00
P327 Max. odchylka rychlosti [rpm] 0 (vyp)
RIDICI SVORKY (5.5)
P400 Funkce analogového vstupu 1 1
P401 Rezim analogového vstupu 1 0 S
P402 Pfifazeni 0% an. vstupu 1 [V] 0.0 S
P403 Pfifaz. 100% an. vstupu 1 [V] 10.0 S
P404 Filtr an. vstupu 1 [ms] 100 S
P405 Funkce analogového vstupu 2 0
P406 ReZim analogového vstupu2 0 S
P407 Pfifazeni 0% an. vstupu 2 [V] 0.0 S
P408 Pfifaz. 100% an. vstupu 2 [V] 10.0 S
P409 Filtr an. vstupu 2 [ms] 100 S
P410 (P) Min. frekv.vedl.zad. hod. [Hz] 0.0
P411  (P) Max. frekv.vedl.zad. hod. [Hz] 50.0
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Parametr  Popis Tovarni | Super- Nastaveni po uvedeni do provozu
nastav. visor P1 P2 P3 P4
P412 (P) Z&d. hodnota proces. reg.[V] 5.0 S
P413  (P) P-slozka PID reulatoru [%] 10.0 S
P414  (P) I-slozka PID reg. [%/ms] 10.0 S
P415 (P) D-slozka PID reg. [%oms] 1.0 S
P416 (P) Rampa PID zad. hodnoty [s] 2.0 S
P417  (P) Offset analog. vystupu [V] 0.0 S
P418 (P) Funkce analogového vystupu 0
P419  (P) Norm. analog. vystupu [%] 100
P420 Funkce digitalniho vstupu 1 1
P421 Funkce digitalniho vstupu 2 2
P422 Funkce digitalniho vstupu 3 8
P423 Funkce digitalniho vstupu 4 4
P424 Funkce digitalniho vstupu 5 0
P425 Funkce digitalniho vstupu 6 0
P426 (P) Cas rychlého zastaveni [s] 0.10
P427 Rychlé zastaveni pfi poruse 0
P428 (P) Automat. rozbéh [Vyp/Zap] O
P429  (P) Pevna frekvence 1 [HZz] 0.0
P430 (P) Pevna frekvence 2 [HZ] 0.0
P431  (P) Pevna frekvence 3 [HZ] 0.0
P432 (P) Pevna frekvence 4 [Hz] 0.0
P433 (P) Pevna frekvence 5 [Hz] 0.0
P434  (P) Funkce relé 1 1
P435 (P) Normovani relé 1 [%] 100
P436  (P) Hystereze relé 1 [%] 10 S
P441  (P) Funkce relé 2 7
P442 (P) Normovani relé 2 [%] 100
P443  (P) Hystereze 2 [%] 10 S
P450 (P) Funkcerelé 3 0
P451 (P) Normovani relé 3 [%] 100
P452  (P) Hystereze relé 3 [%] 10 S
P455 (P) Funkce relé 4 0
P456  (P) Normovani relé 4 [%] 100
P457  (P) Hystereze relé 4 [%] 10
P460 Cas Watchdog [s] 10.0 S
P461 Funkce 2.snimace 0
P462 Pocet pulsu 2. snimace 1024
P463 Pfevod 2.snimace 1.00
P465 Pole pevnych frekv. [-01..-31] 0
P466  (P) Max. frekv. proces. regulatoru 0.0
P470 Funkce digitalniho vstupu 7 0
138 Technické zmény vyhrazeny BU 0500 CZ



5.9 Pfehled parametr(

Parametr  Popis Tovarni | Super- Nastaveni po uvedeni do provozu
nastav. visor P1 P2 P3 P4
P475 Zpozdéni pfi zapnuti/vypnuti  0.000 S
P480 Funkce Bus I/O In bith 0 S
P481 Funkce Bus I/0 Out bitd 0 S
P482 Norm. Bus I/O Out bitd [%] 100 S
P483 Hyst. Bus 1/0 Out bitt [%] 10 S
PRIDAVNE PARAMETRY (5.6)
P502 Hodnota funkce Master 0 S
P503 Vystup funkce master 0 S
P504 Pulsni frekvence [kHz] 6.0 S
P505 (P) Abs. min. frekvence [HZz] 2.0 S
P506 Automat. kvitovani poruchy 0 S
P507 PPO-typ 1
P508 Profibus-adresa 1
P509 Zdroj fidiciho slova 0
P510 Zdroj zadané hodnoty 0 (auto)
P511 USS-Baudrate 3
P512 USS-adresa 0
P513 Doba vypadku telegramu [s] 0.0 S
P514 CAN-Baudrate 4
P515 CAN-adresa 50
P516 (P) Zaclonéna frekvence 1 [HZ] 0.0 S
P517 (P) Rozsah zaclonéni 1 [Hz] 2.0 S
P518 (P) Zaclonéna frekvence 2 [Hz] 0.0 S
P519 (P) Rozsah zaclonéni 2 [Hz] 2.0 S
P520 (P) Letmy start 0 S
P521 (P) Rozliseni letmého startu [Hz] 0.05 S
P522 (P) Offsetletmého startu [HZ] 0.0 S
P523 Tovarni nastaveni 0
P533 Faktor 1%t-motoru [%] 100 S
P534 Momentové odpojeni ?\?y1p) S
P535 ’t- motoru 0 S
P536 Proudové omezeni 1.5 S
P537 Pulsni odpojeni [%] 150 S
P538 Hlidani sitového napéti 3 S
P539 (P) Hilidani vystupu 0 S
P540 Rezim sméru otaceni 0 S
P541 Externi Fizeni relé [hex] 0000 S
P542 Ext. fizeni analog. vystupu [V] 0.0 S
P543 (P) Bus - skute¢na hodnota 1 1 S
P544  (P) Bus - skute¢na hodnota 2 0 S
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Parametr  Popis Tovarni | Super- Nastaveni po uvedeni do provozu
nastav. visor P1 P2 P3 P4

P545 (P) Bus - skute¢na hodnota 3 0 S

P546 (P) Bus -Zzadana hodnota 1 1 S

P547 (P) Bus -Zzadana hodnota 2 0 S

P548 (P) Bus -Zzadana hodnota 3 0 S

P549 Funkce Potentiometer-Box 0 S

P550 Ulozeni datovych sad 0

P551 Profil pohonu 0 S

P552 CAN ¢as cyklu 0 S

P554 Min. nasazeni chopperu [%] 65 S

P555 P - omezeni chopperu [%] 100 S

P556 Odpor brzdného rezistoru [Q] 120 S

P557 Vykon brzd. rezistoru [kW] 0 S

P558 (P) Doba magnetizace [ms] 1 S

P559 (P) Cas DC brzdy po dob&hu [s]  0.50 S

P560 Rezim ukladani do EEPROM 1 S

POLOHOVANI (5.7)

Upozornéni: DalSi detaily uvedeny v dopliikovém manualu BU0510

(www.nord.com)

P600 (P) Polohovani 0 (aus) S
P601 Skutecna poloha [rev] -—-

P602 Z4dana poloha [rev] -

P603 Diference polohy [rev] - S
P604 Typ snimace drahy 0 S
P605 RozliSeni abs. ¢idla CANopen 10 S
P607 Pfevod — Citatel 1 S
P608 Pfevod — jmenovatel 1 S
P609 Offset pozice [rev] 0 S
P610 ReZim zadané hodnoty polohy 0 S
P611 Zesileni P reg. polohy [%] 5 S
P612 Velikost cilového okna [rev] 0 S
P613 Poloha [rev] 0 S
P615 Maximalni poloha [rev] 0 S
P616 Minimalni poloha [rev] 0 S
P625 Hystereze relé [rev] 1 S
P626 Srovnavaci poloha relé [rev] 0 S
P630 Max. odchylka polohy [rev] 0 S
P631 [Cﬁg\},/]ba synchronizace Abs/Inc 0 s
P640 Jednotka hodnoty polohy 0 S
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5.9 Pfehled parametr(

Parametr

Popis

Aktualni stav resp. zobrazovana hodnota

INFORMACE (5.7), POUZE PRO CTENI

P700 (P) Aktualni porucha

P701 Posledni porucha 1...5

P702 Frekv. posledni poruchy 1...5

P703 Proud posledni poruchy 1...5

P704 Napéti posledni poruchy 1...5

P705 Nap. meziobvodu posl. por. 1...5

P706 Sada parametrt posl. por. 1...5

P707 Verze software (/-revize)

P708 Stav dig. vstupl (bin/hex)

P709 Napéti analog. vstupu 1 [V]

P710 Napéti analog. vystupu [V]

P711 Stav relé [hex]

P712 Nap. analog. vstupu 2 [V]

P714 Doba provozu [h]

P715 Doba béhu [h]

P716 Aktualni frekvence [Hz]

P717 Aktudlini otacky [1/min]

P718 Akt. zad. frekvence 1..3 [HZ]

P719 Aktualni proud [A]

P720 Akt. moment. proud [A]

P721 Aktudlni tok. proud [A]

P722 Aktualni napéti [V]

P723 Napéti Ud [V]

P724 Napéti Uq [V]

P725 Aktualni cos @

P726 Zdanlivy vykon [kVA]

P727 Mechanicky vykon [kW]

P728 Sitové napéti [V]

P729 Kroutici moment [%]

P730 Tok [%]

P731 Aktudini sada parametrd

P732 Proud faze U [A]

P733 Proud faze V [A]

P734 Proud faze W [A]

P735 Otacky ze snimace otacek [rpm]

P736 Napéti meziobvodu [V]

P737 Akt. vytizeni brzd. rezistoru [%]

P738 Akt. vytizeni motoru [%]

P739 Aktualni teplota chladice [°C]
BU 0500 CZ Technické zmény vyhrazeny 141



NORDAC SK 500E Manual

Parametr

Popis Aktualni stav resp. zobrazovana hodnota

INFORMACE (5.7), POUZE PRO CTENI

P740 Procesni data Bus In [hex]
P741 Procesni data Bus Out [hex]
P742 Verze databanky

P743 Typ ménice

P744 Stupen vybavy

P745 Verze vybavy

P746 Stav vybavy

P747 Rozsah napéti ménice 230/400V
P748 Stav CANopen

P750 Statistika Nadproud

P751 Statistika Prepéti

P752 Statistika Chyba sit. napéti
P753 Statistika Prehrati

P754 Statistika Ztrata parametru
P755 Statistika Systémova chyba
P756 Statistika Time Out

P757 Statistika Zakaznicka chyba
P799 Provoz. hod. posl. poruchy 1...5
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6 Poruchova hlaseni

6 Poruchova hlaseni

Poruchy vedou k odpojeni ménice frekvence, aby se zabranilo znieni pfistroje.
Jsou k dispozici nasledujici moznosti, jak pfistroj uvést do bezporuchového stavu (kvitovat):
1. vypnuti a opétovné zapnuti sitového napéti,
2. pomoci pfislusné naprogramovaného digitalniho vstupu (P420 ... P425 / P470 = funkce 12),

3. odebranim povelu k ,béhu“ na ménici frekvence (neni-li zadny digitalni vstup naprogramovan pro kvi-
tovani),

4. kvitovanim po sbérnici nebo
5. pres P506, automatické kvitovani poruchy.

LED pristroje: Ve stavu po vybaleni jsou zvenéi viditeIné 2 LED (zelena/Cervena). Tyto signalizuji aktualni
stav pfistroje.

Zelena LED signalizuje pfitomnost sitového napéti, a v provozu pomoci rychlosti blikani stupen pfetizeni vy-

stupu ménice.

Cervena LED signalizuje vzniklou poruchu, b&hem které odpovida &etnost blikani &iselnému kédu poruchy

(Kap. 6.2).

6.1 Displej SimpleBox / ControlBox

Jednotky SimpleBox nebo ControlBox zobrazuji poruchu jejim islem a pfedchazejicim pismenem ,E*. Do-
plfikové Ize aktualni poruchu zobrazit v parametru P700. Posledni poruchova hlaseni jsou ulozena v paramet-
ru P701. DalSi informace o stavu méniCe frekvence v okamziku pfichodu poruch Ize ziskat v parametrech
P702 az P706 / P799.

Netrva-li jiz pfi€¢ina poruchy, zobrazeni poruchy na jednotce SimpleBox / ControlBox blika a chybu Ize odkvito-
vat tlaCitkem Enter.

6.2 Tabulka moznych poruchovych hlaseni

Zobrazeni na Porucha Pricina
ControlBoxu Text na ParameterBoxu e Naprava
Skupina Detailv P700
[ P701
E001 1.0 Prehrati ménice Chybovy signal koncového modulu (staticky)
e Snizit teplotu okoli (<50°C resp. <40°C, viz. také kap.
7 Technicka data)
e Provéite vétrani rozvadéce
e zvysit teplotu rozvadéce, >0°C
E002 2.0 Prehrati motoru (termistor) Aktivovalo se teplotni ¢idlo v motoru
Pouze je-li naprogramovan e Snizit zatizeni motoru
digitalni vstup (Funkce 13). e
e Zvysit otacky motoru
e Pouzit cizi chlazeni motoru
21 Prehiati motoru (Izt) It- motoru aktivovano
Pouze je-li nastaveno I’t- motoru e  Snizit zatizeni motoru
(P535). e e
e  Zvysit otacky motoru
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Zobrazeni na Porucha Pri¢ina
ControlBoxu Text na ParameterBoxu e Naprava
Skupina Detailv P700
/ P701
E003 3.0 Nadproud stfidace [’t-mez aktivovana, napt. > 1,5 x I, po 60s
(vSimnéte si prosim také P504)
e Trvajici pfetizeni na vystupu z ménice
31 Nadproud chopperu U’t-mez pro brzdny chopper aktivovana
(vSimnéte si prosim také P554, P555, P556, P557)
e  Zamezte pretézovani brzdného rezistoru
3.2 Nadproudovy derating Derating (redukce vykonu)
omezeni 125% e  125% nadproud po 50ms
e  Brzdovy chopper proudové pretézovan |zl info — viz
e u pohontl ventilatord: letmy start kap. 8.5
(P520)
3.3 Nadproudovy derating Derating (redukce vykonu)
omezeni 150%
zen! ° e 150% nadproud
e  Brzdovy chopper proudové pretézovan
E004 4.0 Nadproud modulu Chybovy signal z modulu (kratkodoby)
e  Zkrat nebo zemni spojeni na vystupu z ménice
frekvence
o Pouzijte externi vystupni tlumivku (kabel k motoru je
pFili§ dlouhy)
e Porucha brzdného rezistoru nebo pfili§ nizky odpor
rezistoru (viz kap. 7)
41 Nadproud — pulzni odpojeni DoSlo k pulznimu odpojeni (P537), 3x béhem 50ms (mozné jen
pokud P112 a P536 vypnuty)
e  Meénic¢ pfetézovan
e  Zkontrolujte motorova data (P201 ...P209)
E005 5.0 Prepéti meziobvodu Napéti v meziobvodu ménice frekvence je pfili§ vysoké
e Vracenou energii odvedte do brzdného rezistoru
e  Prodluzte dobu brzdéni (P103)
e Eventuelné nastavte rezim vypnuti (P108) na
zpozdéni (ne u zdviha)
e  Prodluzte dobu rychlého zastaveni (P426)
5.1 Prepéti sité Sitové napéti je pfilis vysoké
e  Provéite prosim napéti sité 380V-20%...480V+10%
resp. 200...240V + 10%
E006 6.0 Pr?(:)pé)ti meziobvodu (nabijeci |Napsti sits / meziobvodu je pfilis nizké
chyba
““““““““““““ T e  Provéite prosim napéti sité 380V-20%...480V+10%
6.1 Podpéti sité resp. 200...240V £ 10%
EQ0Q07 7.0 Vypadek faze Jedna z fazi vstupniho napéti byla nebo je pferusena.
e Provéite faze sité 380V-20% az 480V+10%
resp. 200...240V £ 10%, evtl. pFili§ nizké?
e VSechny tfi faze sitového napéti musi byt symetrické.
OFF UPOZORNENI: OFF sviti na displeji, pokud se napéti véech ti fazi snizuje soudasné, takze

nasleduje v provozu regulérni odpojeni sité.
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6 Poruchova hlaseni

Zobrazeni na
ControlBoxu

Skupina Detailv P700

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pric¢ina

e Naprava

/ P701
E008 8.0 Ztrata parametri EEPROM Chyba v datech EEPROM
(pfekroena max. hodnota) . . P~ .
e Verze software ulozené datové sady neodpovida verzi
software ménice frekvence.
UPOZORNENI: Chybné parametry se automaticky nové
nahraji (tovarni nastaveni).
e EMC - poruchy (viz. také E020)
8.1 Neplatny typ ménice e EEPROM chyba
8.2 Chyba kopirovani externi e  Zkontrolujte spravnost nasazeni jednotky ControlBox.
EEPROM (ControlBox) )
e Chyba EEPROM jednotky ControlBox (P550 = 1).
8.3 Zakaznické rozhrani chybné
rozpoznano (KSE)
""""""""""""""""""""""""""""" RozSifujici jednotky ménice frek byl avneé
8.4 Chybna verze datenbanky roc;i)sc:;ﬂ;ﬂf notky ménice frekvence nebyly spravné
------------------------------------------------- e Vypnéte a po chvili opét zapnéte sitové napajeni.
8.7 Original a obraz jsou rozdilné
E009 - Chyba jednotky ControlBox |SPI — Bus rusena, jednotka ControlBox neodpovida.
/Simplebox . . .
e  Zkontrolujte spravnost nasazeni jednotkyControlBox
e  Zkontrolujte propojeni kabelu ze Simplebox
e Vypnéte a po chvili opét zapnéte sitové napajeni.
E010 10.0 Doba vypadku telegramu Chybny pfenos telegramu, provéfte P513.
e  Provéfte propojeni sbérnice.
o  Provéite béh programu Bus protokolu.
e  Provéfte Bus-Master.
e  Provéite napajeni sbérnice CAN/CANopen +24VDC
e chyba ,Nodeguarding“ (interni hlaseni CANopen)
e chyba ,Bus off* (interni hlaSeni CANopen)
10.2 Vypadek telegramu externi Chybny pfenos telegramu
sbérnicového rozhrani - o
e  Provéfte propojeni sbérnice.
e  Provéfte béh programu Bus protokolu.
e  Provéfte Bus-Master.
10.4 Chyba inicializace externi e Provérte P746.
sbérnicového rozhrani Lo ) . oL
e  Sbérnicova skupina neni spravné nasazena.
e Provéite napajeni sbérnicového rozhrani.
10.1
10.3
105 __________ Systémova chyba externi Dalsi podrobnosti naleznete v pfislusném provoznim navodu
T sbérnicového rozhrani sbérnicového pfisludenstvi.
10.6
10.7
10.8 Chyba komunikace externi Chyba spojeni / porucha externi sbé&rnicového rozhrani
sbérnicoveho rozhrani Kratkodoby (<1sec) vypadek napajeni 24VDC pro rozhrani
CAN/CANopen
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Zobrazeni na
ControlBoxu

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pri¢ina
e Naprava

Skupina Detailv P700
/ P701
E0O11 11.0 Chyba ADU Zakaznického Interni rozhrani (vnitfni sbérnice) vadné nebo rusené (EMC)
rozhrani
e Provéite pfipojeni Fidicich svorek na zkrat
e  Minimalizovat EMC ruseni, zajistéte oddélené vedeni
silovych a ovladacich vodi¢u
e dobfe uzemnéte ménic a stinéni kabell
E012 12.0 Watchdog - zakaznicky / Funkce Watchdog je navolena na jeden digitalni vstup a impuls
zakaznicka chyba na pfislusny digitalnim vstupu prodléva déle nez zadany ¢as v
parametru P460 >Cas Watchdog<.
121 Prekroceni meze motorického [Prekroena mez momentu nastavena v P534 [01]
momentu . cixs
e  snizte zatéz motoru
e nastavte vy3Si hodnotu v P534 [01]
12.2 Prekro€eni meze Pfekroena mez momentu nastavena v P534 [02]
generatorického momentu . L.
e  snizte zatéz motoru
e nastavte vyS$Si hodnotu v P534 [02]
E013 13.0 Chyba snimace otacek Chybny signal ze snimace otacek
e  zkontrolovat kontrolni signal ze snimace ,5V Sensor*
(pokud je pouzit)
e zkontrolovat napajeci napéti snimace
13.1 Maximalni odchylka otacek Dosazena mezni odchylka otacek.
e  Zvyste hodnotu v P327.
13.2 Maximalni odchylka otacek - |Aktivovana chyba otacek, motor nemuze dosahnout zadané
vnitini vypnuti hodnoty.
e  Zkontrolovat motorové data P201-P209 Tyto data jsou
ddlezité pro proudovou regulaci
e  ZKkontrolujte zapojeni motoru
e  Zkontrolujte parametry P3xx (pokud je pohon
Vv servorezimu)
e  Zvyste hodnotu pro omezeni momentu P112.
e Zvyste hodnotu pro omezeni proudu P536.
E016 16.0 Chyba faze motoru Jedna z fazi motoru neni dobfe pfipojena.
e Provéite P539
e  Provéfte pfipojeni motoru
16.1 Hlidani proudu motoru v V okamziku zapnuti nebyl dosazen potfebny magnetiza¢ni
zabrzdéném stavu proud.
e Provéite P539
e  Provéite pfipojeni motoru
E018 18.0 Bezpec€nostni okruh Béhem vydaného povelu k béhu meénice frekvence bylo
aktivovano rozpojeni bezpecnostniho okruhu.
e jen u SK51xE a SK53xE, detaily v manualu BU0530
E019 19.0 Chybna identifikace parametra |Automaticka identifikace pfipojeného motoru skoncila chybou
19.1 Spojeni hvézdal/ trojuhelnik e  Provéfte pfipojeni motoru

motoru neni spravné

e Provéfte pfednastavena data motoru (P201...P209)
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6 Poruchova hlaseni

Zobrazeni na

ControlBoxu

Skupina Detailv P700

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pri¢ina
e Naprava

/ P701
E020 20.0 rezervovano
20.1 Watchdog
20.2 Stack Overflow
20.3 Stack Underflow
20.4 Undefined Opcode
205 Protected Instruction Systémova chyba pfi béhu programu, vyvolana EMC-
20.6 lllegal Word Access poruchou.
"""""""""""""""""""""""""""" Dbeijt i érni fipojeni v kap. 2.6.
20.7 lllegal Instruction Access €ite prosim smernic pro pripojent v kap
"""""""""""""""""""""""""" Pouzijte pfidavny externi sitovy filtr. (Kap. 8.3 / 8.4 EMC)
20.8 EPROM - chyba
"""""""""""""""""""""""""" Méni¢ frekvence spravné ,uzemnéte”.
20.9 rezervovano
21.0 NMI chyba
(neni pouzito z hardware)
211 PLL chyba
21.2 ADU Overrun
21.3 PMI Access Error
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7 Technicka data

7.1 VsSeobecna data SK 500E

Funkce Specifikace
Vystupni frekvence 0.0 ... 400.0Hz
Pulsni frekvence 3.0 ... 16.0kHz, standardni nastaveni = 6kHz
redukce vykonu > 8kHz u 230V-pfristroju, > 6kHz u 400V-pfistroja
Typ. pretizitelnost 150% po 60s, 200% po 3,5s
Ochrana proti pfehiati ménice zkrat, zemni spojeni
pfepéti a podpéti pfetiZzeni, béh bez motoru
Regulace a fizeni proudové vektorové Fizeni bez zpétné vazby (ISD), linearni U/f - charakteristika
Analog / PID- vstupy 2x 0...10V (vel.5 a 6: £ 10V), 0/4...20mA, nastavitelny, digitalni funkce 7.5...30V
RozliSeni analogové zadané hodnoty | 10-bit vztazeno na méfici rozsah
Analogovy vystup 0 ... 10V nastavitelny
Stabilita zadané hodnoty analog. < 1% digital. < 0.02%
Hlidani teploty motoru I’t- motor (UL/cUL certifikace), PTC / bimetalovy spinaé (ne UL/cUL)
Digitalni vstupy 5x (2.5V) 7.5...30V, R = (2.2kQ2) 6.1kQ, €as cyklu = 1...2ms
navic u SK 52xE/53xE: 2x 7.5...30V, R; = 6.1kQ, ¢as cyklu = 1...2ms
Galvanické oddéleni Ridici svorky (digitalni a analogové vstupy)
Ridici vystupy 2x relé 28V DC/ 230V AC, 2A
navic u SK 520E/530E: 2x digitalni vystup 15V, 20mA (Dig.Out 1/2)
navic u SK535: 2x digitalni vystup 18...30V(dle vstupu VI), 20mA

2x digitalni vystup 18...30V, 200mA od vel.5
vystup 3/4 - DOUT 1/2

Rozhrani Standard: RS 485 (USS) PrisluSenstvi: Profibus DP
RS 232 (single slave) InterBus
CANbus (kromé SK 50xE) CANopen
CANopen (kromé SK 50xE) DeviceNet

AS- Interface

Uginnost ménice frekvence ca. 95%, dle velikosti

Teplota okoli 0°C ... +40°C (S1-100% ED), 0°C ... +50°C (S3-70% ED 10min)

Skladovaci a transportni teplota -20°C ... +60/+70°C

Dlouhodobé skladovani Méni¢ frekvence nejpozdéji po uplynuti jednoho roku pfipojte na 60 minut na sitové

napéti. Tento cyklus dodrzujte po celou dobu skladovani.
Kryti IP20
Max. nadmorska vyska do 1000m: bez redukce vykonu

1000...4000m: 1%/ 100m redukce vykonu (do 2000m prepét.kat.3)

2000...4000m: je dodrzena pouze prepét. kategorie 2, doporu¢ena externi
prepétova ochrana na sitovém vstupu

Prodleva mezi zapnutimi sitového « S o .
60 s pro v8echny pfistroje, v normalnim pracovnim cyklu

napéti

Sit/Motor/Br.rezistor dle vel. ..25mm? flexibilni s navletkami, ...35mm? pevny kabel

Ridici karta 1.0mm? s navledkami élf,;auht?ov\%(ghn;?greeﬁ
PFipojovac | Relé 1/2 1.5mm? s navletkami (vel.1-4), viz 2.11
i svorky 4mm? s navleckami (vel.5-6)

RS485 / RS232 1x RJ12 (6 polovy)

CANbus / CANopen 2x RJ45 (8 polovy) -kromé SK50xE a SK510E

Externi napajeni Fidici Casti SK 5x5E | velikost 1-4: 18...30V DC, min. 800mA
velikost 5-6: 24...30V DC, min. 1000mA
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7.2 Elektricka data 115V

7 Technicka data

Velikost 1
Typ pfristroje: SK 5xxE -250-112-0 -370-112-0 -550-112-0 -750-112-0
Jmen. vykon motoru 230V 0.25 kW 0.37 kW 0.55 kW 0.75 kW
(4 pdlovy motor) 240V 3 hp Y2 hp % hp 1 hp
Faze sité pocet 1AC
Sitové napéti 1~ 115V 110 ... 120V, £ 10%, 47 ... 63Hz
Vystupni napéti 3~ 230V 3 AC0-220... 240V
Vystupni jmen. proud rms [A] 1.7 22 3.0 4.0
Min. brzdny rezistor pfislusen. 240 Q 190 Q 140 Q 100 Q
1/3AC
Typ. vstupni proud 8A 10 A 13A 18 A
rms [A]
1/3AC
Dop. sitové jisténi 16 A 16 A 16 A 20 A
pomalé [A]
ventilator, teplotné fizeny
Chlazeni volna konvekce teploty spinani:
ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kq] 14
7.3 Elektricka data 230V
Velikost 1
Typ pfristroje: SK 5xxE... -250-323-A -370-323-A -550-323-A -750-323-A
Jmen. vykon motoru 230V 0.25 kW 0.37 kW 0.55 kW 0.75 kW
(4 pdlovy motor) 240V I3 hp Y2 hp Y% hp 1 hp
Faze sité pocet 1/3AC
Sitové napéti 200 ... 240V, £ 10%, 47 ... 63 Hz
Vystupni napéti 3 AC 0 — sitové napéti
Vystupni jmen. proud rms [A] 1.7 22 3.0 4.0
Min. brzdny rezistor pfislusen. 240 Q 190 Q 140 Q 100 Q
1/3AC
Typ. vstupni proud 37124 48/3.1 6.5/4.2 8.7/5.6
rms [A]
1/3AC
Dop. sitové jisténi 10/10 10/10 16/10 16/10
pomalé [A]
Chlazeni volna konvekce
Hmotnost ca. [kq] 14
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Velikost 2/ 3
Typ pristroje: SK 5xxE...| -111-323-A -151-323-A -221-323-A -301-323-A -401-323-A
Jmen. vykon motoru 230V 1.1 kW 1.5 kW 2.2 kW 3.0 kW 4.0 kW
(4 polovy motor) 240V 1% hp 2 hp 3 hp 4 hp 5 hp
Faze sité pocet 1/3AC 3AC
Sitové napéti 200 ... 240V, + 10%, 47 ... 63 Hz
Vystupni napéti 3 AC 0 - sitové napéti
Vystupni jmen. proud rms [A] 55 7.0 9.0 125 16.0
pfi 230VAC
Min. brzdny rezistor pfislusen. 75 Q 62 Q 46 Q 350 26Q
Typ. vstupni proud 1/3AC
bfi 230VAC ms [A] 12.0/7.7 15.2/9.8 19.6/13.3 17.5 22.4
1/3AC
Dop. sitové jisténi 16/16 20/16 25/20 20 25
pomalé [A]
ventilator, teplotné Fizeny
Chlazeni teploty spinani:
ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kg] 1.8 2.7
Velikost 5/ 6
Typ pristroje: SK 5x5E... -551-323-A -751-323-A -112-323-A
Jmen. vykon motoru 230V 5.5 kW 7.5 kKW 11.0 kW
(4 polovy motor) 240V 72 hp 10 hp 15 hp
Faze sité pocet 3AC
Sitové napéti 200 ... 240V, + 10%, 47 ... 63 Hz
Vystupni napéti 3 AC 0 - sitové napéti
Vystupni jmen. proud rms [A] 20.0 27.0 40.0
pfi 230VAC
Min. brzdny rezistor prislusen. 190 14 Q 10Q
Typ. vstupni proud 3AC
bfi 230VAC ms [A] 28.0 38.0 56.0
3AC
Dop. sitové jisténi 35 50 63
pomalé [A]
ventilator, teplotné fizeny
Chlazeni teploty spinani:
ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kg] 8 10.3
unikajici proud pro ménice 230V (pro 1-fazové napajeni)
5m Pozice 0 5m Pozice 2 5m Pozice 1 30m Pozice 0 30m Pozice 2 30m Pozice 1
0,25-0,75 kW 3,7 mA 7,1 mA 35,6 mA 13,6 mA 10,8 mA 39,6 mA
1,1-2,2 kW 4,2 mA 7,3 mA 37,5 mA 14,6 mA 11,4 mA 38,4 mA
pozn.: 1. pozice propojek popsany v kap.2.8.7 (standardni pozice je 1)
2. 5m resp. 30m je délka motorového kabelu
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7.4 Elektricka data 400V

7 Technicka data

Velikost 1/ 2
Typ pristroje: SK 5xxE -550-340-A -750-340-A -111-340-A -151-340-A -221-340-A
Jmen. wkonmotoru 4ov| osskw | orsiw | kW | L 2200
(4 polovy motor) 480V % hp 1hp 1% hp 2hp 3 hp
Faze sité pocet 3AC
Sitové napéti 380 ... 480V, -20% / +10%, 47 ... 63 Hz
Vystupni napéti 3 AC 0 - sitové napéti
Vystupni jmen. proud
pFi 400V rms [A] 1.7 2.3 3.1 4.0 55
Min. brzdny rezistor pfislusen. 390 Q 300 Q 220 Q 180 Q 130 Q
gﬁa’;\t/“p”" proud rms [A] 24 32 43 56 77
Dop. sitové jisténi pomalé [A] 10 10 10 10 10
ventilator, teplotné fizeny
Chlazeni volna konvekce teploty spinani:
ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kq] 14 1.8
Velikost 3/ 4
Typ pristroje: SK 5xxE...| -301-340-A -401-340-A -551-340-A -751-340-A
Jmen. wkonmotoru s0v) sokw | sow | SSKW | TSKRW
(4 polovy motor) 480V 4 hp 5 hp 72 hp 10 hp
Faze sité pocet 3AC
Sitové napéti 380 ... 480V, -20% / +10%, 47 ... 63 Hz
Vystupni napéti 3 AC 0 - sitové napéti
Zﬁgggjme“' proud rms [A] 75 95 12.5 16.0
Min. brzdny rezistor pfisluSen. 91 Q 75 Q 60 Q 44 Q
'Fl)';pd;(;/os\t/upnl proud rms [A] 10.5 13.3 17.5 22.4
Dop. sitové jisténi pomalé [A] 16 16 20 25
ventilator, teplotné Fizeny
Chlazeni teploty spinani:
ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kq] 2.7 3.1
unikajici proud pro ménice 400V (pro 3-fazové napajeni)
5m Pozice 0 5m Pozice 2 5m Pozice 1 30m Pozice 0 30m Pozice 2 30m Pozice 1
0,55-0,75 kW 6,5mA 3,9mA 13,9mA 21,5mA 8,8mA 16,1mA
1,1-2,2 kW 6,5mA 3,9mA 13,8mA 19,5mA 8,9mA 17,3mA
3-4 kW 6,6mA 3,8mA 12,4mA 17,5mA 8,9mA 15,9mA
5,5-7,5 kW 6,6mA 4,0mA 12,5mA 17,5mA 8,8mA 16,9mA
pozn.: 1. pozice propojek popsany v kap.2.8.7 (standardni pozice je 1)
2. 5m resp. 30m je délka motorového kabelu
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Velikost 5/ 6
Typ pristroje: SK 5x5E... -112-340-A -152-340-A -182-340-A -222-340-A
Jmen.wkonmotoru __a0ovf  1tokw | 150KW_ | 1BOKW | 220KkW
(4 pdlovy motor) 480V 15 hp 20 hp 25 hp 30 hp
Faze sité pocet 3AC
Sitové napéti 380 ... 480V, -20% / +10%, 47 ... 63 Hz
Vystupni napéti 3 AC 0 - sitové napéti
Zﬁgg”\;jme”' proud rms [A] 23.0 30.0 37.0 45.0
Min. brzdny rezistor prislusen. 29Q 230 18 Q 15Q
Typ. vstupni proud pfi 400V rms [A] 32.0 42.0 52.0 63.0
Dop. sitové jisténi pomalé [A] 35 50 63 63
ventilator, teplotné Fizeny
Chlazeni teploty spinani:
ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kg] 8 10.3

7.5 Elektricka data pro UL - certifikace

Data uvadéna v tomto odstavci je tfeba dodrzet pfi pouZiti UL- certifikace.

“Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical Amperes, 120 Volts
maximum (SK 5xxE-xxx-112), 240 Volts maximum (SK 5xxE-xxx-323), or 480 Volts maximum (SK 5xxE-xxx-
340), or 500 Volts maximum (SK 5xxE-xxx-350) and minimum one of the two following alternatives.”

Elektricka data 115V

Velikost 1 - 115V sit’

Typ pfistroje: SK 5xxE... -250-112-0 -370-112-0 -550-112-0 -750-112-0
Jmen.vikonmotoru ___ 110v| o2skw | 037TkW | 055KW | O07SKW
(4 pdlovy motor) 120V '3 hp Y2 hp % hp 1 hp

FLA 1AC [A] 77A 95A 125A 17.3A

Dop. sitové J Class Fuse,600V 10A 13A 20 A 25 A

jisténi Bussman B nebo G LPJ-10SP LPJ-13SP LPJ-20SP LPJ-25SP
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Elektricka data 230V

7 Technicka data

Velikost 1 - 230V sit’

Typ piistroje: SK 5xxE...|  -250-323-A -370-323-A -550-323-A -750-323-A
Jmen. vykon motoru 220V 0.25 kW 0.37 kW 0.55 kW 0.75 kW
(4polovy motor) a0v o | vhp | s | ihp |
FLA 311 AC Al 3/4 475 5/7 6/9

Dop. sitové J Class Fuse,600V 2%A14A 3%AI5A 4%AITA 6A/9A

jisteni Bussman B nebo G |LPJ-2%SP / LPJ-4SP|LPJ-3%SP / LPJ-5SP|LPJ-4%4SP / LPJ-7SP| LPJ-6SP / LPJ-9SP

Velikost 2/ 3 - 230V sit’

Typ pfistroje: SK 5xxE...| -111-323-A -151-323-A -221-323-A -301-323-A -401-323-A
Jmen. vykon motoru 220v) A KWo ] ASkWo 22kW . 30KW | 40kW ]
(4 pdlovy motor) 240V 1% hp 2 hp 3 hp 4 hp 5 hp
FLA 3/1 AC [A] 8/13 14110 19/13 17 21
Dop. sitové J Class Fuse,600V 8A/13A 10A/17%A 15A/20 A 17% A - 25A/-
jisteni Bussman B nebo G tgjfi;f tgj: ?ZEF/, LLF;TZSOSSF,;/ LPJ-17%SP /- | LPJ-25SP /-
Velikost 5/ 6 — 230V sit’
Typ pfistroje:: SK 5xxE...| -551-323-A -751-323-A 112-323-A
Jmen. vykon motoru 220V 5.5 kW 7.5 kW 11,0 KW
(4 polovy motor) 240v|  7%mp | tomp | 50 | |
FLA 3/1AC [A]
Dop. sitové J Class Fuse, 600V
jisteni Bussmann B nebo G
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Elektricka data 400V

Velikost 1/ 2 - 400V sit’

Typ pristroje: SK 5xxE...| -550-340-A -750-340-A -111-340-A -151-340-A -221-340-A
Jmen. vykon motoru 380v|  0.55 kW 0.75 kW 1.1 kW 1.5 kW 2.2 kKW

(4 polovy motor) 460..480v] o | T 1% | 20 | 3hp
FLA 3AC Al 3 4 5 6 8

Dop. sitové J Class Fuse,600V 2% A 3% A 4% A 6A 8A
jisteni Bussman B nebo G|  LPJ-2% SP LPJ-3% SP LPJ-4% SP LPJ-6 SP LPJ-8 SP
Velikost 3 / 4 - 400V sit’

Typ pistroje: SK 5xxE... -301-340-A -401-340-A -551-340-A -751-340-A
Jmen. vykon motoru 380V 3.0 kW 4.0 kW 5.5 kW 7.5 kW

(4 polovy motor) 460480V ap | shp | e | 10hp
FLA 3AC [A] 11 13 17 21

Dop. sitové J Class Fuse,600V 12A 15A 20 A 25A

jistent Bussman B nebo G LPJ-12 SP LPJ-15 SP LPJ-20 SP LPJ-25 SP
Velikost 5 / 6 - 400V sit’

Typ pistroje: SK 5xxE -112-340-A -152-340-A -182-340-A -222-340-A
gmen. vikonmotoru 380VN  arokw | 1s0kw | 185k | 220KW
(4 pélovy motor) 460...480V 15 hp 20 hp 25 hp 30 hp

FLA 3AC [A]

Dop. sitové J Class Fuse, 600V

jisteni Bussmann B nebo G
154 Technické zmény vyhrazeny BU 0500 CZ




7.6 Cold Plate ménice — zasady pouziti

Ve srovnani se standardnimi ménici jsou ,Cold Plate“ typy dodavany s hladkou
montazni plochou misto Zebrovaného chladice s ventilatorem. To znamena, ze
méni¢ musi byt chlazen pfes tuto monazni plochu. Vyhodou je mala montazni
hloubka ménice.

Ménice Cold Plate nemaji ventilatory.

PFi volbé vhodného chladiciho systému (napf. vodou chlazené montazni desky)
je nutno dbat na tepelny odpor Ry, a tepelnou ztratu vykonového modulu Py,

Montézni deska je zvolena spravné tehdy, pokud hodnota jejiho tepiného odpo-
ru Ry, je nizSi nez nize uvedena hodnota v tabulce (pro dany typ).

Upozornéni: Pfed montazi méni¢e na montazni desku odstrarte ochranou félii.
Je vhodné pouzit tepelné vodivou montazni pastu.

1~ 115V-pristroje P,-Modul [W] Max. Rin [K/IW]
SK 5xxE-250-112-O-CP 8.51 3.29
SK 5xxE-370-112-O-CP 11.29 2.48
SK 5xxE-550-112-O-CP 15.98 1.75
SK 5xxE-750-112-O-CP 22.27 1.26

1/3~ 230V-pristroje Py-Modul [W] Max. Ry, [K/W]
SK 5xxE-250-323-A-CP 10.48 2.67
SK 5xxE-370-323-A-CP 14.11 1.98
SK 5xxE-550-323-A-CP 20.38 1.37
SK 5xxE-750-323-A-CP 29.09 0.96
SK 5xxE-111-323-A-CP 44.04 0.48
SK 5xxE-151-323-A-CP 55.08 0.38
SK 5xxE-221-323-A-CP * 67.96 0.31
SK 5xxE-301-323-A-CP 83.37 0.25
SK 5xxE-401-323-A-CP 113.88 0.18

7 Technicka data

7 IS LEY.

* Upozornéni: Typ SK 500E-221-323-A-CP je ve srovnani se standardnim provedenim dodavan pro provoz S1

jen ve velikosti 3

3~ 400V-pristroje P.-Modul [W] Max. R [K/W]
SK 5xxE-550-340-A-CP 11.88 2.36
SK 5xxE-750-340-A-CP 16.57 1.69
SK 5xxE-111-340-A-CP 23.22 1.21
SK 5xxE-151-340-A-CP 31.24 0.90
SK 5xxE-221-340-A-CP 45.91 0.46
SK 5xxE-301-340-A-CP 64.60 0.33
SK 5xxE-401-340-A-CP 86.61 0.24
SK 5xxE-551-340-A-CP 101.73 0.21
SK 5xxE-751-340-A-CP 134.95 0.16

BU 0500 CZ Technické zmény vyhrazeny

155



NORDAC SK 500E Manual
i
Je nutné dodrZet nasledujici zdsady pro zaruceni tepelného odporu Ry,
e Maximalni teplota chladiCe (Ty) 80°C a maximalni vnitfni teplota skfiné (Tms,) 40°C
e Cold plate plocha a montazni deska musi pfesné doléhat (max. vzduchova mezera 0,05mm)
e Plocha montazni desky musi byt minimalné takova jako plocha Cold plate desky pfistroje

e Pouzijte teplosménnou pastu na sty¢nou plochu Cold Plate — montazni deska. Pasta neni soucasti do-
davky! Pfed montazni odstrante ochranou folii.

e VSechny Sroubové spoje pevné dotahnout

e Pfi projektovani chladiciho systému je nutno zohlednit ztratové teplo modulu P,. Pfi projektovani rozvadécu
Ize pocitat se ztratovym vykonem rovnym asi 5% jmenovitého vykonu pfistroju.

V pfipadé dal$ich dotaz( kontaktujte kancelafe NORD.

7.7 Pravleéna montaz ménicu

Ménice typu Cold Plate (SK 5xxE-...-CP) je mozné dodat se sadou pro priv-
le€nou montaz. PFi tomto zpisobu montaze je zebrovy chladi€¢ umistén vné
rozvadécové skiiné, ménic je tedy chlazen okolnim vzduchem.

Ménic ,,Cold Plate” je nutno doplnit o chladi¢ a tésnéni pfiruby dle nasledujici
tabulky:

Sada pro priiveénou . .
montas Velikost Vykon [kW] Provoz
SK TH1-1
BG1 0.25-0.75 S1
Mat. Nr. 275999050
SK TH1-2
BG2 1.1-15 S1
Mat. Nr. 275999060

Sada pro prave¢nou montaz obsahuje:
e chladi¢
o tésnéni
e teplosménna pasta
e 4 Srouby

Pouzivejte prosim toto dodavané pfisluSenstvi pro zajisténi
bezpecného provozu.
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7 Technicka data

7.7.1 Montaz ménice se sadou pro pravieénou montaz

Pfed zapoCetim montaze zkontrolujte Unosnost stény skfiné, do niz chcete montaz provést.
Montazni otvor musi odpovidat rozmériim chladi¢e ménice.

7. Poutzijte teplosmé&nnou pastu pro montaz chladic¢e na Cold Plate ménic.

8. Upevnéte chladi¢ k ménici pomoci dodanych Sroub

9. Srouby pevné dotahnéte a odstrarite prebyteénou pastu, ktera byla vytlagena

10. Umistéte t&ésnéni mezi ménic€ a sténu skfiné

11. Prostréte chladi€ ménice skrz pfipraveny otvor ve sténé skfiné

12. Upevnéte ménic ke sténé skfing, pouzijte vSechny otvory (viz vrtaci plan, kap. 2.3.2)
Ménic je nyni pfipraven k provozu.

Poznamka: Pfi spravné montazi je dosazen stupen kryti IP54 (zvendi).

7.7.2 Rozmeéry provedeni s externim chladi¢em

= . . Rozmeéry

3 Rozmeéry chladice . . Hmotnost
Typ 3 pristroje ,Cold Plate

> kg]

Hk Bk Tk H B T
SK 5xxE-250- ...
SK 5xxE-750- ... BG1 157 70 100 182 95 119 23
SK TH1-1
SK 5xxE-111- ...
SK 5xxE-221- ... BG2 200 70 110 222 95 119 3,4
SK TH1-2
vSechny rozméry v [mm]
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8 Doplnkové informace

8.1 Zpracovani zadané hodnoty v SK 500E

Zdroje zadané
hodnoty
Funkee di ’ Hlavni Zad. hodn. - Frekvence
unkce dig. vstupu:
Smér otaceni ©
Pevna frekvence 1-5 © P429-P433
Tipovaci frek vence P113
(také u Controlbox) x konst.
v x konst. P105
Analogovy vstup 1 ©—™p400-pa0a™ Y
P x konst. /T\
Analogovy VStUp 2 ©—ip 405 p409™ P104
P509
Control Box/ P549 > ' E »(D» 1'1
Potentiometer Box Rozhrani S
.. P546-P548
Bus-Zad. hodn. 1,23
Zdroje vedlejsi Vedlejsi Zad. hodn. -normovani
Z3dané hodnoty Pricteni frekvence /
Odecteni frekvence
i x konst. P400
x konst.
g P40
Analogovy vstup 2 O—t, 405-P409™ ﬁg >
Potentiometer Box© a9 > /T\ P5=4
BUS-Zvéd. hOdn 2 O—r Bus-volba > P410 P5=4 ;
Bus-24d. hodn. 3 ©—H Pe10 s P5=4 ;L(',’l"e‘f:
C - P33 24d. hodn
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8 Doplrikové informace

PosiCon-zvlastni rozsireni

(prislusenstvi) Generovani Zzadané hodnoty @é@@
Regulator N ORDAC 700E
polohy V o 4

.

Omezeni
Funkce Zaclonéné Min/Max- Rampa Omezeni
el ) el frekvence Y 600 omezeni ffrkaence proudu
f PID —>o>—o—> QJ > Ang »0ZADANA
\\\ regul. f 'g o P102 P103 E— FREKVENCE
(" pat3. P516- ERS P104 ’ P111
-4 P519 | =& P106,P107| |p536,p537
fisr| [P416 3 < P505 | |p108,P114 ’
e y A A
frnax Mmax Iax

Skute¢na frekvence

Maximalni frekvence
Momentové omezeni

Proudové omezeni
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8.2 Procesni regulator

Procesni regulator je PI- regulator, se kterym je moZzné omezit vystup hlavniho regulatoru ménice. Doplrikové
se vystup procentudlné normuje na nadfazenou Zzadanou veli¢inu. Timto vznikd moznost pfipojeny pohon fidit
nadfazenou Zadanou hodnotou a pomoci Pl-regulatoru doregulovavat.

Referenéni
7adana
hodnota
Minimalni frekvence

a) Analog.vstup 1 )
(P400=4) regulatoru P466

b) Analog.vstup 2

Zadana
hodnota Rampa

P412 P-Faktor P413 zrychleni P102
(0.0-10.0V) |-Faktor P414
x1X
2y —
A )
Skutecna - Pl requidtor 100 % zadana hodnota
hodnota Omezeni regulatoru
Analog vsup 1 (Max.) P415 Predstih

Analog.vstup
Analog input 2 (P400 = 16)

? au

8.2.1 Priklad aplikace procesniho regulatoru

Pohon fizeny taneénikem Taneénik Odtah materialu (navijeni)
— / \¢ > \ —
5V - stied

=t— | pro zadanou

/ polohu

Potenciometr

—skutecna
poloha 10V
{0-10V)
A
Méni¢ A
frekvence Limitace P415
o vz
Zadani od pohonu linky AIN1 Zadani od v % zad. hodn.
pohonu linky vy
A
Chod vpravo Dig.1
Skutecnd pozice Dig.2 Vv
Zadani zadané hodnoty
pres P412 >
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8 Doplrikové informace

8.2.2 Nastaveni parametra procesniho regulatoru

(PFiklad: Zadané frekvence: 50 Hz, rozsah regulace: +/- 25%)

. id |Hz |x P415|%
P105 (Max. frekvence) [Hz]  : > fZdd [Hz]+ fdd [Hz] %]
100%
S50Hz %259
Pfiklad: >50Hz +L/° =62,5 Hz
100%

P400 (Fce analog.vstupu) . ,4“ (Pricteni frekvence)
P411 (Zad. frekvence) [Hz] : Zadana frekvence pfi 10V na analogovém vstupu 1

Pfiklad: 50 Hz

P412 (zad. hodn. proces. reg.) : Stfedni nastaveni PW / tov. nastaveni 5 V (popfF. pfizpUsobit)
P413 (P-regulatoru) [%] : Tovarni nastaveni 10% (popf¥. pfizpusobit)

P414 (I-regulatoru) [% /ms]  : Doporuceno 100”9/

P415 (omezeni +/-) [%] : Omezeni regulatoru (viz. vyse)

Poznamka : Pro funkci procesniho regulatoru ma parametr P415 vyznam
omezeni regulaéniho zasahu na vystupu Pl regulatoru.

(paramet ma jiny vyznam nez pro funkci PID regulatoru)

Priklad: 25% Zz&dané hodnoty

P416 (rampa regulatoru) [s] : Tovarni nastaveni 2s (popf. pfizpusobit chovani regulatoru)
P420 (Fce dig. vstupu 1) :,,1“ Béh vpravo
P405 (Fce anolog. vstupu 2)  :,,14“ Skut. hodnota PID procesniho regulatoru
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8.3 Elektromagneticka kompatibilita (zkratka: EMC)

VSechna elektricka zafizeni vykazujici jako celek vlastni funkci, a ktera jsou uréena na trhu pro kone&ného uzivatele, musi
vyhovovat direktivé EEC- EEC/89/336. Pro vyrobce existuji tfi cesty, jak dosahnout sladéni s touto direktivou:

1. CE - Prohlaseni o shodé

Jedna se o prohlaseni vyrobce, Ze jsou splnény pozadavky pro elektrické okoli pfistroje dle evropskych norem. V pro-
hlaseni vyrobce sméji byt citovany jen ty normy, které jsou uvefejnény na uredni listiné EU.

2. Technicka dokumentace

Muze byt vydana technicka dokumentace, ktera popisuje elektromagnetické chovani pfistroje. Tato listina musi byt po-
volena kompetentnim evropskym viadnim Uufadem nazvanym “Kompetentni misto”. Zde je mozno pouzit i normy, které
jsou teprve ve stadiu pfiprav.

3. Typovy zkuSebni certifikat Tato metoda plati pouze pro radiové vysilace.

Ménic¢e SK500E / SK520E maiji vlastni funkci jen tehdy, jsou-li spojeny s jinym pfistrojem (napf. s elektromotorem).
Zakladni jednotky nemohou tedy nést znacku CE, ktera potvrzuje shodu s EMC-direktivou. Nize jsou uvedeny pfesné
podrobnosti o elektromagnetickém chovani tohoto vyrobku, pfi¢emz je pfedpokladano, Ze bude instalovan v souladu s
pfipojovacimi smérnicemi a doporucenimi uvedenymi v této dokumentaci.

Trida A, skupina 2: VSeobecné, pro pramyslové prostredi

V souladu s EMC normou pro vykonové pohony EN 61800-3, k pouZiti v druhotném (pramyslovém) prostredi nepfi-
stupném verejnosti.

Trida A, skupina 1: Odrusené, pro priimyslové prostredi

V této provozni tfidé maze vyrobce sam potvrdit, Ze jeho pfistroje vyhovuji pozadavkim EMC direktivy pro pramyslové
prostiedi ve vztahu k jejich elektromagnetickému chovani ve vykonovych pohonech. Mezni hodnoty odpovidaji zaklad-
nim normam EN 61000-6-2 a EN 61000-6-4 pro vyzafovani a odolnost proti ruseni.

Trida B, skupina 1: Odrusené, pro obytné oblasti, Zivnostenské a prostredi lehkého primysiu

V této provozni tfidé mize vyrobce sam potvrdit, Ze jeho pfistroje vyhovuji pozadavkim EMC direktivy pro primyslové
prostiedi ve vztahu k jejich elektromagnetickému chovani ve vykonovych pohonech. Mezni hodnoty odpovidaji zaklad-
nim normam EN 61000-6-2 a EN 61000-6-4 pro vyzafovani a odolnost proti ruSeni.

UPOZORNENI:  Mé&nige frekvence SK 500E / 520E jsou uréeny vyluéné pro zivnostenské a pramyslové pouziti.
9 Proto nepodléhaji pozadavkim normy EN 61000-3-2 pro vyzafovani harmonickych.

Pouziti v obytnych oblastech mize vyzadovat dodatecné opatfeni pro potlaceni ruseni (viz
kap.8.4).

8.4 Mezni tridy EMC

e Poloha jumperu Ruseni Sifici se vedenim 150kHz — 30MHz
Typ pristroje o T
max. délka kabelu motoru, stinény VIZ. Kap. w -
y 2119-211.10 Trida A 1 Ttida B 1
2-1 20m 5m
SK 5xxE-250-323-A ... SK 5xxE-401-323-A
2-2 5m -
SK 5xxE-551-323-A ... SK 5xxE-112-323-A 2-1 20m -
SK 5XXE-550-340-A ... SK 5xxE-751-340-A 2-1 20m Sm
2-2 5m -
SK 5xxE-112-340-A ... SK 5xxE-222-340-A 2-1 20m -
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8 Doplrikové informace

UPOZORNENI: Dbejte prosim na to, Ze tyto mezni hodnoty jsou dosazeny pouze tehdy, je-li pouzita stan-
dardni pulsni frekvence (6kHz) a délka stinéného kabelu k motoru nepfekroli povolenou mezni
hodnotu.

Krome toho je nezbytna spravna EMC instalace. (rozvadéc/ kabelové priichodky)

Stinéni motorového kabelu ukostfete na obou koncich (u méni€e frekvence — Uhelnik pro stinéni a
kovova priichodka na svorkovnici motoru).

Pfehled norem, které jsou pouZity jako produktova norma EN 61800-3 pro regulované elektrické pohony,
jako metody pro méfeni a zkousky:

Rusivé vyzarovani

Ruseni Sifené po \{edenl EN 55011 A1
(ruSivé napéti) B 1
Rudeni Sifené vyzafovanim A1

- EN 55011
(rudivé pole)

Odolnost proti ruseni EN 61000-6-1, EN 61000-6-2
ESD, vybiti statické elektfiny EN 61000-4-2 6kV (CD), 8kV (AD)

EMF, vysokofrekvenéni elektro-

o EN 61000-4-3 10V/m; 80 - 1000MHz
magneticka pole
Sum (burst) na Fidicich vodigich EN 61000-4-4 1kV
Sum na vodigich sité a motoru EN 61000-4-4 2kV
Vyboj (surge) (faze-faze / -zem) EN 61000-4-5 1kV / 2kV
Rusivé veliiny Sifene po ved(?nl di- EN 61000-4-6 10V, 0.15 - 80MHz
ky vysokofrekvencnim polim
Kolisani napéti a deformace EN 61000-2-1 +10%, -15%; 90%
Napétova nesymetrie a zmény frek- o/ . H0
EN 61000-2-4 3%; 2%

vence

Doporucené zapojeni

Brzdny rezistor
(pFisluSenstvi) N\ ,
. i /— Uhelnik stinéni

P

~

L I nu
200-240V i Y
resp. L2/N P PV M
380-480V H il
50-60Hz Ls P AN 3~
PE USRS
|, ‘-l\ I_J__
v o
]
i
— i
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8.5 Redukce vystupniho vykonu

Rada ménig frekvence SK 500E / 520E je navrzena pro urdité pretizeni. 1,5 nasobny nadproud miize byt
napf. provozovan po 60 s. Po ca. 3,5 s je mozny 2 nasobny nadproud. Za nasledujicich okolnosti dochazi k
redukci pretizitelnosti:

o vystupni frekvence < 2 Hz a stejnosmérné napéti (stojici vektor)
o pulsni frekvence vyssi nez jmenovita pulsni frekvence (P504)
o zvySené napéti sité > 400V
o zvy8ena teplota chladice
Na zakladé nasledujici charakteristiky Ize odecist pfisluSné vykonové omezeni.

8.5.1 Redukovany vystupni proud v zavislosti na pulsni frekvenci

Tento obrazek ukazuje redukci proudu na zakladé pulsni frekvence u pfistroju na 230V a 400V. U 400V pfi-
stroji zacina redukce pulsni frekvence od 6kHz, u 230V pfistroji od 8kHz. Tato kfivka odrazi vznikajici spinaci
ztraty v koncovém stupni ménice frekvence. Pfi stoupajici pulsni frekvenci proud stale klesa proto, aby ztrato-
vy spinaci vykon zustal konstantni.

I/INI.Z

1.1~ -]

PN X
k 400v\f puts,
— 0.8

/ \
k230vf puts)

0.7~

0.4
4 6 8 10 12 14 16

Pulsni frekvence [kHz]
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8.5.2 Redukce nadproudu v zavislosti na ¢ase

V zavislosti na délce doby pretizeni se méni dosazitelna pretizitelnost. V téchto tabulkach jsou zobrazeny jed-
notlivé hodnoty. Je-li néktera z téchto hodnot dosazena, musi byt ménic po urity as provozovan se snizenym
zatizenim, aby mohlo dojit k jeho regeneraci.

Pracuje-li po kratkém &ase opét v reZimu pretiZzeni, hodnoty udavané v tabulkach se snizuji.

230V pristroje: Snizena pretizitelnost (ca.) v zavislosti na pulsni frekvenci (P504) a Case
Pulsni frekvence [kHz] Cas [s]
> 600 60 30 20 10 3,5
3.8 110% 150% 170% 180% 180% 200%
10 103% 140% 155% 165% 165% 180%
12 96% 130% 145% 155% 155% 160%
14 90% 120% 135% 145% 145% 150%
16 82% 110% 125% 135% 135% 140%
400V pristroje: Snizena pretizitelnost (ca.) v zavislosti na pulsni frekvenci (P504) a Case
Pulsni frekvence [kHz] Cas [s]
> 600 60 30 20 10 3,5
3.6 110% 150% 170% 180% 180% 200%
8 100% 135% 150% 160% 160% 165%
10 90% 120% 135% 145% 145% 150%
12 78% 105% 120% 125% 125% 130%
14 67% 92% 104% 110% 110% 115%
16 57% 77% 87% 92% 92% 100%
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8.5.3 Redukce vystupniho proudu v zavislosti na vystupni frekvenci

Pro ochranu vykonoveého dilu pfi malych vystupnich frekvencich (< 4.5Hz) je k dispozici hlidani IGBT (integra-
ted gate bipolar transistor), pfed pfehfatim zplsobenym protékajicim vysokym proudem. Aby proud nemohl
prekrogit v diagramu vyznaéené hranice, je zavedeno tzv. Pulsni odpojeni (P537) s proménnymi mezemi. V kli-
dovém stavu pfi pulsni frekvenci 6kHz proto proud nemuze prekrocit 1,1-nasobek jmenovitého proudu.

I/Ixy 25
nepripustny rozsah
! o
15} —
Z g
e
e _|
05 —
0 l l l l l l l l l
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

Vystupni frekvence [Hz]

Mezni hodnoty pulsniho odpojeni pro rlizné pulsni frekvence ziskate z nasledujicich tabulek. Nastavitelna hod-
nota v parametru P537 (0.1...1.9) je v kazdém pfipadé ohrani¢ena hodnotou udavanou v tabulkach dle pulsni
frekvence. Hodnoty pod touto mezi mohou byt nastaveny libovolné.

230V pristroje: Redukovana pretizitelnost (ca.) v zavislosti na pulsni frekvenci (P504) a vystupni frekvenci
Pulsni frekvence [kHz] Vystupnffrekvence [Hz]
4.5 3.0 2.0 1.5 1.0 0.5 0
3..8 200% 170% 150% 140% 130% 120% 110%
10 180% 153% 135% 126% 117% 108% 100%
12 160% 136% 120% 112% 104% 96% 95%
14 150% 127% 112% 105% 97% 90% 90%
16 140% 119% 105% 98% 91% 84% 85%
400V pristroje: Redukovana pretizitelnost (ca.) v zavislosti na pulsni frekvenci (P504) a vystupni frekvenci
Pulsni frekvence [kHz] Vystupnffrekvence [Hiz]
45 3.0 2.0 1.5 1.0 0.5 0
3.6 200% 170% 150% 140% 130% 120% 110%
8 165% 140% 123% 115% 107% 99% 90%
10 150% 127% 112% 105% 97% 90% 82%
12 130% 110% 97% 91% 84% 78% 71%
14 115% 97% 86% 80% 74% 69% 63%
16 100% 85% 75% 70% 65% 60% 55%
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8.5.4 Redukovany nadproud v zavislosti na napéti sité

Pristroje jsou tepelné navrzeny na pfislusné jmenovité proudy. PFi nizSich napéti sit€ nemohou byt pro udrze-
ni konstantniho vykonu odebirany tomu odpovidajici vyssi proudy. Pfi napétich sité nad 400V probiha redukce
pFipustnych vystupnich proudd v opaéném poméru k sitovému napéti, aby se kompenzovaly zvySené spinaci
ztraty.
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Napéti sit& [V],

8.5.5 Redukovany nadproud v zavislosti na teploté chladice

Teplota chladiCe pocita se snizenim nadproudu tak, ze pfi nizkych teplotach chladiCe Ize povolit vyssi zatizi-
telnost, obzvlasté pfi vysSich taktovacich frekvencich. Pfi vySSich teplotach chladie se redukce odpovidajicim
zpusobem zvySi. Teplota okoli a chlazeni pfistroje tak mohou byt optimalné vyuzity.

8.6 Provoz s proudovym chraniéem

Méni¢e frekvence jsou navrzeny pro provoz s 30mA proudovym chrani¢em pro vesSkeré proudy. Je-li na
jednom proudovém chranici provozovano vice ménicl frekvence, je tfeba snizit svodové proudy proti PE. Vice
podrobnosti ziskate v kapitole 2.11.9 - 2.11.10.
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8.7 Pokyny pro udrzbu a servis

Ménic¢ frekvence NORDAC SK 500E jsou pfi nalezitém provozu bezudrzbové. Vénujte prosim pozornost ,Vse-
obecnym datdm’ v kap. 7.1.

PFi nasazeni méni€e v praSném prostiedi je tfeba jeho chladici plochy pravidelné Eistit tlakovym vzduchem. P¥i
eventuelnim nasazeni filtrd vzduchu do rozvadéce je tieba také tyto pravidelné Cistit nebo ménit.

PFi dotazech na na$i technickou podporu uvadéjte prosim presny typ pfistroje (Stitek /displej) popf. pfislusen-
stvi, instalovanou verzi software (P707) a sériové Cislo (typovy Stitek).

Opravy

V pfipadé opravy nebo reklamace kontaktujte regionalni zastoupeni, nebo zaslete pfistroj pfimo na adresu :
NORD - Pohanéci technika, s.r.o.

Becovska 1398/11
104 00 Praha - Uhfinéves

UPOZORNENI

K zasilce vzdy prilozte dopis se struénym popisem poruchy a kontaktni udaje
(telefon, e-mail).

Je-li méni¢ zaslan na opravu, nemuze byt pfebirana zaruka na eventuelni pfidavné dily, jako napf. sitovy ka-
bel, potenciometr, externi zobrazovace atd.!

Odmontujte proto prosim od ménie vSechno neoriginalni pfisluSenstvi.

Internetové informace

Dalsi informace o méniCich SK500E i o dalSich vyrobcich najdete na internetovych strankach
http://www.nord.com/

Zde Ize stahnout i tento navod k obsluze.
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9 Zastoupeni

Aktualni prehled obchodnich kancelafi a zastoupeni firmy NORD ve svété Ize ziskat na internetovych
strankach http://www.nord.com/

Zastoupeni firmy NORD v Ceské republice

NORD-Pohanéci technika, s. r.o. NORD-Pohanéci technika, s. r. o. NORD-Pohanéci technika, s. r. o.
BecCovska 1398/11 Palackého 359 Terezy Novékové 51

104 00 Praha 10 - Uhfinéves 500 03 Hradec Kralové 621 00 Brno - Reckovice

tel: +420 222 287 222 tel.: +420 495 580 310 tel.: +420 541 229 741

Fax: +420 222 287 228 Fax: +420 495 580 312 Fax: +420 541 229 742

eMail: info@nord-cz.com eMail: HZubr@nord-cz.com eMail: PKrouzel@nord-cz.com

Zastoupeni firmy NORD na Slovensku

NORD Pohony, s.r.o.
Stromova 13
SK - 831 01 Bratislava

tel.: +421-2-54791317 + 547723 58
tel.: 09- 05 65 02 96 ( mobil)

Fax: +421-2-54791402
Email: info@nord-sk.com

NORD Pohony, s.r.o.
Hurbanova €. 4

SK - 03401 Ruzomberok
tel.: +421-44-432 1459
Fax: +421-44-432 1459

Email: info@nord-sk.com

NORD Pohony, s.r.o.
Juzna Trieda 74

SK - 04001 Kosice

tel.: +421-55-729 9600
Fax: +421-55-729 9599

Email: info@nord-sk.com
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NORD - Pohanéci technika, s.r.o.

Bedovska 1398/11
104 00 Praha 10

tel. +420 222 287 222
fax +420 222 287 228

http://www.nord.com

Palackého 359

500 03 Hradec Kralové
tel. +420 495 580 310-11
fax +420 495 580 312

Terezy Novakové 51
621 00 Brno

tel. +420 541 229 740-1
fax +420 541 229 742

Kor?
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